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3. POWTARZALNE SCHEMATY UMIESZCZANIA NA

DRODZE ZNAKOW DROGOWYCH | URZADZEN
BEZPIECZENSTWA RUCHU



OPIS TECHNICZNY

Do projektu czasowej organizacji ruchu zwigzany z utrzymaniem drég
wojewddzkich - roboty niewymagajgce zamknigcia drogi
remonty czgstkowe

1. PODSTAWA OPRACOWANIA,

» Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesdnia 2003 roku w sprawie
szczegotowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach i sprawowania nadzoru
nad tym zarzadzaniem — Dz. U. Nr 177, poz. 1729

+ Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracii
z dnia 31 lipca 2002 roku w sprawie znakdw i sygnaléw drogowych - Dz. U. Nr 170
poz. 1393,

5 2. ZAKRES OPRACOWANIA.

Ninicjszy projekt przedstawia sposéb oznakowania robot zwigzanych
z robotami polegajgcymi na wykonywaniu remontow czgstkowych na drogach
wojeawodzkich Wojewodztwa Malopolskiego.

3. CHARAKTERYSTYKA ROBOT

Roboty zwigzane z remontami czastkowymi nawierzchni drég wojewddzkich,

Prace polegac bedg na uzupemianiu ubytkdw w nawierzchni drég
wojewddzkich Wojewodztwa Matopolskiego

Sposdb  zabezpieczenia prac zostal przedstawiony na  zatgezonych
schematach oznakowania uwzgledniajgcych prace prowadzone w terenie
zabudowanym/niezabudowanym na prostym odcinku drogi oraz na odcinkach,
na ktorych wystepujg skrzyzowania.

4. TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI RUCHU.
Prace prowadzcone beda w roku 2009.
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Schemat oznakowania miejsca robot
- remonty czgstkowe, niewymagajgce zamkniecia drogi -

obszar zabudowany
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Schemat oznakowania miejsca robot
- remonty czgstkowe, niewymagajace zamkniecia drogi -

obszar zabudowany
schemat nr 2
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Schemat oznakowania miejsca robot .
- remonty czastkowe, niewymagajace zamkniecia drogi -

obszar zabudowany
schemat nr 3
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Schemat oznakowania miejsca robot
- remonty czastkowe, niewymagajace zamkniecia drogi -

obszar niezabudowany
schemat nr 4
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Schemat oznakowania miejsca robot
- remonty czgstkowe, niewymagajgce zamkniecia drogi -

obszar niezabudowany
schemat nr 5

aoz-n ;I I N W

|
, ‘,

h o 150-200m_ L

3 = v 7
£ WV r@ & L e
uw H‘_u. n_u m m o]
0 ta ;W v “
e, -
~
Ma..!.a i



Schemat oznakowania miejsca robot
- remonty czastkowe, niewymagajace zamkniecia drogi -

obszar niezabudowany

schemat nr 6
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