Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

D-00.00.00

CPV 45233120-6

D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST D-00.00.00 - Wymagania Ogoélne odnosi si¢ do wymagan
wspolnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot
ktore zostana wykonane w ramach projektu czesci drogowej pn.,,Zabezpieczenie osuwiska i
korpusu drogi wojewodzkiej nr 957 w miejscowosci Zubrzyca Gorna w km 1+220 — km 1+320”

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowia czes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy
je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3.Zakres robdét objetych ST

Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D-00.00.00

SST D-00.00.00

SST 1 D-01.01.01
SST 2 D-01.02.02
SST 3 D-01.02.04
SST 4 D-02.01.01
SST 5 D-02.03.01
SST 6. D-03.02.01
SST 7 D-04.01.01
SST 8 D-04.03.01
SST 9 D-04.04.01
SST 10 D-04.04.02
SST 11 D-05.03.05
SST 12 D-06.01.01
SST 13 D-04.02.02
SST 14 D-08.05.01

SST 15 D-07.01.01.
SST 16 D-07.02.01.

SST 17 D-08.05.06

Wymagania ogolne. Dotycza wszystkich Specyfikacji Technicznych cz.
drogowa

Wymagania ogolne. Dotycza wszystkich Specyfikacji Technicznych cz.
drogowa

Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych w terenie ptaskim
Zdjecie warstwy humusu

Rozbiorka elementéow drog

Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych

Wykonanie nasypow

Kanalizacja deszczowa

Profilowanie i zageszczenie podloza

Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
Nawierzchnia z betonu asfaltowego

Umocnienie powierzchniowe skarp, rowow i sciekow

Warstwa wzmacniajaca z geokompozytu

Wykonanie $ciekow z elementow prefabrykowanych

Oznakowanie poziome

Oznakowanie pionowe

Linowe stalowe bariery ochronne

1.4.0kreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢
techniczno-uzytkowa ( droga ) albo jego czgs¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny

lub technologiczny ( obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet ).

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony

1.4.3. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
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1.4.4. Inspektor nadzoru — osoba pisemnie wyznaczona przez Zamawiajacego lub Inzyniera
dziatajaca w jego imieniu w zakresie przekazanych uprawnien i obowiazkoéw dotyczacych
sprawowania kontroli zgodno$ci realizacji Robot budowlanych z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej, oraz postanowieniami
warunkow umowy

1.4.5. Jezdnia — cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.7. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju 1 pasami dzielacymi jezdnig

1.4.8. Inzynier — osoba prawna lub fizyczna w tym réwniez pracownik Zamawiajacego
wyznaczona przez Zamawiajacego do reprezentowania jego interesOw przez sprawowanie
kontroli zgodnosci realizacji Robot budowlanych z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej, oraz postanowieniami warunkow
umowy ( w rozumieniu art. 27 Ustawy z dnia 7.07.1994 r. Prawo Budowlane — Inzyniera okres$la
si¢ Inzyniera — Koordynatora )

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia
1.4.10. Korpus drogowy — nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowow.

1.4.11. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.12. Kosztorys Ofertowy — wyceniony Kosztorys Slepy.

1.4.13. Przedmiar robét— wykaz Robot z podaniem ich ilo$ci ( przedmiar ) w kolejnos$ci
technologicznej ich wykonania.

1.4.14. Ksigga Obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawceg obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen,
szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Ksigdze Obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.15 Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.16.Nawierzchnia — warstwa lub zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca — warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralna a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie napregzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

¢) Warstwa wyrdwnawcza — warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy
lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktadac¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza — gorna cze¢$¢ podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

1.4.17. Niweleta — wysokos$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi

1.4.18. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew 1 krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowiska przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
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1.4.19 Pobocze — czgi¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystywania do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gi¢bokosci
przemarzania.

1.4.21. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.4.22. Przedsi¢gwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja ( zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym ) istniejacego potaczenia.

1.4.23. Szeroko$¢ jezdni ( nawierzchni ) przeznaczona dla poszczegdlnych rodzajow ruchu oraz
szeroko$¢ chodnikow.

1.4.24. Wykonawca — osoba prawna lub fizyczna realizujaca przedsigwzigcie zgodnie z
warunkami umowy.

1.4.25. Zadanie budowlane — czg¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odregbna catos¢
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spetniania przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwiazanych z budowa,
modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej obiektu.

1.4.26. Zamawiajacy — kazdy podmiot, szczegétowo okreslony w umowie, udzielajacy
zaméOwienia na podstawie ustawy z dnia 10 czerwca 1994 roku o zamowieniach publicznych.

1.5.0godlne wymagania dotyczace Robdt.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa ST 1 poleceniami InZyniera.

1.5.1. Przekazanie Placu Budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy:
- Plac Budowy,

- Dziennik Budowy 1 Ksiggg Obmiaréw,

- Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (ST),

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych punktéw pomiarowych
do chwili odbioru koncowego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Zgodnosc¢ robdt z Dokumentacja Projektowa 1 ST.

- Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajacego stanowia czgs¢ Kontraktu a wymagania wyszczegdlnione cho¢by w jednym z
nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby byly zawarte w calej dokumentacji.
- W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentdéw obowiazuje nastgpujaca
kolejnos¢ ich waznosci:

ST,

Dokumentacja Projektowa,
- Wykonawca w przypadku wykrycia bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych
powinien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek.
- Wszystkie materiaty oraz wykonane Roboty powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa
i ST.
- Dane okres$lone w Dokumentacji Projektowej i w ST sa uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach przedziatu tolerancji okreslonego w odpowiedniej
ST.
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- Cechy materialow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z
okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa i
ST, to takie materialy beda musiaty by¢ zastapione innymi, spelniajacymi wymagania, a Roboty
rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie Placu Budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie ruchu na Placu Budowy i do zabezpieczenia
Placu Budowy w okresie trwania realizacji Robo6t, az do zakonczenia i odbioru koncowego
Robot.

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy przygotowanie, uzgodnienie i zatwierdzenie projektu
oznakowania i organizacji ruchu na czas Robot prowadzonych w pasie drogowym.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwat
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace ( ogrodzenia, o$wietlenie, sygnaly, znaki ostrzegawcze,
zapory itp.), zgodnie z w/w projektem oznakowania i organizacji ruchu, oraz podejmie wszelkie
inne $rodki niezbg¢dne dla ochrony Robot i zachowania bezpieczenstwa.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddéw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory, tablice
informacyjne i inne urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Koszt zabezpieczenia Placu Budowy jest wiaczony w Ceng Kontraktowa i nie podlega odrgbne;j
zaplacie.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W szczeg6lnosci Wykonawca powinien zapewnic
spelnienie nastgpujacych warunkow:

miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewngtrzne drogi transportowe powinny by¢ tak
zlokalizowane, by nie powodowaty zniszczen w Srodowisku naturalnym,

Plac Budowy 1 wykopy powinny by¢ utrzymywane bez wody stojace;,

powinny by¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:

zanieczyszczeniem zbiornikoéw i1 ciekdw wodnych: pylami, paliwami, olejami, materiatami
bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,

przekroczeniami norm odno$nie zanieczyszczeh powietrza pytami i gazami,
przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

mozliwos$cia powstania pozaru.

Wykonawca ma obowiazek realizowania Robot Scisle z uwarunkowaniami okreslonymi

w pozwoleniu na budowg oraz zrealizowa¢ wszelkie okreslone w nich warunki.

Optaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okre§lonych w odpowiednich
przepisach, dotyczacych ochrony srodowiska obciaza Wykonawcg.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowych.

Wykonawca zobowiazany jest przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej i utrzymywac
wymagany sprzet przeciwpozarowy.

Materiaty tatwopalne powinny by¢ sktadowane i zabezpieczone zgodnie z odpowiednimi
przepisami.
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Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia nie moga by¢ stosowane do
wykonania Robdt.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot ( np. materiaty pylaste )
powinny by¢ uzyte zgodnie z wymaganiami technologicznymi, dotyczacymi ich wbudowania,
jezeli wymagaja tego przepisy. Wykonawca powinien otrzymac zgodg na ich uzycie od
wlasciwych organow.

Niedopuszczalne jest uzycie materialdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robdt powinny mie¢ atesty okreslajace brak
szkodliwego ich oddziatywania na srodowisko.

Materialy z rozbidrek staja si¢ whasnoscia Wykonawcy i sa przez niego zagospodarowane
zgodnie z ustawa o odpadach.

Konsekwencje uzycia materialdéw szkodliwych dla otoczenia ponosi Wykonawca.

1.5.7. Ochrona wiasnosci publicznej 1 prywatne;.
Wykonaweca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnosci

publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ochrong urzadzen uzbrojenia terenu, takich jak:
przewody, rurociagi, kable telefoniczne itp., ktorych polozenie bylo wskazane przez
Zamawiajacego.

- Wykonawca powinien uzyskac¢ u odpowiednich wtadz, bedacych wlascicielami tych urzadzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego, odnosnie doktadnego
potozenia tych urzadzen w obrgbie Placu Budowy oraz powiadomi¢ o zamiarze przystapienia do
Robot w poblizu tych urzadzen ich wtascicieli oraz Inzyniera. W trakcie budowy Wykonawca
zobowiazany jest do wlasciwego oznakowania 1 zabezpieczenia tych urzadzen.

- Wykonawca bedzie odpowiadaé¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
lub zniszczenia instalacji i urzadzen uzbrojenia terenu wykazanych w dokumentach otrzymanych
od Zamawiajacego. O fakcie uszkodzenia Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Zamawiajacego
i zainteresowane wiadze.

1.5.8. Ograniczenia obciazen osi pojazdow.

Wykonawca powinien dostosowac si¢ do obowiazujacych ograniczen odnos$nie obciazen osi
pojazddéw podczas transportu materiatow 1 sprzetu na drogach publicznych poza granicami Placu
Budowy.

Wykonawca powinien uzyska¢ niezbgdne zezwolenia od odpowiednich wiadz na uzycie
pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi, co nie zwalnia jednak Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za uszkodzenie drég, ktéore moga by¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca nie moze uzywac pojazdéw o ponadnormatywnych obciazeniach osi na istniejacych
1 wykonywanych warstwach nawierzchni w obregbie budowy.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym i
zobowiazany do naprawy uszkodzen na wlasny koszt.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow dotyczacych
BHP.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby pracownicy nie wykonywali pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne i sprzet oraz
odziez ochronng dla 0s6b zatrudnionych na budowie a takze zapewni¢ bezpieczenstwo
publiczne. Koszty zapewnienia powyzszych wymagan sa uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

Wykonawca sporzadzi 1 uzgodni projekt zabezpieczenia Zycia i zdrowia pracownikow.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do Robdt od chwili rozpoczgceia, az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego Robot.

Budowla drogowa i jej elementy powinny by¢ przez Wykonawce utrzymywane w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Wykonawca wszelkie zaniedbania musi niezwlocznie wyeliminowac zgodnie z poleceniami
InZyniera.

Dla robdt wykonywanych w obrebie czynnego ruchu samochodowego Wykonawca sporzadzi i
uzyska zatwierdzenie tymczasowej organizacji ruchu drogowego.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z Robotami i
jest odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia
Robot.

2. MATERIALY.

2.1.Zrédla uzyskania materialow.

Zrédta uzyskania wszystkich materiatéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z
odpowiednim wyprzedzeniem, przed rozpoczgciem Robot Wykonawca, w terminie ustalonym
przez Inzyniera, powinien mu przedstawi¢ informacje dotyczaca zrodta wytwarzania lub
wydobywania, wymagane $wiadectwa badan laboratoryjnych i reprezentatywne probki
materiatow do zatwierdzenia.

Zatwierdzenie zrodta materiatow nie oznacza, ze wszystkie materialy z tego zrodta beda
dopuszczone do wbudowania, Wykonawca zobowiazany jest na biezaco prowadzi¢ badania w
celu udokumentowania, ze materiaty pochodzace z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly
spelniaja wymagania odpowiedniej ST. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze
by¢ p6zniej zmieniony bez zgody Inzyniera.



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot D-00.00.00

Celem uzyskania zatwierdzenia materiatlu, nalezy dostarczy¢ reprezentatywne probki do
laboratorium Zamawiajacego, co najmniej 2 tygodnie przed rozpoczeciem Robot.

2.2.Pozyskiwanie materialdéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli 1 odno$nych wtadz na pozyskanie
materiatdw miejscowych, w tym réwniez ze zrodet wskazanych przez Zamawiajacego i jest
zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji
zrodia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Koszty zwigzane z pozyskaniem i dostarczeniem materiatow do Robot ponosi Wykonawca.
Materiaty odpowiadajace wymaganiom, pozyskane z wykopow na Placu Budowy lub innych
miejsc wskazanych w dokumentach kontraktowych, powinny by¢ wykorzystane do Robot lub na
odktad, zgodnie z wymaganiami w Kontrakcie lub wg wskazan Inzyniera.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania kruszyw,
powinny by¢ sktadowane w hatdach i wykorzystywane przy zasypce lub rekultywacji.

Po zakonczeniu eksploatacji zrodta, materialy odpadowe powinny by¢ z powrotem przeniesione
do wyrobisk. Skarpy powinny mie¢ nachylenie zblizone do uksztattowania otaczajacego terenu.
Nadktad powinien by¢ rownomiernie roztozony, a obszar wyrobiska pokryty roslinnoscia.

Eksploatacja zrodta materiatdw powinna by¢ zgodna z regulacjami prawnymi obowiazujacymi
na danym obszarze.

2.3.Inspekcje wytworni materialéw.

Wytwornie materialdw, w tym wytwornie mieszanek mineralno — asfaltowych, moga by¢
okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod
produkcyjnych z wymaganiami. Moze on rowniez pobiera¢ probki materialdéw w celu
sprawdzenia ich wtasciwo$ci. Wyniki tych kontroli beda podstawa akceptacji okreslonej partii
materiatow pod wzgledem jakosci.

W czasie kontroli Inzynier powinien mie¢ zapewnione:

- wolny dostgp do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa sig produkcja
materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu,

- pomoc i wspotprace producenta oraz Wykonawcy.

2.4.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom powinny by¢ przez Wykonawce wywiezione z Placu
Budowy, badZ wtasciwie ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Kazdy rodzaj Robot, w
ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane przez Inzyniera materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z ich nieprzyjgciem i niezaptaceniem. Sktadowanie 1
przechowywanie materiatow.

Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiednie warunki sktadowania i przechowywania
materiatdéw, zapewniajace zachowanie ich jako$ci 1 przydatnosci do robot oraz zgodno$¢ z
wymaganiami odpowiednich ST. Ponadto powinny by¢ one dostepne do kontroli przez
InZyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialdw, po zakonczeniu Robdt powinny by¢ przez
Wykonawce doprowadzone do ich pierwotnego stanu.
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2.5.Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatow w wykonywanych Robotach, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o
swoim wyborze z odpowiednim wyprzedzeniem i uzyskaé jego akceptacje.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robot.

Sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 odpowiada¢ pod wzgledem typdw 1 ilosci
ST, projektowi organizacji Robo6t lub ustaleniom Inzyniera.

Ilo$¢ 1 wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wymagang jakos¢ oraz terminowo$¢ wykonania
Robot.

Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

Wykonawca powinien rowniez dysponowac sprawnym sprzgtem rezerwowym.

Dobor sprzetu stosowanego do Robdt kontraktowych wymaga akceptacji Inzyniera.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw
Kontraktu, zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ przewozonych materiatéw 1 wykonywanych Robot.

Liczba i rodzaj srodkow transportu powinien zapewni¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniami Zamawiajacego, w terminie
przewidzianym w kontrakcie. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny spetniac¢
wymagania dotyczace przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen
na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
kontraktu i nie zaakceptowane przez Inzyniera, na jego polecenie powinny by¢ usunigte z placu
budowy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.0golne zasady wykonania Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z warunkami Kontraktu, za
jako$¢ materialéw 1 Robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa ( gdy jest
wymagana ), ST 1 poleceniami InZyniera oraz uwarunkowaniami okreslonymi w pozwoleniu na
budowe.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokos$ci wszystkich elementéw Robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub pisemnymi
poleceniami InZyniera.

InZynier podejmuje decyzjg¢ we wszystkich sprawach zwiazanych z jako$cia Robot, ocena
jakosci materiatow 1 postgpem Robot, a ponadto w sprawach zwiazanych z interpelacja
Dokumentacji Projektowej 1 ST oraz dotyczacych akceptacji wypelnienia warunkéw Kontraktu
przez Wykonawcg.

Decyzje Inzyniera podejmowane bgda gtownie w oparciu o wymagania sformutowane w
Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej 1 ST a takze w Normach 1 Wytycznych. Ponadto Inzynier
uwzgledni wyniki badan materiatéw i Robot.

Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich Rob6t oraz materialéw dostarczonych na
budowg Iub na niej produkowanych, wiaczajac przygotowanie i produkcj¢ materiatow. Inzynier
powiadamia Wykonawce o wykrytych wadach i1 odrzuca wszelkie te materiaty i Roboty, ktore
nie spetniaja wymagan jakosciowych.
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Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane w terminie przez niego ustalonym, pod grozba
zatrzymania Robot, a skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1.Program zapewnienia jakosci ( PZJ ).

Do obowiazku Wykonawcy nalezy opracowanie i1 przedstawienie do akceptacji Zamawiajacego
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi zamierzony sposdb wykonania Robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot kontraktowych
zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

0g0lna cze$¢ opisowa obejmujaca:

organizacje wykonania Robot, w tym terminy i spos6b prowadzenia Robot,

organizacj¢ ruchu na budowie,

sposob zachowania warunkow BHP,

wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakosc¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
Robot,

system proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych Robot,

szczegotowa cze$¢ opisowa dla kazdego asortymentu Robot obejmuje:

wykaz maszyn i urzadzen z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy
sterujace 1 urzadzenia pomiarowo kontrolne,

rodzaje i ilo$ci srodkow transportu oraz urzadzen do zaladunku i magazynowania materialow,

6.2.Zasady kontroli jakosci Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole Robot i jako$¢ materiatow i powinien
zapewni¢ odpowiedni, zaakceptowany przez Zamawiajacego, system kontroli jakosci, wtaczajac
personel, sprzgt, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbg¢dne do Robot.

6.3.Atesty materialéw i urzadzen.

W przypadku materiatow, dla ktorych ST wymagaja atestow, kazda partia dostarczona na
budowe powinna posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Przed wykonaniem badan jakos$ci materiatow przez Wykonawcg Inzynier moze dopusci¢ do
uzycia materiaty posiadajace atest producenta, stwierdzajacy ich petng zgodnos$¢ z warunkami
podanymi w ST.

Produkty przemystowe powinny posiada¢ atesty wydane przez producenta poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych, przez niego badan.

Kopie wynikéw tych badan wykonawca przedstawia Inzynierowi.

Urzadzenia laboratoryjne i sprzgt kontrolno-pomiarowy, zainstalowane w wytworniach lub
maszynach, musza posiada¢ wazng legalizacjg wydana przez upowazniona instytucjg.

6.4.Dokumenty budowy.

Wykonawca zobowiazany jest do wlasciwego prowadzenia dokumentacji budowy, ktora
obejmuje:

Dziennik Budowy,

Ksiggi Obmiaru,

dokumentacj¢ laboratoryjna ( atesty materialow, orzeczenia o jakosci materiatlow),

inne dokumenty jak:

pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

pozwolenia i zatwierdzenia odpowiednich wtadz,

Dokumentacja Techniczna,
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protokoty przekazania Placu Budowy,
protokoty z narad i ustalen,

umowy cywilno-prawne,
korespondencja dotyczaca budowy.

Dokumenty powinny by¢ dostepne dla Inzyniera oraz uprawnionych panstwowych organow
kontrolnych i przedstawione do wgladu na kazde ich zyczenie. Dokumenty te stanowia
zataczniki do odbioru Robot.

Dokumenty te powinny by¢ przechowywane i zabezpieczone przez Kierownika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0golne zasady obmiaru Robot.

Obmiar Robot powinien okresla¢ faktyczny zakres wykonanych Robot w jednostkach ustalonych
w Kosztorysie Ofertowym i ST. Obmiaru dokonuje Wykonawca w obecnosci Inzyniera, po
wczesniejszym pisemnym powiadomieniu go o terminie i zakresie obmierzonych Robot.

Obmiar podlega akceptacji Inzyniera.

Wyniki obmiaru Wykonawca wpisuje do Ksiggi Obmiaru. Jakikolwiek biad lub przeoczenie w
ilosciach, podanych w Slepym Kosztorysie lub ST nie uwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich Robot.

7.2.Zasady okreslania ilosci Robdt i materialow.
Dla pojedynczych elementéw zadania kontraktowego, o ile nie okre$lono inaczej, pomiary
dokonywane beda w obowiazujacych jednostkach dlugos$ci, objetosci, ilosci i cigzaru.
W przypadku elementow standardowych np. profile walcowe, drut, rury itp. — podstawa obmiaru
beda jednostki podane w atescie producenta.

Drewno, woda — mierzone beda w metrach sze$ciennych.

Cement, wapno — w megagramach.

Wszelkie inne materialy mierzone beda w jednostkach okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j
i (lub) ST.

7.3.Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Powinny by¢ one zaakceptowane przez Inzyniera i posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji 1 by¢
utrzymywane w dobrym stanie w catym okresie trwania Robot.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary powinny by¢ przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbioru Robot, a
takze w przypadku dluzszej przerwy w Robotach i przy zmianie Wykonawcy.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu — przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1.Rodzaje odbioréw Robot.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
— odbior Robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu,
— odbior czgsciowy,
— 0dbior ostateczny,
— odbidr pogwarancyjny.
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8.2.0dbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Polega na formalnej ocenie ilo$ci i1 jako$ci wykonywanych Robét, w dalszym procesie realizacji
ulegna zakryciu. Odbidr ten powinien by¢ dokonywany w czasie umozliwiajacym usunigcie wad
1 usterek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.

Wykonawca zgtasza do odbioru dana czgs¢ Robot wpisem do Dziennika Budowy, a Inzynier
dokonuje odbioru.

Jakos¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet badan i pomiar6w wymaganych przez ST asortymentowe.

Badania i pomiary do odbioru Robét zanikajacych przeprowadza Wykonawca na probkach
pobranych w obecnosci Inzyniera w miejscach przez niego wskazanych.

8.3.0dbior czesciowy Robét.

Polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci Robot wraz z ustaleniem naleznego
wynagrodzenia. Odbioru czgsciowego dokonuje si¢ wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznych
Robdét.

8.4.0dbiér ostateczny Robét.

Polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robo6t w odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci i
wartosci.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego:

zakonczenie Robot musi by¢ potwierdzone wpisem Inzyniera do Dziennika Budowy.
Warunki wpisu potwierdzajacego zakonczenie Robot:

odbiodr ostateczny powinien nastapi¢ w terminie ustalonym w kontrakcie,

odbioru ostatecznego dokonuje Odbierajacy wyznaczony przez zamawiajacego, przy udziale
InZyniera i Wykonawcy,

odbierajacy w czasie odbioru ostatecznego, dokonuje oceny jakosciowej Robot na podstawie
przedtozonych dokumentdw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z
Dokumentacja Projektowa i ST,

w czasie odbioru ostatecznego Odbierajacy zapoznaje si¢ roOwniez z realizacjq ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

Odbierajacy dokonuje odbioru ostatecznego Robot jezeli ich jakos$¢ i 1los¢ w poszczegdlnych
asortymentach jest zgodna z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Zamawiajacego,
Roboty z wadami nie beda odbierane.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego Robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robdt jest protokot odbioru
ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przedstawi¢ nastgpujace dokumenty:
Dokumentacj¢ Projektowa ( jesli byta wymagana ) z naniesionymi zmianami,

ST na poszczegdlne asortymenty robot,

uwagi i zalecenia Inzyniera zwlaszcza przy odbiorze Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
1 udokumentowanie wykonania jego zalecen,

recepty i ustalenia technologiczne,

Ustalenia technologiczne, wyniki pomiaréw i badan kontrolnych wykonanych zgodnie z ST,
atesty na materiaty i produkty przemystowe,

opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wynikow badan i pomiaréw wymaganych
przez ST dla poszczegdlnych asortymentéw Robot,

sprawowanie techniczne zawierajace zakres i lokalizacj¢ Robot, wykaz zmian w stosunku do
Dokumentacji Projektowej, uwagi dotyczace warunkéw realizacji Robot, date rozpoczecia i
zakonczenia Robot,
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geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza klauzulowana,

stosowne pozwolenia i zezwolenia okreslone w opiniach i uzgodnieniu projektu budowlanego,
inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy Odbierajacy stwierdzi, ze Roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie sa gotowe do odbioru koncowego, to w porozumieniu z Wykonawca
ustali ponowny termin odbioru.

8.5.0dbiér pogwarancyjny.

Polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru pogwarancyjnego.

9. PODSTAWA PLATNOSCIL.

Podstawa ptatnosci jest jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg za jednostkg obmiarow
ustalona dla danej pozycji Slepego Kosztorysu.

Cena jednostkowa dla danej pozycji kosztorysu powinna obejmowac:

robocizng bezposrednia,

warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi ( sprowadzenie sprz¢tu na plac budowy i
z powrotem, montaz, demontaz na stanowisku pracy ),

koszty posrednie; ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i laboratorium,
koszty urzadzania i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki dotyczace BHP, oznakowania Robdt
wraz z projektem oznakowania 1 organizacji ruchu, ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za
dzierzawg, ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy, oplaty
zwiazane z pozyskaniem decyzji i pozwolen,

zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych, wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot 1 w okresie gwarancyjnym,

podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy
wlicza¢ podatku VAT.

Uzgodniona cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w kosztorysie
ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie

Robot objetych ta pozycja kosztorysowa, za wyjatkiem przypadkéw omoéwionych w warunkach
Kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Zarzadzenie nr 4 Generalnego Dyrektora Drog Publicznych, z dnia 5 kwietnia 1995 r.
wprowadzajace ,, Wytyczne udzielania zamowien publicznych” z pdzniejszymi zmianami.

2. Pozostate przepisy podane sa w asortymentowych SST.

Zamawiajacy: Wykonawca:
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