Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét ROBOTY POMIAROWE D-01.01.01

POZ.KOSZT. 5
D-01.01.01. (CPV 45111200-0 )

Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych w terenie gérzystym
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru Robét zwiazanych z wyznaczeniem trasy 1 punktéw wysokosciowych ktdre zostang
wykonane w ramach projektu czgsci drogowej pn.,,Zabezpieczenie osuwiska i korpusu drogi
wojewddzkiej nr 957 w miejscowosci Zubrzyca Gérna w km 14220 — km 143207

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3.  Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia Rob6t zwiazanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz potozenia obiektéw inzynierskich

1.4. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres Rob6t pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi tras,

b) uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperdw roboczych),

d) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposOb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie na biezaco do zakonczenia okresu
gwarancyjnego.

1.5. Okreslenia podstawowe

1.5.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.5.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi
Normami i z definicjami podanymi w CPV 45233120-6 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace Roboét
Ogodlne wymagania dotyczace Robo6t podano w CPV 45233120-6 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST CPV
45233120-6 ,,Wymagania ogblne” pkt 2.

2.2.  2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow osi trasy nalezy stosowac:
pale drewniane z gwozdziem lub prgtem stalowym albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra
— dla punktéw zlokalizowanych na gruncie,
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gwozdzie z folig lub prety stalowe — dla punktéw zlokalizowanych w nawierzchni asfaltowe;.

Pale drewniane powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m i dtugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m
i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni gwozdzie lub prety
stalowe Srednicy 5 mm 1 dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

"Swiadki" powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych budowlach wzdtuz trasy.

Do wyznaczenia przekrojéw poprzecznych mozna uzywac palikow drewnianych, rurek lub pretow
stalowych.

Do stabilizacji punktéw wysokosciowych — reperéw roboczych (kiedy zajdzie potrzeba ich
odtworzenia lub zaggszczenia), nalezy uzy¢ stupkéw betonowych.

Do wykonania opis6éw i oznaczen punktéw mozna uzywac farby chlorokauczukowej w
dowolnym kolorze oprécz biatego.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w CPV 45233120-6 "Wymagania ogdlne" pkt. 3.

3.2.  Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy
sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taSmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w CPV 45233120-6 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport sprz¢tu i materialow
Sprzet i materialty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania Robét
Ogdlne zasady wykonania Rob6t podano w CPV 45233120-6 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK [od 1
do 7].

Przed przystapieniem do Rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego ,,Materiaty
geodezyjne” (zawarte w Dokumentacji Projektowej) potrzebne do wykonania rob6t wymienionych
w pkt.1.3.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzic¢
obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbg¢dne do szczegdtowego wytyczenia Robot.
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Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1
uprawnienia.

Wszystkie Roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw. Forma 1 wzor tych oznaczeh powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania Roboét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostanga
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia Robot, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji Rob6t naleza do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3.  Wymagania dla prac pomiarowych

Wykonawca wykona roboty wymienione w ST z zachowaniem wymienionych nizej wymagan:
punkty osi trasy powinny by¢ zastabilizowane materialami okreslonymi w pkt.2 i dodatkowo
oznaczone palikami pomocniczymi (,,$wiadkami’),

repery robocze powinny by¢ osadzone w gruncie lub zlokalizowane na elementach budowli w
spos6b wykluczajacy osiadanie,

punkty osnowy pomiarowej i repery powinny by¢ dowiazane dwukrotnym pomiarem do punktéw
poligonizacji panstwowej i reperow panstwowych,

tolerancja odtworzenia (wyznaczenia) punktow:

dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wigksze niz Scm,

rzedne wysokosciowe punktéw nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robét podano w CPV 45233120-6 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogdélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGiK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogélne zasady obmiaru Robot
Ogdlne zasady obmiaru Rob6t podano w CPV 45233120-6 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru Robét
Ogolne zasady odbioru Robét podano w CPV 45233120-6 ,,Wymagania ogblne” pkt 8.

8.2.  Sposéb odbioru Robot

Odbidér Robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow,
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych i protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inzynierowi.
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9.
9.1.

PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w CPV 45233120-6 ,,Wymagania ogélne”

pkt
9.2.

0.

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania Robé6t obejmuje:

10.

wykonanie wytyczenia,

sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

zakup 1 transport materiatow potrzebnych do wytyczenia,

zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

oznakowanie robot wytyczeniowych w czasie ich wykonywania.

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji

1 Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGiK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe, GUGiK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983.

Ustawa z dnia 17.05.1989 Prawo geodezyjne 1 kartograficzne (Dz.U.Nr 30 Z p6zniejszymi
zmianami).
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