Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t ROZBIORKA ELEMENTOW DROGOWYCH 01.02.04

POZ. KOSZT. 1+4
D 01.02.04 (CPV 45111000-8)
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Robét zwiazanych z rozbidrka elementéw drég, ktére zostang wykonane w ramach projektu czesci

drogowej pn.,,Zabezpieczenie osuwiska i korpusu drogi wojewddzkiej nr 957 w miejscowosci
Zubrzyca Gérna w km 1+220 — km 1+320”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3.  Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia Robét zwiazanych z
rozbiorka:

— Rozebranie nawierzchni z betonu asfaltowego (frezowanie na zimno)

— Rozebranie warstw podbudowy z kruszywa naturalnego

— Odwéz materiatéw z rozbidrki

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania gérnej
warstwy nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslona gltebokosc.

1.4.2. Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace Roboét
Ogdlne wymagania dotyczace Rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2.  Sprzet do rozbiorki
Do wykonania Rob6t zwigzanych z rozbiorka elementéw drég moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

— spycharki,

— adowarki,

— samochody cigzarowe,

— zrywarki,

— mloty pneumatyczne,
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— pily mechaniczne,

— koparki.
Sprzet do frezowania
Nalezy stosowac frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno
na okreslona gtebokos¢.
Frezowanie pod warstwy bitumiczne winno by¢ wykonywane frezarkami profilometrycznymi.
Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie wymaganej réwnosci
oraz pochylen poprzecznych i podtuznych powierzchni po frezowaniu.
Szeroko$¢ bebna frezujacego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu Robét. Przy lokalnych
naprawach szeroko$¢ bgbna musi by¢ dostosowana do szerokosci skrawanych elementow
nawierzchni.
Frezarki powinny by¢ wyposazone w przenosnik sfrezowanego materialu, podajacy go z jezdni na
srodki transportu.
Frezarki powinny by¢ zaopatrzone w systemy odpylania. Za zgoda Inzyniera mozna dopusci¢
frezarki bez tego systemu.
Wykonawca moze uzywacé tylko frezarki zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca powinien przedstawic¢

dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwiek watpliwosci przeprowadzi¢ demonstracje pracy
frezarki, na wtasny koszt.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.1.1. Transport sfrezowanego materialu powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewni¢ prace
frezarki bez postojow przy minimalizacji zaktocen w ruchu drogowym. Material moze by¢
wywozony dowolnymi §rodkami transportowymi na odlegtos¢ 10 km. Wtascicielem sfrezowanego
materiatu jest Wykonawca. Wszelkie koszty transportu zwigzane z odwozem i usunigciem tego
materiatu z terenu budowy ponosi Wykonawca

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbidérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
Materiaty z rozbiorki pozostaja wlasnoscia Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania Robot
Ogodlne zasady wykonania Robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie Robét rozbiérkowych

5.2.1. Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmuja usunigcie z Terenu Budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST lub wskazanych
przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST lub
przez Inzyniera.

Elementy 1 materiaty, ktore zgodnie z ST stajq si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drég znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
Dokumentacja Projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw drogowych nalezy wypetnic¢
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu 1 zaggsci¢ zgodnie z
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wymaganiami okreSlonymi w ST D-04.01.01 "Koryto wraz z profilowaniem 1 zaggszczeniem

pod

loza".

5.2.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do glebokosci, szerokosci i1 pochylen zgodnych z
Dokumentacja Projektowa i ST.

Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czgsci jezdni, to wowczas, ze
wzgledoéw bezpieczenstwa nalezy spetni¢ nastgpujace warunki:

a)
b)

C)

d)

6.
6.1.

nalezy usuna¢ scigty materiat i oczysci¢ nawierzchnig,

przy frezowaniu poszczegdlnych paséw ruchu, wysokos$¢ podtuznych pionowych krawedzi nie
moze przekracza¢ 40 mm,

przy lokalnych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii kraweznika
(Scieku) dopuszcza si¢ wigkszy uskok niz okreslono w pkt b), ale przy glgbokosci wigkszej od
75 mm wymaga on specjalnego oznakowania,

krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo Scigte.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogoélne zasady kontroli jakosci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.

6.2.

Kontrola jakos$ci Robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci Robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych Roboét
rozbiérkowych.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okre§lone w ST D-04.01.01 "Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podioza".

7.
7.1.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru Roboét

Ogodlne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2.

dla
dla

8.

Jednostka obmiarowa

nawierzchni, podbudéw - m> (metr kwadratowy),
frezowanej warstwy m” (metr kwadratowy)

ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

9.
9.1.

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne’

pkt.
9.2.

PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

2

0.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania Rob6t obejmuje:

a) dla rozbidérki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
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— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z
utozeniem na poboczu,

— zatadunek i wywiezienie materialéw z rozbidrki,
— wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.
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