Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét PROFILOWANIE I ZAGESZCZENIE PODLOZA D-04.01.01

POZ. KOSZT. 21
D-04.01.01 (CPV 45233320-8)
PROFILOWANIE I ZAGESZCZENIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru Rob6t zwiazanych z recznym profilowaniem 1 zaggszczeniem podioza pod w-wy
konstrukcyjne nawierzchni ktére zostang wykonane w ramach projektu czgsci drogowej

pn.,,Zabezpieczenie osuwiska i korpusu drogi wojewddzkiej nr 957 w miejscowosci Zubrzyca
Goérna w km 14220 — km 1+320

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3.  Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia Rob6t zwigzanych z
recznym profilowaniem i zaggszczeniem podtoza pod w-wy konstrukcyjne nawierzchni drogi
wojewddzkiej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w D-00.00.00,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robét

Ogo6lne wymagania dotyczace Robé6t podano w D-00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-00.00.00,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania Robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania i zaggszczania podtoza powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

- réwniarek samojezdnych 100 KM,

- koparek 0,6 m3,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt) 0,25 m’,

- spycharek gasienicowych 75 KM i 100 KM,

- walcow statycznych 101 15 t, wibracyjnych samojezdnych, wibracyjnych 1-osiowych

0,6 ti ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu
podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania Robét
Ogdlne zasady wykonania Robdt podano w D-00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczgciem Robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do profilowania i zaggszczania podtoza jest mozliwe wytacznie za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podtoza w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia Rob6t w odstgpach nie wigkszych
niz co 10 metréw.

54.

Profilowanie podioza polega na $cigciu nieréwnosci 1 nadaniu ptaszczyznom pochylenia
podtuznego i spadku poprzecznego zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Do profilowania
podtoza mozna przystapi¢ po wykonaniu i odebraniu elementéw odwodnienia.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rz¢dnych podtoza. Zaleca sig, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne
podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gigbokos¢
zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace
dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rz¢dnych
wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zaggszczenia,
okreslonego w tablicy 1.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [5] lub metoda obciazen ptytowych okreslonych w zat. B normy PN-S-02205/98

Warunki przystapienia do Robét

Przygotowanie podloza.

Profilowanie i zageszczanie podloza

Tablica 1. Minimalne wartos$ci wskaznika zaggszczenia podtoza (Is)

Minimalna warto$¢ I Minimalna warto$¢E, (MPa)

Strefa : - - - p - - -
K drogi kategori drogi kategori drogi kategori drogi kategori

orpusu ruchu KR1-KR2 | ruchu KR3-KR6 | ruchu KR1-KR2 | ruchu KR3-KR6
Goma warstwa 1,00 1,00 100 120
o gruboéci 20cm
Na gltebokosci
0d 20 do 50 cm 0,97 1,00 60 60
od powierzchni
Robd6t ziemnych

Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podtoza wedtug PN-S-02205/98 [6].
Wilgotno$¢ gruntu podioza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

5.5.

Utrzymanie wyprofilowanego i zaggszczonego podloza

Podtoze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu Rob6t zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,
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to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg¢ wykona on
na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robét

Ogolne zasady kontroli jakosci Robét podano w D-00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogélne zasady obmiaru Robot

Ogdlne zasady obmiaru Rob6t podano w D-00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profilowanego i
zageszczonego podioza.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru Robét
Ogolne zasady odbioru Robét podano w D-00.00.00,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2.  Sposéb odbioru Robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami
InZzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalania dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-00.00.00,,Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? (metra kwadratowego) profilowania i zaggszczenia obejmuje:
- prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

- profilowanie dna koryta lub podioza,

- zaggszczenie,

- utrzymanie koryta lub podioza,

- ew. odwodnienie koryta w czasie Robot,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-88-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
PN-EN 1097-5/2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem 1 fata.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

PN-S-02205/98 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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