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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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Zatwierdzit



DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ( ST)

1.1.1.  Specyfikacja Techniczna DM.00.00.00 - Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robdt, ktoére zostana wykonane dla zadania: ,,Remont
zabezpieczenia podpor mostu na rzece Sekéwka w miejscowosci Sekowa usytuowanych w korycie rzeki .
Droga wojewodzka nr 977, odcinek 260 km 0+048”

1.2 Zakres stosowania ST

1.2.1  Jako czg$¢ dokumentow przetargowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu
robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

1.3.1. Wymagania ogodlne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi.

1.3.2.  Specyfikacje Techniczne zgodne sa z zasadami " wytycznych zlecania robot, ustug i dostaw w drodze przetargu "
stanowiacych zatacznik do Zarzadzenia Nr 3 z dnia 18 lutego 1994 roku, wydanych przez Generalng Dyrekcj¢ Drog Publicznych i
uwzgledniaja normy panstwowe, instrukcje i przepisy stosujace si¢ do robot.

1.4 Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco :

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatnos¢ wyrobow budowlanych do zamierzonego stosowania

Dlugo$é mostu - odlegtos¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami pomostu a w przypadku mostéw tukowych z nadsypka -
odlegtos¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;j.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszystkimi
urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa ( montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

Dziennik przebiegu robét - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
odnotowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot,
przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem nadzoru i Wykonawcg .

Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i wystgpowania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnig.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Konstrukcja nosna ( przesto lub przesta obiektu mostowego) - cz¢$¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego i pieszego.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksigga Obmiaru - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami shuzacy do wpisywania przez
Wykonawcg obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Ksigdze
Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materialow oraz Robdt.

Linie rozgraniczajace — linie wyznaczajace granice pomigdzy pasem drogowym a przyleglym terenem.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robdt, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu na podtoze
gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.



Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie
naprgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca da wyréwnania nierownosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

Podbudowa - dolna czgs¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze si¢
sktada¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

Podbudowa zasadnicza - gérna cz¢$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona si¢
sktada¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢§¢ podbudowy spelniajaca, obok funkceji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwa mrozochronna, odsaczajaca
lub odcinajaca.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych, przepust.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego
na okres budowy.

Odpowiednia ( bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robot
budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania na nim drogi oraz drzew
i krzewdw. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi
i Srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdéw, umieszczenia urzadzen
bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania do ruchu pieszych, stuzaca jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

Podloze ulepszone - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia
przejgcia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Promesa Aprobaty Technicznej — tymczasowe zaswiadczenie dopuszczajace stosowanie wyrobow budowlanych, dla
ktorych zostato otwarte postgpowanie o uzyskanie Aprobaty Technicznej.

Przedsi¢gwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita modernizacja (
zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

Przeszkoda naturalna — element $rodowiska naturalnego stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania inwestycyjnego na
przyktad: dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego np. droga, kolej,
rurociag itp.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie do pierwotnych funkcji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

Rozpigtos¢é teoretyczna - odlegtos¢ miedzy punktami podparcia (fozyskami) przegsta mostowego.

Rysunki - czgs¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego
przedmiotem robot.

Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona do poszczegodlnych rodzajow ruchu oraz
szerokos$¢ chodnikdéw mierzona w §wietle porgczy mostowych z wytaczeniem konstrukeji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch
kotowy od ruchu pieszego.

Slepy Kosztorys / kosztorys ofertowy /- wykaz robot z podaniem ich ilosci ( przedmiar) w kolejnosci technologicznej
ich wykonania.

Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowiaca odrgbna catos$¢ konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidzianych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu Robdt zwiazanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

L.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych Robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczna, oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
1.5.1.  Szczegéty o znaczeniu wylacznie informacyjnym

Inspektor nadzoru zapewni Wykonawcy swobodny dostgp do wszystkich szczegolow zebranych przez Zamawiajacego na
temat istniejacych warunkéw gruntowych oraz istniejacego obiektu mostowego. Dostgp do tych szczegotéw utatwi Wykonawcy
doktadna ich oceng. Wykonawca odpowiada rowniez za konsekwencje wynikajace z takiej oceny.

1.5.2. Dokumentacja robocza.



Jesli wymagaja tego Specyfikacje Techniczne, to Wykonawca wykona dokumentacj¢ robocza przedstawiajaca szczegoty,
ktore beda stosowane podczas wykonywania robot. Koszty zwigzane z wykonaniem tej dokumentacji zostana wtaczone do stawek
jednostkowych robot.

Cata dokumentacja robocza zostanie przedstawiona Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia wraz ze wszystkimi potrzebnymi
uzupelnieniami dotyczacymi koncowego wykonania Robot.

1.5.3.  Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi, uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg .

1.5.4. Dokumentacja Przetargowa

Dokumentacja Projektowa zawiera¢ bgdzie nizej wymienione czgsci:

- Przedmiar i Slepy Kosztorys
Jezeli w trakcie wykonywania Robo6t okaze sig koniecznym uzupetienie Dokumentacji Przetargowej przekazanej przez
Zamawiajacego , Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki w 4 egzemplarzach i ST i przedtozy je Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia.

1.5.5. Zgodnos¢ robot z ST.

Specyfikacje Techniczne oraz dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru Wykonawcy stanowig czgs¢
zamoOwienia, a wymagania wyszczegolnione cho¢by w jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby byly zawarte w
catej dokumentacji.

Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac¢ bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w pelni zgodne z ST i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementow
budowli, to takie materiaty beda niezwltocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.6.  Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy , w okresie trwania realizacji
zamowienia az do zakonczenia i odbioru koncowego Robot.
Przed przystapieniem do robot Zamawiajacy przekaze Wykonawcy projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie ich
trwania .
W zaleznosci od potrzeb i postgpu Robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawcg na biezaco.
W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatta ostrzegawcze, sygnaty itp. zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i
pieszych.
Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgleddw bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora nadzoru.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wliczony w Ceng Kontraktowa.

1.5.8. Dziennik przebiegu robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika przebiegu robot .
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru proponowang formg i szczegotowy spis tresci Dziennika przebiegu robdt w celu
uzyskania jego zgody. Dziennik przebiegu robdt bedzie prowadzony w jezyku polskim.

1.5.9. Koordynacja z wladzami odpowiedzialnymi za urzadzenia podziemne i napowietrzne

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za koordynacj¢ robot zwiazanych z koniecznymi przetozeniami urzadzen
podziemnych i napowietrznych oraz za wiaczenie tych robot do wszystkich programoéw prowadzenia Robot.
Wykonawca uzyska od odpowiednich wtadz bedacych whascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju Robot, ktére maja by¢
wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych i napowietrznych na Terenie Budowy i powiadomi¢
Inspektora nadzoru oraz wtadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robot.
W razie uszkodzenia urzadzen podziemnych lub napowietrznych Wykonawca natychmiast zawiadomi odnosne Wtadze i bedzie z
nimi wspotpracowat przy prowadzeniu niezbednych napraw.

1.5.10. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
- utrzymywac¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,



- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska
na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dzialania. Stosujac si¢ do tych
wymagan bgdzie miat szczego6lny wglad na:
I. Lokalizacjg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych
I1. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed :

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi

- zanieczyszczeniem powietrza pylami lub gazami

- mozliwos$cia powstania pozaru
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony
srodowiska, obciazaja Wykonawcg.

1.5.11. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca begdzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0soéb
trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.12. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot bgda mialy $wiadectwa dopuszcezenia, wydane przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na $rodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty
pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgodg¢ na uzycie tych materiatéw od wlasciwych organow administracji
panstwowe;j.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatoéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.13. Ochrona mienia publicznego i prywatnego.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable

itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerweg czasowa dla wszelkiego rodzaju Robot, ktére maja by¢
wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora nadzoru i
wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane witadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy wykonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.14. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materialow i wyposazenia
na iz Terenu Budowy. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow i w
sposob ciagty bedzie o takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie
osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo wykonany fragment budowy w obrebie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat
za napraw¢ wszelkich Robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.15. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisoéw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczego6lno$ci ma Wykonawca obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprze¢t i odpowiednia odziez dla
ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odregbnej zaptacie i sa
uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.16. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Robot od Daty
Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do



czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty w
zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie to na polecenie Inspektora nadzoru powinien rozpoczaé Roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.17. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odno$nie wykorzystywania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera o
swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.5.18.Aprobaty Techniczne

Wykonawca winien uzyska¢ Aprobaty Techniczne lub promesy Aprobat Technicznych na wyroby okreslone w
Specyfikacjach Technicznych.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do Robot
Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania , zamawiania lub wydobywania
tych materialow i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.
Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrdodta uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w
sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.
Konieczno$¢ przedstawienia aprobaty technicznej na stosowane materiaty - dla materialow wg wymagan konkretnych ST.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskiwanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrddta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczyé
Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacjg zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie
metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow z jakiegokolwiek zrodta.
Wykonawca poniesie wszelkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem
materialow do Robot..

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci.
Wiynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okre§lonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcjg wytworni bgda zachowane nastgpujace warunki:

- Inspektor nadzoru bgdzie miat zapewniona wspdtpracg i pomoc Wykonawcey oraz producenta materiatow w czasie prowadzenia
inspekcji,

- Inspektor nadzoru bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cz¢s$ci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcija
materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z Terenu Budowy.
Kazdy rodzaj Robot, w ktéorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sig z jego nie przyjgciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do Robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ i wtasciwos¢ do Robét i byty dostepne do kontroli przez
Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania materialu w wykonanych Robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym,



jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzg¢tu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru.
Liczba i wydajnos$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i wskazaniach
Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym zamoéwieniem.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.
Jesli ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inspektora
nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, urzadzenia, maszyny i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkow zamowienia, zostana
zdyskwalifikowane przez Inspektora nadzoru i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow .
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w , ST i wskazaniach
Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym zamoéwieniem.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom zamoéwienia
na polecenie Inspektora nadzoru zostang usunigte z Terenu Budowy.
Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach na Teren Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z zamoéwieniem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materialow 1 wykonywanych Robdt, za ich zgodno$¢ z wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow Robot
zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi przez Inspektora nadzoru.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowane przez Wykonawceg w wytyczeniu i wyznaczeniu Robot zostana, jesli wymagaé
bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawcg na jego koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw Robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w zamowieniu, ST, a takze na normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni
wyniki badan materiatow i Roboét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawcg, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jako$¢ Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg Robot i jako$ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz Robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazadaé¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz Robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST.
Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z
Kontraktem.



Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazna
legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor nadzoru bgdzie mie¢ nieograniczony dost¢p do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigeia te beda tak
powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do Robét badanych
materiatow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci,
co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawcg usunigte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty tych badan
pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek begda dostarczone przez Wykonawceg i zatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Probki
dostarczone przez Wykonawcg do badan wykonanych przez Inspektora nadzoru bgda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw i badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pis$mie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z badan.

Wykonawca bgdzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okre$§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatow u zrodla ich wytwarzania, i zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli prowadzonego przez Wykonawcg, bedzie ocenia¢ zgodnos¢
materiatow i Robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatow i Robot z ST. W takim przypadku calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.6. Atesty jako$ci materiatéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatéw przez Wykonawcg, Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materiaty
posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelna zgodnos$¢ z warunkami podanymi w ST.
W przypadku materialow, dla ktérych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot bgdzie posiada¢ atest
okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe beda posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez
niego badan. Kopie wynikoéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi nadzoru.
Materialy posiadajace atesty a urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona
niezgodnos¢ ich wtasciwos$ci z ST, to takie materiaty i urzadzenia zostana odrzucone.

6.8. Dokumenty przebiegu robot

6.8.1. Dziennik przebiegu robot

Dziennik przebiegu robdt jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu robot do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos$¢ za prowadzenie Dziennika
przebiegu robdt spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku przebiegu robot beda wykonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.



Kazdy zapis w Dzienniku przebiegu robot bgdzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bgda czytelne, dokonywane trwata technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika przebiegu robot protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone
data i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do Dziennika przebiegu robét nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

- datg przekazania Wykonawcy terenu robot

- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakos$ci i harmonogramoéw Robot

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow Robot

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru

- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu

- zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i koncowych odbioréw Robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody 1 temperaturg powietrza w okresie wykonywania Robo6t podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot

- dane dotyczace sposobu wykonania zabezpieczenia Robot

- dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzit
- wyniki prob poszczegodlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzit

- inne istotne informacje o przebiegu Robot

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika przebiegu robot beda przedtozone Inspektorowi nadzoru do
ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do Dziennika przebiegu rob6t Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia lub
zajgciem stanowiska.

6.8.2  Ksigga Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow Robot.
Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Wycenionym Slepym Kosztorysie i
wpisuje do Ksiggi Obmiaru.

6.8.3.  Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan
Wykonawcy beda prowadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do
odbioru robét. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

6.8.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ oprocz wymienionych w pkt. 6.8.1 - 6.8.3 nastgpujace dokumenty:
- protokoty przekazania terenu robot
- umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno - prawne
- protokoty odbioru robot
- protokoty z narad i ustalen
- korespondencj¢ na budowie

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie rob6t w miejscu uprzednio zabezpieczonym.
Zaginigcie jakiegokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora nadzoru i przedstawione do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z ST, w jednostkach ustalonych w
Slepym Kosztorysie.
Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych Robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bgda wpisane do Ksiggi Obmiaru.
Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robot. Biedne dane zostana poprawione wg
instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstoScia wymagana w celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie okreslonym w zamdwieniu lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robdt i materialow
Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzane poziomo wzdhuz linii osiowe;.



Jesli Specyfikacje Techniczne whasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objgtosci bgda wyliczone w m3 jako
dlugos$¢ pomnozona przez $redni przekro;.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji
Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.
Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jesli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadno$ci wg norm
zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem Robot, a takze w przypadku wystgpowania
dluzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.
Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar Roboét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi w karcie Ksiggi
Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do Ksiggi Obmiaru, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw Robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:
- odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
- odbiorowi koncowemu
- odbiorowi ostatecznemu

8.2. Odbiodr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior zanikajacych i ulegajacych zakryciu Robot polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych Robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbioér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonywany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu Robot.
Odbioru Robot dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowo$¢ danej czgsci Robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru. Odbiodr bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomieniem o fakcie Inspektora nadzoru.
Jakos¢ i ilo§¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior koncowy robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci i
wartosci.
Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bgdzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do Dziennika
Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Odbior koncowy Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach zamoéwienia, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
nadzoru zakonczenia Robét i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w pkt. 8.4.
Odbioru koncowego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Rob6t z ST.
W toku odbioru koncowego Robdt komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw Robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w okresie wykonania Rob6t uzupeiniajacych i Robot poprawkowych.
W przypadku niewykonania wyznaczonych Rob6t poprawkowych lub Robdt uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru koncowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ Robdt wykonywanych w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega
od wymaganej ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo



ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
Dokumentach przetargowych.

8.4. Dokumenty do odbioru koncowego Robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru koncowego robot sporzadzony
Wg wzoru przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca zobowiazany jest przygotowa¢ nastepujace dokumenty:
- Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami,
- Specyfikacje Techniczne,
- uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania tych zalecen,
- recepty 1 ustalenia technologiczne,
- Dzienniki Budowy i Ksiggi Obmiaru,
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST i,
- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,
- opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z i ST,
- sprawozdanie techniczne,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego
Sprawozdanie techniczne bedzie zawiera¢:
- zakres 1 lokalizacjg¢ wykonywanych Robdt,
- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robdt,
- date rozpoczecia i1 zakonczenia Robot,
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru koncowego,
komisja w porozumieniu z Wykonawca budowy wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.
Termin wykonania Robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg za jednostk¢ obmiarowa ustalona dla danej
pozycji Slepego Kosztorysu.
Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w pkt. 9 ST .
Cena jednostkowa obejmowac bedzie:
- robocizng bezposrednia,
- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,
- wartos¢ pracy sprzg¢tu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzgtu na Teren Budowy i z powrotem, montaz i
demontaz na stanowisku pracy),
- koszty posrednie, w sktad, ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i laboratorium,
koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy - w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty
dotyczace oznakowania robdt, wydatki dotyczace bhp, obstugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placow i bocznic,
ekspertyzy dotyczace wykonanych robdt, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy.
- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkdéw mogacych wystapi¢ w czasie
realizacji robot w okresie gwarancyjnym,
- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w Wycenionym Slepym Kosztorysie jest ostateczna i
wyklucza mozliwos$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot objetych ta pozycja kosztorysowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ujgte w poszczegolnych specyfikacjach szczegolowych.

D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z
rozbidrka elementow drog, ogrodzen i przepustow.



1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach wojewaddzkich.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka:
— warstw nawierzchni,
— kraweznikow, obrzezy i opornikow,
— Sciekow,
— chodnikow,
— ogrodzen,
— barier i porgezy,
— znakoéw drogowych,
— przepustow: betonowych, zelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog, ogrodzen i przepustéw moze by¢ wykorzystany sprzgt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru:
— spycharki,

— ‘ltadowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody ci¢zarowe,
— zrywarki,

— miloty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drog, ogrodzen i przepustow obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z SST lub wskazanych przez Inspektora nadzoru.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub rgcznie w sposdb okreslony w ST lub przez Inspektora nadzoru.



W przypadku robot rozbidrkowych przepustu nalezy dokonac:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przeno$nych rusztowan przy przepustach wyzszych od okoto 2 m,

— rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje si¢ odzyskaé, w sposob rgczny lub mechaniczny z ew. przecigciem pretow
zbrojeniowych i ich odgigciem,

— demontazu prefabrykowanych elementéw przepustow (np. rur, elementow skrzynkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin 1 czg¢Sciowym usunigeiu taw, wzglednie ostroznego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych,
klinkierowych itp. przy zatozeniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementow, przewidzianych do powtoérnego uzycia (z zaprawy, kawatkow betonu, izolacji itp.) i ich
posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszkodzen.
O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub
wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementéow drog, ogrodzen i przepustéw znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczego6lnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypeknié¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggsci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

5.3. Roboty rozbiorkowe

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiorki, wykonane z elementow mozliwych do powtdrnego wykorzystania powinny
by¢ usuwane bez powodowania zbgednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajq si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktére staja si¢ wtasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakos$ci robodt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen i przepustow
powinno spetia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrka elementéw drég i ogrodzen jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m* (metr kwadratowy),
dla kraweznika, opornika, obrzeza, sciekow prefabrykowanych, ogrodzen, barier i porgczy - m (metr),
— dla znakow drogowych - szt. (sztuka),
— dla przepustdéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych - m® (metr szescienny),
b) prefabrykowanych betonowych, zelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:



a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
— wyrdéwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki krawgznikow, obrzezy i opornikow:
— odkopanie krawgznikow, obrzezy i opornikow wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyrdwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbiorki $cieku:
— odstonigcie $cieku,
— rgezne wyjecie elementow Sciekowych wraz z oczyszcezeniem,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— uzupelnienie i wyréwnanie podtoza,
— zaladunek i wywo0z materiatéw z rozbiorki,
uporzadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbiorki chodnikdw:
— reczne wyjgceie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materialéow chodnikowych,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
e) dla rozbiorki ogrodzen:
— demontaz elementéw ogrodzenia,
— odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,
— zasypanie dotow po stupkach z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem w stosy na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
uporzadkowanie terenu rozbiorki;
f) dla rozbiorki barier i porgczy:
— demontaz elementoéw bariery lub porgczy,
— odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,
— zasypanie dotow po stupkach wraz z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
— uporzadkowanie terenu rozbiorki;
g) dla rozbiorki znakow drogowych:
— demontaz tablic znakéw drogowych ze stupkow,
— odkopanie i wydobycie stupkow,
— zasypanie dotow po stupkach wraz z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— zafadunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
— uporzadkowanie terenu rozbiorki;
h) dla rozbiorki przepustu:
odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umocnien itp.,
— ew. ustawienie rusztowan i ich pdzniejsze rozebranie,
— rozebranie elementéw przepustu,
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
— zasypanie dotéw (wykopdw) gruntem z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— uporzadkowanie terenu rozbiorki.

D - 08.02.02 CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
wykonaniem chodnika z brukowej kostki betonowe;.



1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach wojewodzkich.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem chodnika z
brukowej kostki betonowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. .

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniona jednostke.

2.2.2. Wyglad zewngtrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pgkni¢¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gdérna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklgsnigcia nie powinny
przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci < 80 mm.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej

Matle powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje sig rgcznie.

Jesli powierzchnie s3 duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia
uktadajace. Urzadzenie sklada si¢ z wozka 1 chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy
kostek na miejsce ich utozenia.

Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostona z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podlozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podluznymi i
poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem
podtoza”. Wskaznik zaggszczenia koryta nie powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowa¢ piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Grubo$¢ podsypki po zaggszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona
woda, zaggszczona i wyprofilowana.



5.4. Warstwa odsaczajaca

Jezeli w dokumentacji projektowej dla wykonania chodnika przewidziana jest warstwa odsaczajaca, to jej wykonanie
powinno by¢ zgodne z warunkami okres§lonymi w ST D-04.02.01 ,,Warstwy odsaczajace i odcinajace”.

5.5. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na roznorodnos¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest ulozenie dowolnego wzoru -
weczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke uktada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2
do 3 mm. Kostke¢ nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zaggszczeniu.

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypelnic¢ piaskiem, a nastgpnie zamies¢ powierzchnig utozonych kostek przy uzyciu
szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawgdzi powierzchni ubijanej w kierunku
srodka i jednoczes$nie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehli¢ szczeliny materiatem do wypelienia i zamie$¢ nawierzchni¢. Chodnik z
wypehieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych posiada aprobatg
techniczna.
Pozostale wymagania okreslono w ST D-05.02.23 , Nawierzchnia z kostki brukowej betonowe;j”.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podioza

Sprawdzenie podloza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
— glebokosci koryta:
— o szerokos$ci do 3 m: +1cm,
— o szeroko$ci powyzej 3 m: £ 2cm,
— szerokos$ci koryta: £ 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu
zgodnosci z pkt 5.3 niniejszej ST.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika
Sprawdzenie prawidlowosci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu zgodnosci
wykonania z pkt 5.5 niniejszej ST:
— pomierzenie szerokosci spoin,
— sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidtowos$ci wypelnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie réwnosci chodnika

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzaé nalezy lata co najmniej raz na kazde 150 do 300 m* utozonego
chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tata 4 m nie
powinien przekraczaé 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podluznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod uwagg punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie moga przekracza¢ + 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego



Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 150 do 300
m® chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu
wynosza + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowej kostki betonowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* chodnika z brukowej kostki betonowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
— ew. wykonanie warstwy odsaczajacej,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie kostki brukowej wraz z zaggszczeniem i wypelnieniem szczelin,
— przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

D - 06.03.01b REMONT CZASTKOWY POBOCZA UTWARDZONEGO KRUSZYWEM LAMANYM

WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
remontem czastkowym pobocza utwardzonego kruszywem tamanym niezwigzanym.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach i ulicach.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
remontu czastkowego pobocza kruszywem tamanym, polegajacego na rozebraniu fragmentu uszkodzonego i naprawy z
ewentualnym dodaniem nowych materiatow.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST mozna stosowa¢ do napraw na wigkszej powierzchni niz remont czastkowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze — czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizacji i
bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Utwardzone pobocze — czg§¢ pobocza drogowego, posiadajaca w ciagu catego roku no$nos¢ wystarczajaca do przejgcia
obciazenia statycznego od kot samochodow, dopuszczonych do ruchu na drodze (zat. rys. 1).

1.4.3. Gruntowe pobocze — czg§¢ pobocza drogowego, stanowigca obrzeze utwardzonego pobocza, przeznaczona do ustawiania
znakow i urzadzen zabezpieczenia ruchu.

1.4.4. Utwardzenie pobocza kruszywem tamanym niezwiazanym — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zaggszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu (proces ten nazywany byl dawniej
stabilizacja mechaniczng).



1.4.5. Remont czastkowy — naprawa pojedynczych uszkodzen pobocza z kruszywa tamanego o powierzchni okoto 5m’.

1.4.6. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1. Zgodno$¢ materialéw z dokumentacja projektowa

Materiaty do wykonania robdt remontu czastkowego powinny by¢ zgodne z ustaleniami ST.
2.2.2. Materiaty do wykonania remontu czastkowego

Do remontu czastkowego utwardzonego pobocza nalezy uzyc:
— uzyskane z rozbiorki, nadajace si¢ do ponownego wbudowania, kruszywo tamane niezwiazane,
— nowe materialy, uzupethiajace materiaty uzyskane z rozbiorki, ktore stosuje si¢ przy wykonaniu utwardzonego pobocza, tj.
piasek, kruszywo tamane i wodg, odpowiadajace wymaganiom punktow 2.2.3 +2.2.5.

2.2.3. Piasek

W przypadku wystgpowania w konstrukcji utwardzonego pobocza warstwy odsaczajacej, odcinajacej i innej, wykonanej
przy uzyciu piasku, to powinien on odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13242:2004 [4] lub PN-EN 13285:2004 [5].

2.2.4. Kruszywo

Do utwardzenia pobocza nalezy stosowaé kruszywo lamane o uziarnieniu zblizonym do istniejacego, np. 025 mm,
odpowiadajace wymaganiom PN-EN 13242:2004 [4] lub PN-EN 13285:2004 [5].

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny. Zaleca si¢ uzycie kruszywa o
jasnej barwie.

2.2.5. Woda

Nalezy stosowa¢ przy walowaniu nawierzchni kazda czysta wodg z rzek, jezior, stawdw i innych zbiornikéw otwartych
oraz wodg studzienna i wodociagowa. Nie nalezy stosowa¢ wody z widocznymi zanieczyszczeniami, np. $mieciami, roslinnoscia
wodna, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.6. Sktadowanie kruszyw

Okresowo sktadowane kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materialami kamiennymi. Podloze w miejscu sktadowania kruszyw powinno by¢ rowne, utwardzone i odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot:
a) do robot rozbiorkowych
—  milotki pneumatyczne, oskardy, lomy, dragi stalowe,
—  konewki, wiadra do wody, topaty, szpadle, ubijaki r¢czne itp.,
b) do robot naprawczych
—  mieszarki przy wigkszych robotach do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wodg
(dopuszcza sig rgczne przygotowanie mieszanki kruszyw przy niewielkich robotach),
—  sprzgt do wypelniania wyboju jak lopaty, taty wyrownujace, sprzgt ubijajacy (ubijaki, zaggszczarki ptytowe, ew. lekkie
walce).
Sprze¢t powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach producentow
lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.



4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Materialy sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposob wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST. W przypadku braku wystarczajacych
danych mozna korzystac¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robdt obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie remontu czastkowego,
3. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie ST lub wskazan Inspektora nadzoru:
— ustali¢ lokalizacjg terenu robot,
— przeprowadzi¢ czyszczenie nawierzchni z kurzu, blota i innych zanieczyszczen, do odlegtosci 0,5+0,7 m od krawedzi
uszkodzenia, z usunigciem zanieczyszczen poza korong drogi.
Zaleca si¢ korzystanie z ustalen ST D-01.00.00 [2] w zakresie niezbgdnym do wykonania robét przygotowawczych, a z
ustalen ST D-05.03.00a [3] w zakresie oczyszczenia nawierzchni.

5.4. Uszkodzenia nawierzchni, podlegajace remontowi czastkowemu

Remontowi czastkowemu podlegaja uszkodzenia nawierzchni utwardzonego pobocza, obejmujace:
— zapadnigcia i wyboje fragmentéw nawierzchni,
— koleiny, powstajace wzdtuz osi jezdni (zwykle tuz przy krawedzi jezdni),
— osiadanie nawierzchni w miejscu przekopow (np. po przetozeniu urzadzen podziemnych), wadliwej jakosci poditoza lub
podbudowy, niewtasciwego odwodnienia,
— inne uszkodzenia, deformujace nawierzchni¢ w sposob odbiegajacy od jej prawidtowego stanu.
Najdogodniejsza pora wykonywania remontéw czastkowych sa okresy wilgotne na wiosng i na jesieni. Wilgo¢ ulatwia
zrywanie nawierzchni oraz zaggszczanie wykonanych fat.

5.5. Wyznaczenie powierzchni remontu czastkowego

Powierzchnia przeznaczona do wykonania remontu czastkowego powinna obejmowac caly obszar uszkodzonej
nawierzchni oraz czg$¢ do niej przylegajaca w celu tatwiejszego powiazania nawierzchni naprawianej z istniejaca (rys. 2).
Wigksza liczbe uszkodzonych fragmentéw nawierzchni, znajdujacych si¢ blisko siebie, taczy si¢ w jeden duzy fragment
przeznaczony do remontu. Zaleca sig, aby obrys duzych powierzchni do remontu miat ukosne nachylenie w stosunku do osi drogi.

Powierzchnig przeznaczong do wykonania remontu czastkowego wskazuje Inspektor nadzoru.

5.6. Rozbiorka nawierzchni

Poprzednio wyznaczona nawierzchni¢ remontu czastkowego oskarduje si¢ rgcznie lub przy uzyciu mlotkow
pneumatycznych w taki sposob, aby uzyskac¢ boczne $ciany pionowe. Oskardowanie wykonuje si¢ do glgbokosci wyboju (rys. 3).

Dla utatwienia oskardowania w okresie suchym - miejsca podlegajace oskardowaniu polewa si¢ woda przynajmniej na
jedna godzing przed oskardowaniem.

Przy wybojach o powierzchni wigkszej niz 1 m” na dnie wyboju oskarduje si¢ bruzdy o szerokosci 6+8 cm i gtebokosci
okoto 5 cm w kratg uko$na do osi drogi o bokach 0,3+0,7 m.

5.7. Wypelnienie wyboju materiatem

Wyoskardowany luzny materiat nalezy z wyboju usuna¢ i przesortowac za pomoca sit lub grabi na thuczen, kliniec, miat
kamienny oraz czg$ci nieprzydatne do robot naprawczych.

Mieszankg nowego kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
stacjonarnych (przy duzej powierzchni naprawy) lub zwykle przy matej powierzchni naprawy — przez mieszanie poszczegoélnych
frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob
przeciwdziatajacy rozsegregowaniu i wysychaniu.

Miejsce przeznaczone do remontu nalezy dokladnie oczys$ci¢ i zwilzy¢é woda. Na spéd wyboju nalezy utozy¢
przesortowane kruszywo pochodzace z wyoskardowania pod warunkiem, Ze nie jest ono zaokraglone. Nastgpnie uktada si¢ Swieze



kruszywo, pochodzace z tego samego surowca skalnego, z ktorego byla wykonana nawierzchnia, w takiej ilosci, aby ze wzgledu
na zaggszczenie, wystawal nad otaczajaca nawierzchnig 1,5+2 cm. Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom punktu
2.24.

Po obfitym zwilzeniu kruszywa, zaggszcza si¢ je, postgpujac od krawedzi laty ku srodkowi. Zaggszczanie mozna
wykonywac ubijakami r¢gcznymi, zaggszczarkami ptytowymi lub przy duzej liczbie wybojow - lekkim walcem.

Nieréwnosci i zaglgbienia powstajace w czasie zaggszczania powinny by¢é wyrownywane biezaco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie badz usunigcie materiatlu, az do otrzymania réwnej powierzchni. Zaggszczenie nalezy kontynuowaé
do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego niz 1,0 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-
04481:1975 [6].

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej z tolerancja + 2%.
Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana.

Przy wbudowywaniu i zaggszczaniu mieszanki kruszywa na utwardzonym poboczu nalezy zwroci¢ szczegolna uwage na
wlasciwe jego wykonanie przy krawgdzi jezdni. Styk jezdni i utwardzonego pobocza powinien by¢ rowny i szczelny.

Remont czastkowy powinien by¢ tak wykonany, zeby lata wykazywata silne i calkowite ztaczenie ze starg nawierzchnia,
a materialy kamienne wbudowane w tatg byty silnie ze sobg zazgbione i zaklinowane.

5.8. Unikanie bledéw przy wykonywaniu remontu czastkowego

Zaleca sig przy wykonywaniu remontu czastkowego unikanie nastgpujacych btedow:

— wycinania wyznaczonej do remontu powierzchni wedtug prostych ksztaltow geometrycznych (np. prostokatow), gdyz
zwigksza to powierzchnig tat i powoduje niepotrzebne niszczenie dobrze zachowujacych sig czgsci starej nawierzchni,

— wycinania (oskardowania) zbyt glgbokiego miejsc wybojow, gdyz glebokos¢ oskardowania nie powinna by¢ wigksza niz
glebokosé wyboju, z zastrzezeniem, ze glebokos¢ po oskardowaniu powinna wynosi¢ okoto 1,5 $rednicy kruszywa uzywanego
do remontu,

— nieoskardowania dna wybojow, gdyz powoduje to niedostateczne powiazanie warstwy thucznia z istniejaca nawierzchnia,

— nieczyszczenia wyboju po oskardowaniu, gdyz kruszywo sypane w kurz i bloto w wyboju ma trudnosci we wiasciwym
zaklinowaniu sig,

— niedostatecznego zaggszczania kruszywa wypetniajacego wybdj, gdyz luzne kruszywo w wyboju zostanie w krétkim czasie
rozrzucone kotami pojazdow,

— niepolewania woda kruszywa podczas ubijania, gdyz tarcie migdzy ziarnami kruszywa jest zbyt duze i nie daje si¢ nalezycie
zagesci¢, co spowoduje wyrwanie go kotami samochodow,

— uzywanie do remontu kruszywa o twardos$ci rézniacej si¢ od twardosci w istniejacej nawierzchni, gdyz tata bgdzie ulegata
mniejszemu lub wigkszemu S$cieraniu niz otaczajaca powierzchnia, co spowoduje niekorzystne jej zagliebienie lub
podwyzszenie.

5.9. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Do robot wykonczeniowych naleza prace
zwiazane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych warunkow terenowych, takie jak:
— usunigcia urzadzen regulacji ruchu,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o
oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodno$ci, deklaracj¢ zgodnosci, aprobatg
techniczna, ew. badania materialdéw wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wtasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robdt, okre§lone przez Inspektora
nadzoru.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie robot

Czestotliwosé

Lp. Wyszczegodlnienie robot badah

Wartosci dopuszczalne

1 [ Wyznaczenie powierzchni robot 1 raz Tylko niezbgdna




powierzchnia
2 | Roboty przygotowawcze Ocena ciagta Wg pktu 5
3 | Remont czastkowy nawierzchni Ocena ciagta Wg pktu 5
4 | Roboty wykonczeniowe Ocena ciagta Wg pktu 5

6.4. Badania wykonanych robot

Po zakonczeniu rob6t nalezy oceni¢ wizualnie:

— wyglad zewngtrzny wykonanego remontu czastkowego w zakresie wygladu i prawidtowo$ci wypelnienia tat w nawiazaniu do
otaczajacej nawierzchni,

— poprawno$¢ profilu podluznego i poprzecznego, nawigzujacego do otaczajacej nawierzchni i umozliwiajacego sptyw
powierzchniowy wad.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanego remontu czastkowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® remontu czastkowego pobocza utwardzonego kruszywem obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materialow i sprzetu,
— wykonanie remontu czastkowego pobocza utwardzonego kruszywem wedlug wymagan i specyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzgtu.

9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza ST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazywane Zamawiajacemu i sa
usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

— prace towarzyszace, ktore sa niezbgdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczane do robdt tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-05.03.00a Oczyszczenie nawierzchni drogowej
10.2. Normy

4. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwiazanych i zwigzanych hydraulicznie
materiatow stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym (patrz: poz. 7 i 8)

5. PN-EN 13285:2004 Mieszanki niezwiazane. Specyfikacje (patrz: poz. 7 1 8)

6. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu



7. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni
drogowych (W okresie przejsciowym norma moze by¢
stosowana zamiast poz. 4 1 5)

8. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek (W okresie przejsciowym norma moze by¢
stosowana zamiast poz. 4 1 5)

D - 06.04.01 ROWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
remontowaniem i utrzymaniem rowow .

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach wojewodzkich.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z oczyszczaniem, pogltgbianiem
oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Row - otwarty wykop o giebokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wodg.
1.4.2. Row przydrozny - réw zbierajacy wode z korony drogi.

1.4.3. Row odpltywowy - row odprowadzajacy wodg poza pas drogowy.

1.4.4. Row stokowy - réw zbierajacy wodg sptywajaca ze stoku.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materialy nie wystgpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprze¢tu:
— koparek podsigbiernych,
— spycharek lemieszowych,
— rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
— zaggszczarek plytowych wibracyjnych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Przy wykonywaniu robot okre§lonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkéw transportowych.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, $cigciu trawy i krzakow w obrebie rowu.

5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-S-

02204 [1]:
- dla rowu przydroznego w ksztatcie:

a)
b)

<)

trapezowym - szerokos$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, glgbokos¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona
jako réznica poziomow dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;
trojkatnym - dno wyokraglone tukiem kolowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy wewngtrznej 1:3, nachylenie skarpy
zewnetrznej od 1:3 do 1:10, glgbokos¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jako réznica poziomow dna i nizszej krawedzi gornej
rowu;
optywowym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, krawedzie gorne wyokraglone tukami kolowymi o
promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewngtrznej 1:3, a skarpy zewngtrznej od 1:3 do 1:10, glgbokos¢ od 0,30 m do
0,50 m liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;
dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:3, glgbokos¢ co
najmniej 0,50 m. Row ten powinien by¢ oddalony co najmniej o 3,0 m od krawedzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i
zwartych i co najmniej o 5,0 m w pozostatych przypadkach.
dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, glgbokos¢ minimum 0,50 m, przebieg
prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kolowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych sytuacjach na

odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.

a)

b)

5.4

Najwigkszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:
przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,

- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;
przy umocnionych skarpach i dnie

- matg trawiasta - 2,0%,

- darnina - 3,0%,

- faszyna - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiez¢ poza obrgb pasa drogowego .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

6.2

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp.

Wyszezegolnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow




1 | Spadek podtuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi

2 | Szerokos¢ i gleboko$¢ rowu 1 raz na 100 m

3 | Powierzchnia skarp 1 razna 100 m

6.2.1. Spadki podtuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5% spadku.
6.2.2. Szerokos¢ i glgbokosé rowu

Szerokos¢ i1 gtebokos¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja + 5 cm.
6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchnig skarp nalezy sprawdzac szablonem. Prze§wit migdzy skarpa a szablonem nie powinien przekracza¢ 3cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) remontowanego rowu.
Jednostka obmiarowa dla profilowania skarp jest m* ( metr kwadratowy ) plantowanej skarpy.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— oczyszczenie rowu,
— poglebianie i profilowanie rowu,
— $cigcie trawy i krzakdw,
— odwiezienie urobku,
— roboty wykonczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

D-08.05.01 SCIEKI Z PREFABRYKOWANYCH ELEMENTOW BETONOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
wykonaniem $ciekow z prefabrykowanych elementéw betonowych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach wojewodzkich.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem:
— S$ciekow ulicznych przykrawgznikowych,
— $ciekoéw ulicznych migdzyjezdniowych,
— $ciekéw terenowych.



1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Sciek przykraweznikowy - element konstrukcji jezdni stuzacy do odprowadzenia wod opadowych z nawierzchni jezdni i
chodnikow do projektowanych odbiornikéw (np. kanalizacji deszczowe;j).

1.4.2. Sciek miedzyjezdniowy - element konstrukcji jezdni stuzacy do odprowadzenia wod opadowych z nawierzchni, na ktorych
zastosowano przeciwne spadki poprzeczne, np. w rejonie zatok, placow itp.

1.4.3. Sciek terenowy - element zlokalizowany poza jezdnia lub chodnikiem stuzacy do odprowadzenia wod opadowych z
nawierzchni jezdni, chodnikow oraz przylegtego terenu do odbiornikéw sztucznych lub naturalnych.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Piasek

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [4].
Piasek do zaprawy cementowo-piaskowe] powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06711 [3].

2.3. Prefabrykowane elementy betonowe $cieku

Prefabrykowane elementy betonowe stosowane do wykonania $ciekow przykrawgznikowych, migdzyjezdniowych lub
terenowych, powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03/01 [9].

Ksztalt i wymiary prefabrykowanych elementow betonowych, uzytych do wykonania $ciekow, powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa. Moga to by¢ np. prefabrykaty betonowe o wymiarach i ksztattach wg ,Katalogu szczegolow
drogowych ulic, placéw i parkéw miejskich - Karty 2.5, 2.9, 2.13 [12].

Do wykonania prefabrykatow nalezy stosowac¢ beton wg PN-B-06250 [2], klasy co najmniej 25.

Nasigkliwo$¢ prefabrykatow nie powinna przekracza¢ 4%.

Scieralno$é na tarczy Boehmego nie powinna przekracza¢ 3,5 mm.

Wytrzymato$¢ betonu na $ciskanie powinna by¢ zgodna z PN-B-06250 [2] dla przyjetej klasy betonu.

Powierzchnia prefabrykatow powinna by¢ bez rys, pgknigc¢ i ubytkéw betonu, o fakturze zatarte;.

Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste. Wklgstos¢ lub wypukto§¢ powierzchni elementéw nie powinna
przekracza¢ 3 mm.

Dopuszczalne odchytki wymiarow prefabrykatow:

— na dlugosci + 10 mm,
— na wysokosci i szerokosci + 3 mm.

Prefabrykaty betonowe powinny by¢ skltadowane w pozycji wbudowania, na poditozu utwardzonym i dobrze

odwodnionym.

2.4. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetienia spoin powinna by¢ stosowana na goraco i odpowiada¢ wymaganiom BN-74/6771-04 [8].

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Roboty mozna wykonywac r¢eznie przy pomocy drobnego sprzgtu, z zastosowaniem:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Transport prefabrykatoéw powinien odbywac si¢ wg BN-80/6775-03/01 [9], transport cementu wg BN-88/6731-08 [7].



Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do wykonania $Scieku nalezy wytyczy¢ lini¢ kraweznika i o§ $cieku zgodnie z dokumentacja
projektowa. Dla $cieku umieszczonego migdzy jezdniami o$ $cieku stanowi 0§ wykopu pod tawg.

5.3. Wykop pod lawe

Wykop pod wspdlna tawe dla scieku i kraweznika nalezy wykonaé zgodnie PN-B-06050 [1]. Najczg¢Sciej stosowana
tawa pod $ciek i krawgznik jest tawa z oporem. Dla $cieku umieszczonego migdzy jezdniami oraz $cieku terenowego stosowana
jest tawa zwykla.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu
konstrukcji szalunku dla tawy z oporem. Wskaznik zaggszczenia dna wykopu pod tawg powinien wynosi¢ co najmniej 0,97, wg
normalnej metody Proctora.

5.4. Wykonanie law
Wykonanie faw powinno by¢ zgodne z wymaganiami BN-64/8845-02 [11].
5.4.1. Lawa betonowa

Klasa betonu stosowanego do wykonania taw powinna by¢ zgodna z przedmiarem robot.
Jezeli przedmiar rob6t nie stanowi inaczej, mozna stosowac tawy z betonu klasy B-15 .
Wykonanie tfawy betonowej podano w ST D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe”.

5.4.2. Lawa zwirowa

Wykonanie tawy zwirowej podano w ST D-08.01.01 ,,Krawgzniki betonowe”.
5.5. Ustawienie kraweznikow

Ustawienie krawgznikow na tawie powinno by¢ wykonywane zgodnie z ST D-08.01.01 ,,Krawgzniki betonowe”.
5.6. Wykonanie $cieku z prefabrykatow

Ustawienie prefabrykatow na tawie powinno by¢ wykonane na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 5 cm .
Ustawianie prefabrykatéw powinno by¢ zgodne z zatozong niweleta dna $cieku.

Spoiny elementéw prefabrykowanych nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny prefabrykatow uktadanych na
lawie zwirowej nalezy wypei¢ zwirem lub piaskiem. Spoiny prefabrykatow uktadanych na tawie betonowej nalezy wypemié
zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczys$ci¢ i zmy¢ woda. Prefabrykaty
ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawa, powinny mie¢ co 50 m spoiny wypetnione
bitumiczna masg zalewowa nad szczeling dylatacyjna lawy betonowe;j.

Jezeli do wykonania §ciekow terenowych zastosowano prefabrykaty typu ,.korytkowego” wg KPED - karta 01.03 [13], to
potaczenie prefabrykatu z jezdnia nalezy wypelni¢ bitumiczng masa zalewowa. Od dolnej strony prefabrykatu, wykop nalezy
wypehi¢ piaskiem lub zZwirem i starannie zaggscic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Zakres badan

W czasie robdt zwiazanych z wykonaniem $cieku z prefabrykatow nalezy sprawdzac:
— wykop pod tawe,
— gotowa tawe,
— ustawienie kraweznika,
— wykonanie $cieku.

6.2.2. Wykop pod tawe

Nalezy sprawdza¢, czy wymiary wykopu sa zgodne oraz zaggszczenie podloza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi £ 2 cm. Zaggszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.3.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania tawy



Przy wykonywaniu lawy, badaniu podlegaja:
a) linia tawy w planie, ktora moze si¢ rozni¢ od zalozonego kierunku o + 2 cm na kazde 100 m tawy,
b) niweleta gornej powierzchni fawy, ktoéra moze sig r6zni¢ od niwelety zatozonej o + 1 cm na kazde 100 m fawy,
¢) wymiary i rownos¢ fawy, sprawdzane w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy, przy czym dopuszczalne
tolerancje wynosza dla:
— wysokosci (grubosci) tawy + 10%
— szerokosci gornej powierzchni tawy £+ 10%
— rownosci gornej powierzchni tawy 1 cm przeswitu pomigdzy powierzchnia tawy a przylozona czterometrowsq fata.

6.3.4. Sprawdzenie ustawienia krawgznika

Przy ustawianiu kraweznika, badaniu podlegaja:

a) linia kraweznika w planie, ktora moze si¢ r6zni¢ o = 1 cm od linii zatozonej na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) niweleta krawgznika, ktéra moze si¢ r6zni¢ od niwelety zatozonej o + 1 cm na kazde 100 m ustawionego krawgznika,

¢) rownos¢ gornej powierzchni krawgznika, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m dtugosci, ktora
moze wykazywac¢ przeswit nie wigkszy niz 1 cm pomigdzy powierzchnia kraweznika a przytozona czterometrows tata,

d) wypelnienie spoin, sprawdzane na kazdych 10 metrach ustawionego krawgznika, przy czym wymagane jest catkowite
wypehienie badanej spoiny,

e) szeroko$¢ spoin, sprawdzana na kazdych 10 metrach ustawionego krawgznika, ktora nie moze by¢ wigksza od 1 cm.

6.3.5. Sprawdzenie wykonania $cieku

Przy wykonaniu $cieku, badaniu podlegaja:
a) niweleta $cieku, ktora moze rozni¢ si¢ od niwelety zalozonej o + 1 cmna kazde 100 m wykonanego $cieku,
b) rownos$¢ podluzna $cieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m dlugosci, ktora moze
wykazywac przeswit nie wigkszy niz 0,8 cm pomiedzy powierzchnia $cieku a tata czterometrowa,
¢) wypetnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, sprawdzane na kazdych 10 metrach wykonanego $cieku, przy czym wymagane
jest catkowite wypetnienie badanej spoiny,
d) grubos¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktéra moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o + 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robat
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanego $cieku z prefabrykowanych elementow betonowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykop pod tawg,
— wykonana tawa,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m $cieku z prefabrykowanych elementow betonowych obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie wykopu pod lawy,
— wykonanie szalunku (dla faw betonowych z oporem),
— wykonanie tawy (betonowej, zwirowej),
— wykonanie podsypki cementowo-piaskowe;j,
— ustawienie krawgznikow z wypelnieniem spoin,



— ulozenie prefabrykatéw $cieku z wypetnieniem spoin,

— zalanie spoin bitumiczna masa zalewowa,

— zasypanie zewngtrznej Sciany prefabrykatu lub kraweznika,

— przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1.  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonoéw i zapraw
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
5. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania
i ocena zgodnosci
6. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw
7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
8. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
9. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania
i badania
10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawegzniki i
obrzeza chodnikowe
11. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru

10.2. Inne dokumenty

12. Katalog szczegotow drogowych ulic, placow i parkow miejskich, Centrum Techniki Budownictwa Komunalnego, Warszawa
1987.
13. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa,

D - 03.01.01 PRZEPUSTY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z
wykonywaniem przepustow oraz $cianek czotowych jako samodzielnych elementow.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach wojewddzkich..
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem przepustow
oraz $cianek czolowych jako samodzielnych elementow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obickt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do przeptywu matych ciekow
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.2. Prefabrykat (element prefabrykowany) - czg$¢ konstrukcyjna wykonana w zakladzie przemystowym, z ktorej po
zmontowaniu na budowie, mozna wykonac przepust.

1.4.3. Przepust monolityczny - przepust, ktorego konstrukcja nosna tworzy jednolita calos¢, z wyjatkiem przerw dylatacyjnych i
wykonana jest w cato$ci na mokro.

1.4.4. Przepust prefabrykowany - przepust, ktorego konstrukcja nosna wykonana jest z elementow prefabrykowanych.
1.4.5. Przepust betonowy - przepust, ktérego konstrukcja nosna wykonana jest z betonu.
1.4.6. Przepust zelbetowy - przepust, ktorego konstrukcja nosna wykonana jest z zelbetu.

1.4.7. Przepust ramowy - przepust, ktorego konstrukcja no$na wykonana jest w ksztatcie ramownicy pracujacej na obciazenie
pionowe i poziome.

1.4.8. Przepust sklepiony - przepust, w ktérym mozna wydzieli¢ gorna konstrukcjg lukowa przenoszaca obciazenie pionowe i
poziome oraz fundament tuku.

1.4.9. Przepust rurowy - przepust, ktorego konstrukcja nosna wykonana jest z rur betonowych lub zelbetowych.



1.4.10. Scianka czotowa przepustu - element poczatkowy lub koncowy przepustu w postaci $cian rownoleghych do osi drogi (lub
glowic kotnierzowych), stuzacy do mozliwie fagodnego (bez dtawienia) wprowadzenia wody do przepustu oraz do podtrzymania
stokow nasypu drogowego, ustabilizowania statecznosci catego przepustu i czgSciowego zabezpieczenia elementéw srodkowych
przepustu przed przemarzaniem.

1.4.11. Skrzydta wlotu lub wylotu przepustu - konstrukcje taczace si¢ ze §ciankami czolowymi przepustu, réwnolegte, prostopadte
lub uko$ne do osi drogi, stuzace do zwigkszenia zdolno$ci przepustowej przepustu i podtrzymania stokéw nasypu.

1.4.12. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu przepustow, objetych niniejsza ST sa:
— beton,
— materiaty na tawy fundamentowe,
— materialy izolacyjne,

— deskowanie konstrukcji betonowych i zelbetowych,
— kamien lamany do $cianek czotowych.

2.3. Beton i jego skladniki
2.3.1. Wymagane wlasciwosci betonu

Poszczegodlne elementy konstrukcji przepustu betonowego w zaleznosci od warunkow ich eksploatacji, nalezy
wykonywa¢ zgodnie z ,,Wymaganiami i zaleceniami dotyczacymi wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych” [45], z
betonu klasy co najmniej:

- B 30 - prefabrykaty, $cianki czotowe, przepusty, skrzydelka;
- B 25 - fundamenty, warstwy ochronne.

Beton do konstrukcji przepustow betonowych musi spetnia¢ nastgpujace wymagania wg PN-B-06250 [8]:

— nasiakliwo$¢ nie wigksza niz 4 %,
— przepuszczalno$¢ wody - stopien wodoszczelnosci co najmniej W 8,
— odpornos$¢ na dziatanie mrozu - stopien mrozoodpornosci co najmniej F 150.

2.4. Materialy izolacyjne
Do izolowania drogowych przepustow betonowych i $cianek czolowych nalezy stosowaé materiaty wskazane w
dokumentacji projektowej lub SST posiadajace aprobate techniczng oraz atest producenta:
— emulsja kationowa wg EmA-94. IBDiM [44],
— roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [23],
— lepik asfaltowy na goraco bez wypetniaczy wg PN-C-96177 [25],
— papa asfaltowa wg BN-79/6751-01 [38] oraz wg BN-88/6751-03 [39],
— wszelkie inne i nowe materialy izolacyjne sprawdzone doswiadczalnie i posiadajace aprobaty techniczne - za zgoda Inzyniera.
2.5. Elementy deskowania konstrukcji betonowych i zelbetowych
Deskowanie powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w PN-B-06251 [9].
Deskowanie nalezy wykonac¢ z materialow odpowiadajacych nastgpujacym normom:
— drewno iglaste tartaczne do robot ciesielskich wg PN-D-95017 [26],
— tarcica iglasta do robot ciesielskich wg PN-B-06251 [9] i PN-D-96000 [27],
— tarcica lisciasta do drobnych elementow jak kliny, klocki itp. wg PN-D-96002 [28],
— gwozdzie wg BN-87/5028-12 [35],
— $ruby, wkrety do drewna i podktadki do $rub wg PN-M-82121 [31], PN-M-82503 [32], PN-M-82505 [33] i PN-M-82010 [30],

— plyty pil$niowe z drewna wg BN-69/7122-11 [40] lub sklejka wodoodporna odpowiadajaca wymaganiom okreslonym przez
Wykonawcg i zaakceptowanym przez Inzyniera.
Dopuszcza si¢ wykonanie deskowan z innych materiatéw, pod warunkiem akceptacji Inzyniera.



2.6. Zelbetowe elementy prefabrykowane

Ksztalt i wymiary zelbetowych elementdéw prefabrykowanych do przepustow i $cianek czotowych powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa. Odchytki wymiarow prefabrykatoéw powinny odpowiada¢ PN-B-02356 [2].

Powierzchnie elementoéw powinny by¢ gladkie i bez rakéw, peknigé i rys. Dopuszcza si¢ drobne pory jako pozostatosci
po pecherzykach powietrza i wodzie do glgbokosci 5 mm.

Po wbudowaniu elementéw dopuszcza si¢ wyszczerbienia krawedzi o glebokosci do 10 mm i dhugosci do 50 mm w
liczbie 2 sztuk na 1 m krawedzi elementu, przy czym na jednej krawgdzi nie moze by¢ wigcej niz 5 wyszczerbien.

Sktadowanie elementéw powinno odbywaé si¢ na wyré6wnanym, utwardzonym i odwodnionym podilozu. Poszczegolne
rodzaje elementow powinny by¢ sktadowane oddzielnie.

2.7. Materialy na lawy fundamentowe

Cze$¢ przelotowa przepustu i skrzydetka moga by¢ posadowione na:
— lawie fundamentowej z pospolki spetniajacej wymagania normy PN-B-06712 [12],
— lawie fundamentowej z gruntu stabilizowanego cementem, spetniajacej wymagania OST D-04.05.01 ,,Podbudowa i ulepszone
podtoza z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem”,

— fundamencie z ptyt prefabrykowanych z betonu zbrojonego, spetniajacym wymagania materiatowe podane w niniejszej OST,
— fundamencie z ptyty z betonu wylewanego spetniajacym wymagania materialowe podane w niniejszej OST.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania przepustéw
Wykonawca przystepujacy do wykonania przepustu i Scianki czotowej powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
— koparki do wykonywania wykopow glebokich,
— sprzetu do rgeznego wykonywania ptytkich wykopow szerokoprzestrzennych,
— zurawi samochodowych,
— Dbetoniarek,
— innego sprzgtu do transportu pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowiazany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:
— odwodnienia terenu budowy w zakresie i formie uzgodnionej z Inspektorem nadzoru
— regulacji cieku na odcinku posadowienia przepustu wedtug ST,

5.3. Roboty ziemne
5.3.1. Wykopy

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ zgodna z OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Sciany wykopow winny by¢ zabezpieczone na czas robot wg ST i zalecen Inspektora nadzoru. W szczegdlnosci
zabezpieczenie moze polegaé na:
— stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow,
— podparciu lub rozparciu §cian wykopow,
— stosowaniu $cianek szczelnych.

Do podparcia lub rozparcia $cian wykopow mozna stosowac¢ drewno, elementy stalowe lub inne materiaty
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Stosowane $cianki szczelne moga by¢ drewniane albo stalowe wielokrotnego uzytku. Typ $cianki oraz sposob jej
zaglebienia w grunt musi by¢ zgodny z dokumentacja projektowq i zaleceniami Inzyniera.

Po wykonaniu rob6t $cianke szczelna nalezy usunaé, zas powstata szczeling zasypa¢ gruntem i zagescic.



W uzasadnionych przypadkach, za zgoda Inzyniera, §cianki szczelne mozna pozostawi¢ w gruncie.

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna by¢ pozostawiona niedobrana warstwa gruntu, o grubosci co
najmniej 20 cm od projektowanego dna wykopu. Warstwa ta powinna by¢ usunigta r¢cznie lub mechanicznie z zastosowaniem
koparki z oprzyrzadowaniem nie powodujacym spulchnienia gruntu.

Odchylki rzednej wykonanego podtoza od rzgdnej okreslonej w dokumentacji projektowej nie moze przekracza¢ +1,0 cm
i-3,0 cm.

5.3.2. Zasypka przepustu

Jako material zasypki przepustu nalezy stosowac¢ zwiry, pospdtki i piaski co najmniej $rednie.

Zasypke¢ nad przepustem nalezy uklada¢ jednoczesnie z obu stron przepustu, warstwami jednakowej grubosci z
jednoczesnym zaggszczeniem .

Wskazniki zaggszczenia gruntu w wykopach i nasypach nalezy przyjmowa¢ wg PN-S-02205 [34].

5.4. Umocnienie wlotéw i wylotéw

Umocnienie wlotow i wylotow nalezy wykonaé¢ ST. Umocnieniu podlega dno oraz skarpy wlotu i wylotu.
W zalezno$ci od rodzaju materiatu uzytego do umocnienia, wykonanie robdét powinno by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w ST D-06.00.00 ,,Roboty wykonczeniowe”.

5.5. Lawy fundamentowe pod przepustami

Lawy fundamentowe powinny by¢ wykonane zgodnie z ST.
Dopuszczalne odchytki dla taw fundamentowych przepustow wynosza:
a) réznice wymiardw tawy fundamentowej w planie:
* 2 cm dla przepustoéw sklepionych,
* 5 cm dla przepustéw pozostatych,
b) réznice rzednych wierzchu lawy:
+ 0,5 cm dla przepustow sklepionych,
+ 2 cm dla przepustéw pozostatych.
Roznice w niwelecie wynikajace z odchylek wymiarowych rzednych tawy, nie moga spowodowac spigtrzenia wody w
przepuscie.

5.6. Roboty betonowe
5.6.1. Wykonanie deskowan

Przy wykonaniu deskowan nalezy stosowac zalecenia PN-B-06251 [9] dla deskowan drewnianych i ew. BN-73/9081-02
[42] dla - stalowych.

Deskowanie powinno zapewni¢ sztywno$¢ i1 niezmienno$¢ uktadu oraz bezpieczenstwo konstrukcji. Deskowanie
powinno by¢ skonstruowane w sposob umozliwiajacy fatwy jego montaz i demontaz. Przed wypelieniem mieszanka betonowa,
deskowanie powinno by¢ sprawdzone, aby wykluczy¢ wyciek zaprawy i mozliwo$¢ znieksztatcen lub odchylen w wymiarach
betonowej konstrukcji. Deskowania nieimpregnowane przed wypetnieniem ich mieszanka betonowa powinny by¢ obficie zlewane
woda.

5.6.2. Betonowanie i pielggnacja

Elementy przepustéw z betonu powinny by¢ wykonane zgodnie ST oraz powinny odpowiada¢ wymaganiom:
a) PN-B-06250 [8] w zakresie wytrzymatosci, nasiagkliwos$ci i odpornosci na dziatanie mrozu,
b) PN-B-06251 [9] i PN-B-06250 [8] w zakresie sktadu betonu, mieszania, zaggszczania, dojrzewania, pielggnacji i transportu.

Betonowanie konstrukcji nalezy wykonywaé wylacznie w temperaturach nie nizszych niz + 5° C. W wyjatkowych
przypadkach dopuszcza si¢ betonowanie w temperaturze nizszej niz 5° C, jednak wymaga to zgody Inzyniera oraz zapewnienia
mieszance betonowej temperatury + 20° C w chwili jej ukfadania i zabezpieczenia uformowanego elementu przed utrata ciepta w
czasie co najmniej 7 dni.

Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami wodoszczelnymi,
zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed deszczem i inng woda.

Woda stosowana do polewania betonu powinna spetnia¢ wymagania normy PN-B-32250 [24].

Dopuszcza si¢ inne rodzaje pielggnacji po akceptacji Inzyniera.

Rozformowanie konstrukeji, moze nastapic¢ po osiagnigciu przez beton co najmniej 2/3 wytrzymato$ci projektowe;.

5.6.3. Montaz betonowych elementéw prefabrykowanych przepustu

Elementy przepustu i $cianki czolowej z prefabrykowanych elementéw powinny by¢ ustawiane na przygotowanym
podlozu zgodnie z ST. Styki elementéw powinny by¢ wypelnione zaprawa cementowa wg PN-B-14501 [20].

5.6.4. Izolacja przepustow

Przed ulozeniem izolacji w miejscach wskazanych , powierzchnie izolowane nalezy zagruntowac¢ np. przez:
— dwukrotne smarowanie betonu emulsja kationowa w przypadku powierzchni wilgotnych,
— posmarowanie roztworem asfaltowym w przypadku powierzchni suchych,
lub innymi materiatami zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru.



Zagruntowana powierzchni¢ bezposrednio przed utozeniem izolacji nalezy smarowac lepikiem bitumicznym na goraco i
utozy¢ izolacjg z papy asfaltowe;.

Dopuszcza si¢ stosowanie innych rodzajow izolacji po zaakceptowaniu przez Inspektora nadzoru. Elementy nie pokryte
izolacja przed zasypaniem gruntem nalezy smarowa¢ dwukrotnie lepikiem bitumicznym na goraco.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Kontrola prawidlowosci wykonania robét przygotowawczych i robét ziemnych

Kontrolg robot przygotowawczych i robot ziemnych nalezy przeprowadzi¢ z uwzglednieniem wymagan podanych w
punkcie 5

6.3. Kontrola robét betonowych i Zelbetowych

W czasie wykonywania robot nalezy przeprowadza¢ systematyczna kontrolg sktadnikow betonu, mieszanki betonowej .

6.5. Kontrola wykonania umocnienia wlotéw i wylotéw
Umocnienie wlotéw i wylotow nalezy kontrolowa¢ wizualnie.
6.6. Kontrola wykonania lawy fundamentowej

Przy kontroli wykonania fawy fundamentowej nalezy sprawdzi¢:
— rodzaj materialu uzytego do wykonania fawy,
— usytuowanie tawy w planie,
— rzedne wysokosciowe,
— grubos¢ tawy,

6.7. Kontrola wykonania elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane nalezy sprawdza¢ w zakresie:
— ksztaltu i wymiarow (dhugo$é, wymiary wewnetrzne, grubos¢ $cianki - ),
— wygladu zewngtrznego (zgodnie z wymaganiami punktu 2.6),

6.8. Kontrola polaczenia prefabrykatow
Potaczenie prefabrykatéw powinno by¢ sprawdzone wizualnie .
6.9. Kontrola izolacji $cian przepustu

Izolacja $cian przepustu powinna by¢ sprawdzona przez ogledziny .

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
m (metr), przy kompletnym wykonaniu przepustu,
szt. (sztuka) lub m’, przy samodzielnej realizacji $cianki czotowe;.
— m’ wykonanej lawy

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania, z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie wykopu,
— wykonanie taw fundamentowych,
— wykonanie deskowania,
— wykonanie izolacji przepustu.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie faw fundamentow i ich pielegnacje,
— wykonanie deskowania,
— montaz konstrukcji przepustu wraz ze §ciankami czotowymi ,
— zbrojenie i zabetonowanie konstrukcji przepustu
— rozebranie deskowania,
— wykonanie izolacji przepustu,
— wykonanie zasypki z zaggszczeniem warstwami,
— umocnienie wlotow i wylotow,
— uporzadkowanie terenu,
— wykonanie pomiaréw i badan laboratoryjnych .

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1.  PN-B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Podzial

1 zastosowanie wg wlasnosci fizyczno-mechanicznych

2. PN-B-02356 Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja
wymiaréw elementow budowlanych z betonu
3. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenie nasiakliwo$ci woda
4. PN-B-04102 Materialy kamienne. Oznaczenie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia
5. PN-B-04110 Materialy kamienne. Oznaczenie wytrzymatos$ci na $ciskanie
6. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenie $cieralno$ci na tarczy
Boehmego
7. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych
8. PN-B-06250 Beton zwykty
9. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
10. PN-B-06261 Nieniszczace badania konstrukcji z betonu. Metoda
ultradzwigkowa badania wytrzymalosci betonu na $ciskanie
11. PN-B-06262 Metoda sklerometryczna badania wytrzymatosci betonu na
$ciskanie za pomoca mlotka SCHMIDTA typu N
12. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
13. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci
zanieczyszczen obcych
14. PN-B-06714-13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci pytow
mineralnych
15. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie skladu
ziarnowego
16. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztaltu ziarn
17. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwos$ci
18. PN-B-06714-34 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie reaktywnosci
alkalicznej
19. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych
20. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
21. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania
i ocena zgodnosci
22. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia
23. PN-B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania
24. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw
25. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na goraco
26. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste
27. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia



28. PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia

29. PN-H-93215 Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu

30. PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjach drewnianych

31. PN-M-82121 Sruby ze tbem kwadratowym

32. PN-M-82503 Wkrety do drewna ze tbem stozkowym

33. PN-M-82505 Wkrety do drewna ze tbem kulistym

34. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

35. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim,
okraglym i kwadratowym

36. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

37. BN-67/6747-14 Sposoby zabezpieczenia wyrobow kamiennych podczas
transportu

38. BN-79/6751-01 Materialy izolacji przeciwwilgociowej. Papa asfaltowa na
ta§mie aluminiowej

39. BN-88/6751-03 Papa asfaltowa na welonie z wtokien szklanych

40. BN-69/7122-11 Plyty pil$niowe z drewna

41. BN-74/8841-19 Roboty murowe. Mury z kamienia naturalnego. Wymagania i
badania przy odbiorze

42. BN-73/9081-02 Formy stalowe do produkcji elementéw budowlanych z

betonu kruszywowego. Wymagania i badania
10.2. Inne dokumenty

43. Instrukcja ITB 206/77. Instrukcja stosowania pytéw lotnych do betonéw kruszywowych.
44. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe. IBDiM - 1994 r.
45. Wymagania i zalecenia dotyczace wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych. GDDP, Warszawa, 1990 r.

D.20.01.05 UMOCNIENIE STOZKOW I SKARP
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru umocnienia stozkéw nasypowych i
skarp .
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach wojewodzkich.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
umocnienia stozkow nasypowych i skarp .
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz z okres§leniami
podanymi w Specyfikacji DM.00.00.00.

Prefabrykat azurowy do umocnienia skarp - drobnowymiarowy element prefabrykowany z betonu zwirowego o
ksztalcie ptyty z otworami.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji MU.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ , Specyfikacja i poleceniami Inspektora
nadzoru.

2. Materiatly

2.1. Prefabrykat azurowy do umocnienia skarp o wymiarach 90x60x10 wg ,Katalogu powtarzalnych elementow
drogowych” karta

Za zgoda Zamawiajacego moga by¢ zastosowane betonowe plyty azurowe trawnikowe o wymiarach 60x40x10 lub
podobnych, dostgpne w handlu, ktérych parametry wytrzymato$ciowe spelniaja wymagania norm BN-80/6775-03/01, BN-
80/6775-03/02.

2.2. Wymagane parametry techniczne dla prefabrykatéw azurowych do umocnienia skarp
— klasa betonu B25 wg PN-88/B-06250,
— betonu [J 4 % wg PN-88/B-06250,
— stopien wodoszczelno$ci W6 wg PN-88/B-06250,



— stopien mrozoodpornosci F100 wg PN-88/B-06250),

— S$cieralnos$¢ na tarczy Boehmego nie wigksza niz 3,5 mm wg PN-84/B-04111.

2.3. Dopuszczalne odchytki wymiarow kostki:
— grubos¢ : 2mm,
— wymiary w planie : 3mm.

2.4. Piasek na podsypke

Piasek $rednioziarnisty lub gruboziarnisty wg BN-87/6774-04

2.5. Zaprawa cementowo - piaskowa
Zaprawa do wypelniania spoin wg PN-90/B-14501.

2.6. Inne

Humus i ziarna trawy

3. Sprzet
Uktadanie elementéw rgczne. Zaggszczanie podsypki oraz wibrowanie utozonego umocnienia z kostki betonowe;j
zaggszczarka plytowa.

4. Transport

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je umieSci¢ réwnomiernie na calej
powierzchni tadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Umocnienie stozkow i skarp przyczotka nalezy wykona¢ zgodnie z ST i poleceniami Inspektora Nadzoru przez
uformowanie powierzchni stozka, wykonanie umocnienia z betonowych prefabrykatéw azurowych na podsypce
cementowo — piaskowej grubosci 5 cm, wypelnienie spoin zaprawga piaskowo-cementowa.

5.2 W przypadku gdy przedmiar robot to przewiduje nalezy ptyty umocowaé do podtoza za pomoca kotkéw drewnianych.
6. Kontrola jakoSci robot
6.1. Kontrola jako$ci materialow

Materiaty wbudowane musza spetnia¢ wymagania zawarte w punkcie 2 niniejszej Specyfikacji.

6.2. Kontrola jakos$ci wykonania

Doktadno$¢ wykonczenia powierzchni umocnienia stozka kontroluje si¢ 3 metrowa tata. Najwigksze zaglebienie pod
taka tata nie moze przekraczaé lcm.

Szerokos¢ spoin pomigdzy elementami nie moze przekracza¢ Smm. Spoiny winny by¢ zalane zaprawa cementowa na
pelna grubos¢ elementow.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1m* powierzchni umocnienia

8. Odbidr robét

Odbiodr materiatéw uzytych do wykonania umocnienia.

Podstawa odbioru betonowych prefabrykatow azurowych jest wykonanie badan i kontroli w zakresie zgodnym z norma
BN-80/6775-03/01. Podstawe taka stanowi¢ moga rowniez dokumenty biezacej kontroli jakoSci w wytworni, potwierdzone
atestem wydanym przez producenta prefabrykatow.

Odbiorom podlegaja:

— prawidtowo$¢ uksztattowania powierzchni stozkow nasypowych.
— prawidtowo$¢ wykonania i zaggszczenia podsypki piaskowe;.

— prawidtowo$¢ utozenia, zawibrowania i zalania spoin w stykach prefabrykatéw na powierzchni stozkéw nasypowych.

9. Podstawa platnoSci

Placi sig za wykonana i odebrana ilo§¢ m* powierzchni umocnienia wedtug ceny jednostkowej, ktora obejmuje zakup i
dostarczenie materiatow, zapewnienie niezbgdnych czynnikow produkcji, uformowanie powierzchni stozka, wykonanie i
zaggszezenie podsypki piaskowej, wykonanie umocnienia z betonowych prefabrykatow azurowych wraz z jej zakupem i
wyréwnaniem przez wibrowanie, wypelnienie stykow zaprawa piaskowo-cementowa, pielggnacj¢ powierzchni umocnienia,
uporzadkowanie miejsca pracy. Cena uwzglednia odpady i materiaty pomocnicze, a takze wypetnienie humusem otworéw w
prefabrykatach na wysokos¢ % grubosci prefabrykatu.



10. Przepisy zwigzane

PN-84/B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenie Scieralnosci na tarczy Boehmego.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

PN-88/B-06250 Beton zwykly.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i torowisk
tramwajowych. Wspolne wymagania i badania

BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i torowisk
tramwajowych. Plyty drogowe.

D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW I UZUPELNIENIA GRUNTEM UBYTKOW.

1. Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z formowaniem
nasypu w rejonie remontowanego odcinka drogi lub obiektu mostowego.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach wojewddzkich .

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi i okre§leniami
podanymi w ST DM.00.00.00.
Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu okreslona wg wzoru;
Pd
Is=—
Pds
gdzie:

Pd — gestos§é objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu w [Mg/m’]

Pds — maksymalna ggsto$¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okre§lona w normalnej
probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, shuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych w [Mg/m’], badania
wykona¢ zgodnie z norma BN-77/8931-12.

Wskaznik réznorodnosci — wielkos$¢ charakteryzujaca zaggszezalno$¢ gruntu niespoistych okreslona wg wzoru:

de60
U=—
d1o
gdzie:
d60 — érednica oczek sita przez ktore przechodzi 60% gruntu [mm)]
d10 — érednica oczek sita przez ktore przechodzi 10% gruntu [mm)]
Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami i ST M.00.00.00. ,,Wymagania
ogoblne”
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania i ich zgodnos¢ z , ST i1 poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materialy

Materialem stosowanym do wykonywania nasypow sa grunty rodzime, jezeli tylko spetniaja nastgpujace warunki:
- nie sg to grunty organiczne, materiaty agresywne w stosunku do budowli, wykazujace pgcznienie, odpady chemiczne,
odpady ze spalania $mieci, grunty zawierajace frakcje powyzej 100mm.

3. Sprzet
Sprzet do zasypywania wykopow 1 zaggszczania winien by¢ dobrany przez Wykonawcg 1 zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru. Sprzgt powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym

4. Transport

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materialow do zasypania wykopdéw powinny odbywac si¢ tak aby
zachowac ich dobry stan techniczny



5. Wykonanie robét

5.1. Zasypywanie wykopow

Zasypywanie wykopow powinno by¢ przeprowadzone bezposrednio po wykonaniu w nich projektowanych elementow
obiektu i okreslonych robot. Przed rozpoczgciem zasypania wykopow i formowania nasypow teren powinien by¢ oczyszczony z
torfow, gytii i namulow oraz ewentualnych innych zanieczyszczen obcych, a w przypadku potrzeby odwodniony. Do zasypywania
powinien by¢ uzyty grunt rodzimy, niezamarznigty i bez jakichkolwiek zanieczyszczen (np. torfu, darniny, korzeni, odpadéw
budowlanych lub innych materialow).
Grunt uzyty do zasypania wykopdéw powinien by¢ zaggszczony przynajmniej tak jak grunt wokot wykopu.

5.2. Zaggszczenie gruntu nasypowego

Kazda warstwa gruntu w nasypie powinna by¢ zaggszczona mechanicznie. Grubo$¢ zaggszczanych warstw winna
wynosic:

a) przy zaggszcezaniu lekkimi walcami — max. 0.2m,

b) przy zaggszczaniu walcami wibracyjnymi, wibratorami lub ubijakami mechanicznymi — max. 0.4m,
W okolicach urzadzen lub warstw odwadniajacych oraz instalacji gruntu powinien by¢ zaggszczany rgcznie.
Zaggszczanie gruntu powinno odbywac si¢ przy jednoczesnej, statej kontroli laboratoryjnej, a wskaznik zaggszczenia powinien
by¢ rowny wskaznikowi zaggszczania gruntu rodzimego.
Wilgotnos$¢ gruntu zaggszczonego w danej warstwie winna by¢ zblizona do wilgotnosci optymalnej.
Przy zaggszczaniu gruntu nasypow, dla uzyskania rownomiernego wskaznika nalezy:

*  rozsciela¢ grunt warstwami poziomymi o rownej grubosci, sposobem rgeznym lub lekkim sprzgtem mechanicznym,

*  warstwe nasypanego gruntu zageszcezac na calej szerokosci, przy jednakowej liczbie przejs¢ sprzgtu

Zageszezajacego,

*  prowadzi¢ zaggszczanie od krawedzi ku srodkowi nasypu.
W obrgbie klina odtamu tj. w odlegtosci okoto 5Sm od tylnej $cianki przyczotkow nalezy jako zasypki lub gruntu do formowania
nasypodw uzywac wytacznie grunty niespoiste, dobrze przepuszczalne.
Ze wzgledu na prace w rejonie istniejacych podpor nie mozna powodowaé ich uszkodzenia. Szczegodlna ostrozno$¢ nalezy
zachowaé przy zaggszczaniu nasypu przy istniejacych skrzydtach.

6. Kontrola jakoSci robot

Sprawdzenie jakosci wykonania nasypu polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami okre§lonymi w niniejszej
Specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli nalezy zwréci¢ szczegdlna uwagg na sprawdzenie:

a) zgodnosci rodzaju gruntu z okreslonym w Dokumentacji Projektowe;j,

b) zachowaniu ksztattu skarp zapewniajacego ich statecznosc,

¢) odwodnienia,

d) doktadnos$ci wykonania nasypu.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest m’ objetoéci nasypu z uwzglednieniem zmian sprawdzonych w naturze i zaakceptowanych przez
Inzyniera.

8. Odbior robot

Poszczegodlne elementy robot ziemnych jako ulegajace zakryciu podlegaja odbiorom, caty korpus drogowy odbiorowi
czesciowemu.
Badania kontrolne przy odbiorze przeprowadza si¢ w celu sprawdzenia, czy roboty zostaly wykonane zgodnie z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
Badanie odbiorcze dotycza sprawdzenia:

a) technicznych dokumentdéw kontrolnych,

b) przekroju poprzecznego i szerokosci korpusu,

¢) wykonania skarp,

d) odwodnienia.

0. Podstawa platnoSci

Placi si¢ za wykonana i odebrana ilo$¢ m’ wykonanego nasypu wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje dostarczenie,
przygotowanie i wbudowanie w stanie optymalnej wilgotnosci zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru materialu z jego
zageszezeniem do okre§lonego w Dokumentacji Projektowej poziomu terenu, a takze uporzadkowanie terenu

10. Przepisy zwigzane

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslone, symbole, podzial i opis gruntow.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.
BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
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D 05.02.00 NAWIERZCHNIE TWARDE NIEULEPSZONE. WYMAGANIA OGOLNE
WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z
wykonywaniem nawierzchni twardych nieulepszonych.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach
wojewodzkich.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem nawierzchni
twardych nieulepszonych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego ruchu samochodowego ze wzgledu na
pylenie, duze nierdwnosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas.
1.4.2. Nawierzchnia tluczniowa - nawierzchnia, ktorej warstwa $cieralna wykonana jest z tlucznia bez uzycia lepiszcza czy
spoiwa.
1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogodlne” pkt 2.
2.2. Piasek

Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni twardych nieulepszonych powinien spetnia¢ wymagania PN-B-11113
[16] dla gat. 1 lub 2.
2.3. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczenia i zamulania nawierzchni moze by¢ studzienna lub z wodociagow, bez
specjalnych wymagan.
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Do wykonania nawierzchni twardych nieulepszonych nalezy stosowac¢ sprzgt okreslony w ST D-05.02.01 ,,Nawierzchnia
thuczniowa”
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow kamiennych

Materialty kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczas transportu
kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa drobne - przed rozpyleniem.

Sposob zatadunku i roztadunku $rodkéow transportowych nalezy dostosowaé do wytrzymatosci kamienia, aby nie
dopusci¢ do obttukiwania krawedzi.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podioza”.

Jezeli podloze ulepszone pod nawierzchnig, wykonane z materialdéw zwiagzanych spoiwami lub lepiszczami, wykazuje
jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usuni¢te wedtug zasad akceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie wedtug zalecen Inspektora Nadzoru, z
tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

5.3. Wykonanie nawierzchni
Wymagania dotyczace wykonania nawierzchni podano w ST D-05.02.01 ,,Nawierzchnia thuczniowa”
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 6 oraz w ST D-05.02.01
,,Nawierzchnia tluczniowa”
6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni
6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow



Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni twardych nieulepszonych
podano w tablicy 1.
6.2.2. Rowno$¢ nawierzchni
Nieréwnosci podluzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [24].
Nieréwnosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [24].
Nieréwnosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm dla nawierzchni tluczniowe;j .
6.2.3. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne zatozonymi, z tolerancja + 0,5%.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej nawierzchni

Lp. Wyszczegodlnienie badan Minimalna czgstotliwo$¢
1 pomiaréw badan i pomiarow

1 [ Szeroko$¢ nawierzchni 10 razy na | km

2 | Ré6wnos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne 10 razy na | km

5 | Rzegdne wysoko$ciowe co 100 m i w charakterystycznych punktach
niwelety

6 | Uksztattowanie osi w planie co 100 m

7 | Grubos¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktach na kazdej

dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m’

Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie
rzadziej niz raz na 2000 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtownych tukéw poziomych: na poczatku krzywej przejsciowej oraz
na poczatku, w $rodku i na koncu kazdego tuku poziomego

6.2.4. Rzegdne wysokosciowe
Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm
-2 cm.
6.2.5. Szeroko$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze réznic¢ si¢ od szerokosci zalozonej o wigeej niz +10 cm i -5 cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m” nawierzchni podano w ST D-05.02.01 ,,Nawierzchnia thuczniowa”
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i
okreslenia

2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenie nasiakliwosci woda

3. PN-B-04110 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymatos$ci na $ciskanie

4. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanie S$cieralno$ci na tarczy
Boehmego

5. PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymato$ci kamienia na

uderzenie (zwigzto$¢)

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych
Kruszywa mineralne.
ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiagkliwos$ci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie

6. PN-B-06714-12

7. PN-B-06714-15 Badania. Oznaczanie skladu
8. PN-B-06714-16
9. PN-B-06714-18

10. PN-B-06714-19



mrozoodpornosci metoda bezposrednia

11. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
mrozoodpornosci metoda krystalizacji

12.  PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoSci
zanieczyszczen organicznych

13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w
bebnie Los Angeles

14. PN-B-11104 Materialy kamienne. Brukowiec

15. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania
i ocena zgodnosci

18. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

19. PN-S-06101 Drogi samochodowe. Nawierzchnia z brukowca. Warunki
techniczne

20. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia
kamiennego

21. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

22. BN-64/8931-01 Oznaczanie wskaznika piaskowego

23. BN-64/8931-02 Oznaczanie modulu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obciazenie plyta

24. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni

planografem i tata.
10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.

D 05.02.01 NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni
thuczniowe;.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t na drogach
wojewodzkich.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
ttuczniowej, wg PN-S-96023 [20].

Nawierzchnig thuczniowa wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowe;j:
bezposrednio na podlozu gruntowym przepuszczalnym,
na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub popiotami lotnymi wzglgdnie na warstwie odcinajacej - w przypadku podtoza
nieprzepuszczalnego.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub wigcej warstw z thucznia i klinca kamiennego, lezacych na podiozu naturalnym lub
ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego przejmowania ruchu.
1.4.2. Kruszywo lamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100 [1].
1.4.3. Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat litych i rozsiania
na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace sig¢ ziarnami ostrokrawgdziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100 [1].
1.4.4. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST D-
05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni ttuczniowej wg PN-S-96023 [20] sa:
kruszywo tamane zwykte - ttuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [15],
mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],
kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchni - miat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-B-11113 [16],
woda do skropienia podczas watowania i zamulania.



2.3. Wymagania dla materiatéw
Klasa i gatunek kruszywa, w zalezno$ci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-S-96023
[20].
Dla drog obciazonych ruchem:
— $rednim i lekko$rednim - kruszywo klasy co najmniej II gatunek 2,
— lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy II lub III, gatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1, 21 3.

Tablica 1. Wymagania dla thucznia i klinca klasy II i IIT wedtug PN-B-11112 [15]
Lp. Wrhasciwosci Wymagania
klasa II klasa III

1 [ Scieralno$¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-
B-06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wigcej

niz:
w tluczniu 35 50
w klincu 40 50

po 1/5 pelej liczby obrotow, % ubytku masy w
stosunku do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie

wigcej niz: 30 35
2 | Nasigkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie

wigcej niz:

dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 2,0 3,0

dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 [Odporno$¢ na dzialanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wigcej niz:

dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 4,0 10,0
dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-B-
11112 [15], nie wigcej niz:

w klincu, 30 nie

w thuczniu nie bada si¢ bada si¢

Tablica 2. Wymagania dla thucznia i klinca gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:

zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na

mokro, % (m/m), nie wigcej niz:

- w thuczniu 3
- w klincu 4
zawarto$¢ frakcji podstawowej w thuczniu lub klincu, % (m/m),
nie mniej niz: 75
zawarto$¢ podziarna w thuczniu lub klincu, % (m/m), nie
wigcej niz: 15
zawarto$¢ nadziarna w thuczniu lub klincu, % (m/m), nie wigcej
niz: 15
2 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w ttuczniu lub klincu, wg 0,2

PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wigcej niz:
3 |Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], %
(m/m), nie wigcej niz:

- w tluczniu 40
- w klincu nie bada si¢
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych w thuczniu lub klincu wzorcowa

wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza niz:

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobnej granulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla
Lp. Wiasciwosci miatu mieszanki
drobnej
granulowan
¢J




1 |Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12 0,5 0,1
[6], % (m/m), nie wigcej niz:

2 | Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie
mniejszy niz:

- dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 |Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, wg PN-B-| wzorcowa | wzorcowa
06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza niz:

4 | Zawarto$¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m), 20 15
nie wigcej niz:
5 | Zawarto$¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15 [7], % (m/m), nie mniej niz: bada si¢
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w ST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazaé sig¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
uktadarek lub réwniarek do rozscielania thucznia,
walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcow wibracyjnych o nacisku jednostkowym
watu 2Wibrujatcego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zaggszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniej 16
kN/m”*,
przewoznych zbiornikow do wody (beczkowozéw) zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody oraz pomp do
napehiania beczkowozow woda.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania

ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogoélne” pkt
5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod nawierzchnig ttuczniowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z warunkami ogdlnymi okreslonymi w ST D-
05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogdlne” pkt 5.2.

Nawierzchnia tluczniowa powinna by¢ ulozona na podilozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzchnig ttuczniowa powinna by¢ utozona warstwa odcinajaca albo warstwa
geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pomigdzy warstwa nawierzchni tluczniowej a spoistym gruntem podloza warstwy
odcinajacej, powinien by¢ spetniony warunek nieprzenikania czastek drobnych, wyrazony wzorem:

D

<5
85
gdzie:
D5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej,
Dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podloza.

Geotekstylia przewidziane do uzycia pod nawierzchnig ttuczniowa powinny posiada¢ aprobatg techniczng wydana przez
uprawniong jednostkg. W szczegoélnosci wymagana jest odpowiednia wytrzymatos¢ mechaniczna geotekstyliow,
uniemozliwiajaca ich przebicie przez ziarna tlucznia oraz odpowiednie wlasciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia
podtoza gruntowego.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy nawierzchni thuczniowej nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubo$¢ warstwy nawierzchni po zaggszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Nawierzchnig¢ o grubosci
powyzej 20 cm nalezy wykonywa¢ w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo rowniarki.
Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu osiagnigto grubo$é
projektowana.

Kruszywo grube po rozlozeniu powinno by¢ zaggszczane przejsciami walca statycznego gladkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sig¢ od
krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podtuznymi, czgsciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej osi. Zaggszczanie nawierzchni
o0 jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podluznymi, czg¢Sciowo
nakltadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawegdzi. Dobor walca gladkiego w zaleznosci od twardosci ttucznia, mozna
przyjmowac wedtug tablicy 4.



Tablica 4. Dobor walca gladkiego w zalezno$ci od twardosci thucznia

Twardo$¢ 1 wytrzymato$¢ na $ciskanie skaly, Dopuszczalny nacisk kN/m

z ktorej wykonano thuczen szerokosci tylnych kot walca
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zaggszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestaja si¢ tworzy¢ fale, a ziarno thucznia o wymiarze okoto
40 mm pod naciskiem kota walca nie wtlacza si¢ w nawierzchnig, lecz miazdzy si¢ na niej.

Po zaggszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowac ja poprzez stopniowe rozsypywanie klinca od 4 do 20
mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy ciaglym zaggszczaniu walcem statycznym gladkim.

Warstwy dolnej (o ile uklada si¢ na niej od razu warstwg gorna) nie klinuje sig, gdyz niecatkowicie wypelnione
przestrzenie migdzy ziarnami ttucznia powodujq lepsze zwigzanie obu warstw ze soba. Natomiast gorng warstwg nalezy klinowaé
tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostang wypetnione klincem.

W czasie zaggszczania walcem gladkim zaleca sig skrapia¢ kruszywo woda tak czgsto, aby bylo stale wilgotne, co
powoduje, ze kruszywo mniej si¢ kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zaggszczenie mozna uwazac za zakonczone, jesli nie pojawiajq si¢ slady po walcach i wybrzuszenia warstwy kruszywa
przed walami.

Do klinowania kruszywa grubego nalezy dodawac¢ rowniez mial.

W przypadku zaggszczania kruszywa sprzgtem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym watu
wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zageszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?),
zaggszezenie nalezy przeprowadza¢ wedlug zasad podanych dla walcow gladkich, lecz bez skrapiania kruszywa woda. Liczbg
przejs¢ sprzetu wibracyjnego zaleca si¢ ustali¢ na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnia, jesli nie byla
zaggszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ roOwnomiernie zajezdzana (doggszczona) przez samochody na calej jej
szerokosci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zwiazku z czym zaleca si¢ przekladanie ruchu na rozne pasy przez odpowiednie
ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-05.02.00 , Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni thuczniowej

Grubo$¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zaggszczeniu, co najmniej w dwoch losowo
wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m* nawierzchni.

Dopuszczalne odchylki od zalozonej grubosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ + 10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powinny by¢ mierzone i oceniane wedlug zasad podanych w p. 6.2 ST D-
05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania og6lne”.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.4.1. Niewlasciwe uziarnienie i wtasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostana odrzucone.
Jezeli kruszywa, nie spelniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inzyniera, Wykonawca wymieni je na wlasciwe,
na wiasny koszt.

6.4.2. Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okre§lonych w
punkcie 6.3.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na cala grubo$¢ warstwy, wyréwnane i powtdrnie
zageszezone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi ponowny pomiar i ocena.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogdlne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m” nawierzchni thuczniowej obejmuje:
prace pomiarowe i oznakowanie robot,
dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,
roztozenie warstwy kruszywa grubego (tlucznia, klinca),
zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie woda i zaggszczenie
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwiazane podano w OST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania og6lne” pkt 10.
D - 07.05.01 BARIERY OCHRONNE STALOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z
realizacja na drogach barier ochronnych stalowych.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawg opracowania szczegotowej specyfikacji technicznej (ST)
stosowanej jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach wojewaddzkich.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem barier
ochronnych, stalowych z prowadnica z profilowanej tasmy stalowej typu A i B na slupkach stalowych, realizowanych na
odcinkach drég, z wytaczeniem barier na obiektach mostowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Dla celéw niniejszej ST przyjmuje si¢ nastgpujace okreslenia podstawowe:
1.4.1. Bariera ochronna - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, stosowane w celu fizycznego zapobiezenia zjechaniu
pojazdu z drogi w miejscach, gdzie to jest niebezpieczne, wyjechaniu pojazdu poza korong drogi, przejechaniu pojazdu na jezdnig
przeznaczona dla przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczenia do powstania kolizji pojazdu z obiektami lub przeszkodami
statymi znajdujacymi si¢ w poblizu jezdni.
1.4.2. Bariera ochronna stalowa - bariera ochronna, ktérej podstawowym elementem jest prowadnica wykonana z profilowanej
tasmy stalowej (zal. 11.1).
1.4.3. Bariera skrajna - bariera ochronna umieszczona przy krawedzi jezdni lub korony drogi, przeciwdzialajaca niebezpiecznym
nastgpstwom zjechania z drogi lub je ograniczajaca (zat. 11.11 11.2).
1.4.4. Bariera dzielaca - bariera ochronna umieszczona na pasie dzielacym drogi dwujezdniowej lub bocznym pasie dzielacym,
przeciwdziatajaca przejechaniu pojazdu na druga jezdnig (zat. 11.1).
1.4.5. Bariera ostonowa - bariera ochronna umieszczona migdzy jezdnia a obiektami lub przeszkodami stalymi znajdujacymi si¢
w poblizu jezdni.
1.4.6. Bariera wysiggnikowa - bariera, w ktorej prowadnica zamocowana jest do slupkéw za posrednictwem wysiggnikow
zapewniajacych odst¢p migdzy stupkiem a prowadnica co najmniej 250 mm (zat. 11.11 11.2 ¢).
1.4.7. Bariera przekladkowa - bariera, w ktérej prowadnica zamocowana jest do slupkdw za posrednictwem przekladek
zapewniajacych odstgp migdzy prowadnica a stupkiem od 100 mm do 180 mm (zat. 11.2 b).
1.4.8. Bariera bezprzektadkowa - bariera, w ktorej prowadnica zamocowana jest bezposrednio do stupkow (zat. 11.2 a).
1.4.9. Prowadnica bariery - podstawowy element bariery wykonany z profilowanej tasmy stalowej, majacy za zadanie
umozliwienie ptynnego wzdtuznego przemieszczenia pojazdu w czasie kolizji, w czasie ktorego prowadnica powinna odksztatcaé
si¢ stopniowo i w sposob plastyczny.

Odroéznia si¢ dwa typy profilowanej tasmy stalowej: typ A i typ B, rozniace sig ksztattem przettoczen (zat. 11.4).
1.4.10.Przektadka - element bariery, wykonany zwykle z rury (okragtej, prostokatnej) lub ksztattownika stalowego (np. z ceow-
nika, dwuteownika) o szerokosci od 100 do 140 mm, umieszczony pomig¢dzy prowadnicg a stupkiem, ktérego zadaniem jest
nadanie barierze korzystniejszych wlasciwosci kolizyjnych (niz w barierze bezprzektadkowej), powodujacych, ze prowadnica
bariery w pierwszej fazie odksztatcania lub przemieszczania stupkow nie jest odginana do dotu, lecz unoszona ku gorze.
1.4.11.Wysiggnik - element bariery, wykonany zwykle z odpowiednio wygigtej blachy stalowej lub z ksztattownika stalowego,
umieszczony pomigdzy prowadnica a stupkiem, ktérego zadaniem jest utrzymanie prowadnicy w okres$lonej odleglosci od stupka,
zwykle okoto 0,3 do 0,4 m, co zapewnia duza podatno$¢ prowadnicy bariery w pierwszej fazie kolizji oraz dos$¢ tagodnie obciaza
shupki sitami od nadjezdzajacego pojazdu.

1.4.12. Typy barier zalezne od poprzecznego odksztalcenia bariery w czasie kolizji:
typ I : bariera podatna, z odksztatceniem dochodzacym od 1,8 do 2,0 m,
typ I : bariera o ograniczonej podatnosci (wzmocniona), z odksztatceniem do 0,85 m,
typ II : bariera niepodatna (sztywna), z odksztatceniem réwnym lub bliskim zeru.
1.4.13. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 2.



2.2. Materialy do wykonania barier ochronnych stalowych

Nalezy ustawi¢ bariery uprzednio zdemontowane.
2.5. Skladowanie materialow

Elementy dluzsze barier moga by¢ sktadowane pod zadaszeniem lub na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i
odwodnionym, przy czym elementy poszczeg6élnych typdw nalezy uktada¢ oddzielnie z ewentualnym zastosowaniem podktadek.
Elementy montazowe i polaczeniowe mozna sktadowa¢ w pojemnikach handlowych producenta.

Sktadowanie kruszywa powinno odbywa¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami. Zaleca sig, aby drobne frakcje kruszywa byty chronione za
pomoca plandek lub zadaszen. Podloze sktadowiska musi by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione, aby nie dopusci¢ do
zanieczyszczenia kruszywa w trakcie sktadowania.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z ustaleniami BN-88/6731-08 [28].

Inne materiaty nalezy przechowywac w sposob zgodny z zaleceniami producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania barier

Wykonawca przystepujacy do wykonania barier ochronnych stalowych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzgtu:
zestawu sprzetu specjalistycznego do montazu barier,
zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,
wiertnic do wykonywania otworow pod shupki,
koparek kotowych,
urzadzen wbijajacych lub wibromtotéw do pograzania stupkéw w grunt,
betoniarki przewoznej,
wibratorow do betonu,
przewoznego zbiornika na wodg,
tadowarki, itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport elementéw barier stalowych

Transport elementow barier moze odbywac¢ si¢ dowolnym s$rodkiem transportu. Elementy konstrukcyjne barier nie
powinny wystawa¢ poza gabaryt $rodka transportu. Elementy dtuzsze (np. profilowana tasmeg stalowa, pasy profilowe) nalezy
przewozi¢ w opakowaniach producenta. Elementy montazowe i potaczeniowe zaleca si¢ przewozi¢ w pojemnikach handlowych
producenta.

Zatadunek i wyladunek elementow konstrukceji barier mozna dokonywac za pomoca zurawi lub recznie. Przy zatadunku i
wytadunku, nalezy zabezpieczy¢ elementy konstrukcji przed pomieszaniem. Elementy barier nalezy przewozi¢ w warunkach
zabezpieczajacych wyroby przed korozja i uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed wykonaniem wiasciwych robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan Inspektora
nadzoru:
wytyczy¢ tras¢ bariery,
ustali¢ lokalizacje stupkow (zat. 11.6),
okresli¢ wysoko$¢ prowadnicy bariery (zat. 11.3),
okresli¢ miejsca odcinkéw poczatkowych i konicowych bariery,
ustali¢ ew. miejsca przerw, przejs¢ i przejazdow w barierze, itp.
5.3. Osadzenie stupkow
5.3.1. Stupki osadzane w otworach uprzednio wykonanych w gruncie
5.3.1.1. Wykonanie dotow pod stupki
Jesli ST lub Inspektor nadzoru nie ustali inaczej, to doty (otwory) pod stupki powinny mie¢ wymiary:
przy wykonywaniu otwordw wiertnica - Srednica otworu powinna by¢ wigksza o okolo 20 cm od najwigkszego wymiaru
poprzecznego stupka, a glebokos¢ otworu od 1,25 do 1,35 m w zaleznosci od typu bariery,
przy recznym wykonaniu dotu pod fundament betonowy - wymiary przekroju poprzecznego moga wynosi¢ 30 x 30 cm, a
glebokos¢ otworu co najmniej 0,75 m przy wypetnianiu betonem otworu gruntowego lub wymiary powinny by¢ ustalone
indywidualnie w przypadku stosowania prefabrykowanego fundamentu betonowego.
5.3.1.2. Osadzenia stupkéw w otworach wypetionych gruntem
Jesli ST lub Inspektor nadzoru nie ustali inaczej, to osadzenie stupkéw w wykonanych uprzednio otworach (dofach)
powinno uwzgledniac:
zachowanie prawidlowego potozenia i pelnej rownoleglosci stupkow, najlepiej przy zastosowaniu odpowiednich szablondw,
wzmocnienie dna otworu warstwa ttucznia (ew. zwiru) o grubosci warstwy min. 5 cm,



a)

a)
b)

wypehienie otworu piaskiem stabilizowanym cementem (od 40 do 50 kg cementu na 1 m’ piasku) lub zageszczonym gruntem
rodzimym, przy czym wskaznik zaggszczenia nie powinien by¢ mniejszy niz 0,95 wedtug normalnej metody Proctora.
5.3.1.3. Osadzenie stupkéw w fundamencie betonowym

Jesli ST lub Inspektor nadzoru nie ustali inaczej, to osadzenie stupkow w otworze, w gruncie wypelnionym betonem lub
w prefabrykowanym fundamencie betonowym powinno uwzglgdniac:
ew. wykonanie zbrojenia, zgodnego z dokumentacja projektowa, a w przypadku braku wskazan - zgodnego z zaleceniem
producenta barier,
wypehienie otworu mieszanka betonowa klasy B15, odpowiadajaca wymaganiom PN-B-06250 [2]. Do czasu stwardnienia
betonu stupek zaleca si¢ podeprzeé¢. Zaleca si¢ wykonywa¢ montaz bariery na stupkach co najmniej po 7 dniach od ustawienia
stupka w betonie.

5.3.2. Stupki wbijane lub wwibrowywane bezposrednio w grunt

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inzynier na wniosek Wykonawcy ustali bezposrednie wbijanie lub
wwibrowywanie slupkow w grunt, to Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera:
sposob wykonania, zapewniajacy zachowanie osi stupka w pionie i nie powodujacy odksztatcen lub uszkodzen stupka,
rodzaj sprzgtu, wraz z jego charakterystyka techniczna, dotyczacy urzadzen wbijajacych (np. mtotow, bab, kafarow) recznych lub
mechanicznych wzglgdnie wibromlotow pograzajacych stupki w gruncie poprzez wibracjg i dziatanie udarowe.

5.3.3. Tolerancje osadzenia stupkoéw

Dopuszczalna technologicznie odchylka odleglosci migdzy stupkami, wynikajaca z wymiaréw wydhuzonych otworow w
prowadnicy, stuzacych do zamocowania stupkdéw, wynosi = 11 mm.

Dopuszczalna réznica wysokosci stupkow, decydujaca czy prowadnica bedzie zamocowana rownolegle do nawierzchni
jezdni, jest wyznaczona ksztaltem 1 wymiarami otworéw w stupkach do mocowania wysiggnikow lub przektadek i wynosi = 6
mm.

5.4. Montaz bariery

Sposob montazu bariery zaproponuje Wykonaweca i przedstawi do akceptacji Inspektor nadzoru.

Bariera powinna by¢ montowana zgodnie z instrukcja montazowa lub zgodnie z zasadami konstrukcyjnymi ustalonymi
przez producenta bariery.

Montaz bariery, w ramach dopuszczalnych odchytek umozliwionych wielkoscia otworow w elementach bariery,
powinien doprowadzi¢ do zapewnienia rownej i ptynnej linii prowadnic bariery w planie i profilu.

Przy montazu bariery niedopuszczalne jest wykonywanie jakichkolwiek otworow lub cig¢, naruszajacych powlokeg
cynkowga poszczeg6lnych elementow bariery.

Przy montazu prowadnicy typu B nalezy taczy¢ sasiednie odcinki tasmy profilowej, naktadajac nastgpny odcinek na
wyttoczenie odcinka poprzedniego, zgodnie z kierunkiem ruchu pojazdow, tak aby konce odcinkow tasmy przylegaty ptasko do
siebie 1 pojazd przesuwajacy si¢ po barierze, nie zaczepiat o krawegdzie zlaczy. Sasiednie odcinki tasmy sa taczone ze soba
zwykle przy uzyciu $rub noskowych specjalnych, zwykle po szes$¢ na kazde potaczenie.

Montaz wysiggnikow i1 przektadek ze stupkami i prowadnica powinien by¢ wykonany $cisle wedtug zalecen producenta
bariery z zastosowaniem przewidzianych do tego celu elementow (obejm, wspornikow itp.) oraz wtasciwych $rub i podktadek.

Przy montazu barier nalezy zwraca¢ uwagg na poprawne wykonanie, zgodne z dokumentacja projektowa i wytycznymi
producenta barier:
odcinkow poczatkowych i koncowych bariery, o wtasciwej dtugosci odcinka (np. 4 m, 8 m, 12 m, 16 m), z zastosowaniem
lacznikéw ukosnych w miejscach niezbednych przy polaczeniu poziomego odcinka prowadnicy z odcinkiem nachylonym, z
odchyleniem odcinka w planie w miejscach przewidzianych dla barier skrajnych, z ewentualng kotwa betonowa w przypadkach
przewidzianych w dokumentacji projektowej,
odcinkéw barier ostonowych o wihasciwej dtugosci odcinka bariery: a) przylegtego do obiektu lub przeszkody, b) przed i za
obiektem, c¢) uko$nego poczatkowego, d) ukosnego koncowego, €) wzmocnionego,
odcinkéw przejsciowych pomigdzy réoznymi typami i odmianami barier, w tym m.in. na dojazdach do mostu z zastosowaniem
wlasciwej dlugosci odcinka ukosnego w planie, jak rowniez polaczenia z barierami betonowymi pelnymi i ew. porgczami
betonowymi,
przerw, przej$¢ i przejazdéw w barierze w celu np. dojécia do kolumn alarmowych lub innych urzadzen, przejscia pieszych z
pobocza drogi za barier¢ w tym na chodnik mostu, na skrzyzowaniu z drogami, przejScia przez pas dzielacy, przejazdu
poprzecznego przez pas dzielacy,
dodatkowych urzadzen, jak np. dodatkowej prowadnicy bariery, ostony stupkow bariery, itp. (np. wg zat. 11.5).

Na barierze powinny by¢ umieszczone elementy odblaskowe:
czerwone - po prawej stronie jezdni,
biate - po lewej stronie jezdni.

Odlegtosci pomigdzy kolejnymi elementami odblaskowymi powinny by¢ zgodne z ustaleniami WSDBO [32].

Elementy odblaskowe nalezy umocowa¢ do bariery w sposob trwaty, zgodny z wytycznymi producenta barier.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie wykonywania robét
6.2.1. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robdét nalezy zbadac:
lokalizacja, wymiary, wysoko$¢ prowadnicy nad terenem,
prawidtowos$¢ wykonania dotéw pod stupki, zgodnie z punktem 5,



¢) poprawno$¢ wykonania fundamentéw pod stupki, zgodnie z punktem 5,
d) poprawno$¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5,
e) prawidtowos¢ montazu bariery ochronnej stalowej, zgodnie z punktem 5,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej bariery ochronnej stalowe;.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m bariery ochronnej stalowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow,
— osadzenie stupkow bariery (z ew. wykonaniem dotdéw i fundamentow betonowych, lub bezposrednie wbicie wzgl. wwibrowanie w
grunt),
— montaz bariery (prowadnicy, wysiggnikow, przektadek, obejm, wspornikéw itp. z pomoca wiasciwych §rub i podkladek) z
wykonaniem niezbednych odcinkdéw poczatkowych i koncowych, ew. barier ostonowych, odcinkéw przejsciowych pomigdzy
roznymi typami barier, przerw, przejs¢ i przejazdow w barierze, umocowaniem elementéw odblaskowych itp.,

— przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

— uporzadkowanie terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-B-03264 Konstrukcje betonowe zelbetowe i sprgzone. Obliczenia
statyczne i projektowanie

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

4.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

5. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci

6. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i1 okreslenia

7. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

8. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno wielkowymiarowe iglaste.
Wspolne wymagania i badania

9.  PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia

10. PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogélnego przeznaczenia

11.  PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogdlnego przeznaczenia.
Gatunki

12.  PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na goraco

13.  PN-H-93403 Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

14.  PN-H-93407 Stal. Dwuteowniki walcowane na goraco

15.  PN-H-93419 Stal. Dwuteowniki rownolegloscienne IPE walcowane na
£0raco

16. PN-H-93460-03 Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte. Ceowniki

rownoramienne ze stali weglowej zwyklej jakosci o R, do
490 MPa

17.  PN-H-93460-07 Ksztaltowniki stalowe gigte na zimno otwarte. Zetowniki ze
stali weglowej zwyktej jakosci o Ry, do 490 MPa

18.  PN-H-93461-15 Ksztaltowniki stalowe gigte na zimno otwarte, okreslonego
przeznaczenia. Ksztaltownik na porgez drogowa, typ B

19. PN-H-93461-18 Ksztaltowniki stalowe gigte na zimno otwarte, okreslonego
przeznaczenia. Ceowniki potzamknigte prostokatne

20. PN-H-93461-28 Ksztaltowniki stalowe gigte na zimno otwarte, okreslonego
przeznaczenia. Pas profilowy na drogowe bariery ochronne

21. PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjach drewnianych

22.  PN-M-82101 Sruby ze tbem sze$ciokatnym

23.  PN-M-82121 Sruby ze them kwadratowym

24.  PN-M-82503 Wkrety do drewna ze tbem stozkowym



25.  PN-M-82505 Wkrety do drewna ze tbem kulistym
26. BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowe ciagnione na zimno. Wymiary
27. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim,
okraglym i kwadratowym
28. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
29. BN-80/6775-03.01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne
wymagania i badania
30. BN-69/7122-11 Plyty pil$niowe z drewna
31.  BN-73/9081-02 Formy stalowe do produkcji elementéw budowlanych z
betonu kruszywowego. Wymagania i badania
10.2. Inne dokumenty
32. Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnych, GDDP, maj 1994.
M 27.01.02. UMOCNIENIE SKARP KOSZAMI SIATKOWO-KAMIENNYMI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru umocnienia skarp koszami
siatkowo-kamiennymi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie
1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem umocnienia skarp
koszami i materacami siatkowymi i obejmuja:
a) montaz koszy
b) wbudowanie koszy w docelowe miejsce przeznaczenia,
¢) wypehianie koszy kamieniami,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kosz siatkowo-kamienny - kosz z siatki stalowej o szeSciokatnym oczku i podwdjnym splocie drutow,
wypetliony kamieniami i zamknigty od gory wiekiem z takiej samej siatki — stuzy do budowy konstrukcji oporowych lub
przeciwerozyjnych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M- 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.5.

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow.

Warunki ogdlne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”
pkt.2.

2.2. Rodzaje materialow
Materialami stosowanymi przy umacnianiu skarp objgtych niniejsza specyfikacja sa:
2.2.1. Kosze siatkowe

Do budowy umocnien nalezy uzy¢ koszy siatkowych, wykonanych z siatki stalowej o sze$ciokatnych oczkach i podwojnym
splocie drutow (niedopuszczalne jest uzycie siatki o pojedynczym splocie - ogrodzeniowej). Drut stalowy z ktérego wykonano
siatk¢ powinien by¢ zabezpieczony przed korozja grubym ocynkiem (...lub ,,eutektycznym stopem cynkowo-aluminiowym” lub
»grubym ocynkiem i dodatkowa powtoka z PCW”...). Kosze powinny by¢ taczone drutem o tym samym zabezpieczeniu
antykorozyjnym jak drut z ktérego wykonana jest siatka, lub zszywkami ocynkowanymi (... lub ,,pokrytymi stopem cynkowo-
aluminiowym” lub ,,ze stali nierdzewnej”...). Dla zastosowanego wyrobu nalezy przedstawi¢ Deklaracj¢ Zgodnosci z odpowiednia
Aprobata Techniczna.

Wymiary koszy: zgodnie z rysunkami szczegolowymi dokumentacji projektowe;j

Wymiary oczka siatki 8 x 10 cm

Grubos$¢ drutu ©2,7mm (... lub ,,0 2,7/3,7 mm” dla koszy ocynkowanych + PCW ...)
Powtoki antykorozyjne gruby ocynk (min. 230 g/m*)  (...lub ,,eutektyczny stop cynkowo-

aluminiowy 95%Zn 5%AL.” lub ,.gruby ocynk (min.230 g/m* ) + PCW” ...)



2.2.2. Kamien

Do wypehienia koszy i materacy nalezy uzy¢ niezwietrzatych i odpornych na dziatanie wody i mrozu kamieni. Moga to by¢
zarowno otoczaki, jak i kamien tamany. Minimalny wymiar pojedynczych kamieni nie moze by¢ mniejszy od wymiaru oczka
siatki - czyli 50 mm dla materacy i 80 mm dla koszy . Najwigksze uzywane kamienie nie powinny przekracza¢ 2,5 — krotnego
wymiaru oczka siatki.

3. SPRZET
3.1. Ogélne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprz¢tu podano w ST D-M- 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Montaz i taczenie koszy siatkowo-kamiennych mozna wykonywac recznie przy uzyciu szczypiec, obcegdw i dzwigni (fomu)
do zamykania wieka, lub w sposdéb zmechanizowany przy uzyciu specjalnej zszywarki o napgdzie pneumatycznym, zaciskajacej
prefabrykowane zszywki. Do napeniania koszy kamieniami mozna stosowa¢ tadowarki (dowozace jednoczesnie kamien z placu
sktadowego do miejsca wbudowania), lub koparki chwytakowe. Lico nalezy uktada¢ rgeznie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne warunki transportu podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” .

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne warunki wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” .
5..2. Montaz i wbudowanie koszy .

Montaz koszy nalezy przeprowadzi¢ wg. nastgpujacego schematu:

d) roztozy¢ i rozciagna¢ kazdy kosz na twardej, plaskiej powierzchni

e) zagiac i podnies¢ do pionu boki kosza i przegrody wewngtrzne, tak aby uzyskac regularny prostopadto$cian o wymagane;j
wysokosci,

f) potaczy¢ wszystkie stykajace si¢ boki i przegrody, zszywajac je drutem (zaciagajac naprzemiennie podwojne i pojedyncze
petle w rozstawie ok.10 cm), lub zszywkami w miejscach i w ilosci podanej przez producenta,

g) kosz utozy¢ w miejscu wbudowania na odpowiednio przygotowanym podtozu i potaczy¢ z koszami sasiednimi, zszywajac
wszystkie stykajace si¢ krawgdzie,

h) puste kosze potaczone w grupe sktadajaca si¢ z kilku sztuk, nalezy naciagna¢ i dopiero wtedy przymocowac do podtoza
lub nizszej warstwy,

i) kosze napetni¢ doktadnie kamieniami, tak aby nie pozostaty pustki, a w przypadku materaca aby na jego grubosci ulozone
byly min. 2 kamienie. Kosze napeli¢ z lekkim naddatkiem, stosujac w trakcie napetniania haczyki spinajace przeciwlegte
Scianki,

j) zamknaé¢ wieko kosza lub materaca i przyszy¢ je do gornych krawedzi wszystkich $cianek pionowych z ktérymi wieko sig
styka (boki i przegrody wewngtrzne); mocowanie wieka nalezy wykona¢ drutem lub zszywkami w sposéb podany wczesniej
k) montaz pozostatych warstw koszy wg analogicznego schematu zachowujac odpowiednie przewiazania pomigdzy

warstwami.

/... ukladanie pod wod3 .../

W przypadku koniecznosci ,,topienia” materacy (uktadania ich pod woda) nalezy:
1) pojedynczy materac zmontowaé, wypelni¢ kamieniami i przyszy¢ wieko, na plaskim terenie w poblizu miejsca
wbudowania
m) w trakcie montazu materaca usztywnic jego przegrody wewngtrzne i rownolegte do nich boki pretami ze stali zbrojeniowej
n) za pomocy linek stalowych lub tancuchow podwiesi¢ materac za prety usztywniajace do ramy stalowej o wymiarach takich
samych jak materac
0) ramg stalowa wraz z podczepionym materacem unie$¢ dzwigiem nad miejsce wbudowania i powoli opuszczajac utozyc
materac Scisle, obok materacy wbudowanych wcze$niej
p) ulozone materace potaczy¢ migdzy soba, zszywajac stykajace si¢ krawegdzie
podczas ukladania materacy i faczenia ich migdzy soba pod woda na glebokosci przekraczajacej 1,0m, nalezy uzy¢ nurka.
Prace te nalezy prowadzi¢ z zachowaniem odpowiednich przepisow BHP.
Szczegoéty montazu nalezy wykonac zgodnie z instrukcja producenta, oraz wskazaniami Inspektora nadzoru.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt.6
6.2. Kontrola jakosci robot.
Kontrola polega na sprawdzeniu:
q) materialow (kosze , kamien, geowtoknina)
r) montazu i wbudowania koszy , a w szczegolnoSci : poprawnosci laczenia wszystkich krawedzi, geometrii konstrukcji
(pochylenia, rzgdna), doktadnosci wypelnienia kamieniem (zgodnie z wymogami Aprobaty Technicznej )
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
- m’ (metr sze$cienny) konstrukcji zbudowanej z koszy gabionowych

8. Odbior robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i kontrole
prowadzone wg. pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m’ (metra sze$ciennego) umocnienia skarp koszami siatkowo-kamiennymi obejmuje:
s) wykonanie niwelacji podtoza
t) ulozenia geowlokniny (jezeli przewiduje to PT)
u) montaz i wbudowanie koszy siatkowych w miejsce ich przeznaczenia
v) dostarczenie wszystkich materialow podstawowych i pomocniczych
W) zastosowanie niezbgdnego sprzgtu (dzwigow, srodkow transportowych) i konstrukcji pomocniczych
e oczyszczenie sprzgtu i miejsca robot

x) odwiezienie materiatow odpadowych

y) montaz, demontaz i przemieszczanie w obrgbie budowy urzadzen towarzyszacych
z) wykonanie badan i pomiaréw zgodnych z ST

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
PN-H-04623:1986  Ochrona przed korozja. Pomiar grubosci powlok metodami nieniszczacymi.
EN 10223-3. Hexagonal steel wire netting for engineering purposes.

EN 10244-2. Zinc or zinc alloy coatings on steel wire.

10.2. Inne dokumenty

,Instrukcja montazu i wbudowywania koszy siatkowo-kamiennych (gabionéw)” - opracowana przez ,,GEOTIM” Sp. z o.0. -
ul. Ptochocinska 19, 03-191 Warszawa, tel.22 / 51 06 108.

M 27.01.02 a Wykonanie robét umocnieniowych kamiennych — narzut kamienny

1. WSTEP

1.1.Przedmiot opracowania ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru umocnienia skarp narzutem
kamiennym



1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Opracowanie obejmuje:

e  narzuty kamienne

1.4. Podstawowe okreslenia i pojecia stosowane w ST
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M- 00.00.00. ,,Wymagania ogoélne”

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow.

Warunki ogdlne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”
pkt.2.

2.2. Rodzaje materialow
1. Podstawowymi materialami stosowanymi przy wykonywaniu umocnien kamiennych sa:

e kamien lamany, kamien naturalny nieobrobiony, Srednicy powyzej 50 cm
e kamien sortowany $rednicy 15 — 30 cm

e faszyna le$na

2. Materialy stosowane do wykonywania umocnien kamiennych powinny spelnia¢ wymogi okreslone w normach i
normatywach, a w szczegolnosci:

e kamien powinien posiadaé ciezar objetosciowy 17,0 — 30,0 kN/m’, nie posiada¢ spekan, by¢ odpornym na dziatanie
czynnikow atmosferycznych

3. SPRZET
3.1. Ogélne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprz¢tu podano w ST D-M- 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

e  spycharki gasienicowe,
e  koparki,

e  ubijaki o regcznym prowadzeniu do zaggszczania ziemi,

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne warunki transportu podano w ST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogolne” .

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Zgodnie z ustaleniami opracowanego projektu, a w szczegolnosci:
e umacniane dno i skarpg wyprofilowa¢ starannie koparka i w razie potrzeby wyréwnac recznie

e narzut kamienny wykonywac¢ warstwami przy uzyciu koparki najlepiej z ladu
Wykonanie wysciodtek z faszyny:
- rozscielenie faszyny i utozenie kiszek o $rednicy 10 cm w odstgpach co 1,0 m z przybiciem kotkami

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR CZESCIOWY ROBOT
Zgodnie z Czgscia 1 — warunki ogdlne
Zasady ogolne::

1. zakres kontroli wykonanych robot obejmuje



e ogledziny zewngtrzne catoSci umocnien
e  wyrywkowa kontrolg jakosci robot

e  wyrywkowa kontrol¢ wymiarow
e  atesty uzytych materialow, jezeli sa wymagane

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
- m’ (metr sze$cienny) wykonanego narzutu kamiennego

8. Odbior robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i kontrole
prowadzone wg. pkt. 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m’ (metra szeSciennego) umocnienia skarp narzutem kamiennym:
aa) wykonanie niwelacji podloza
bb) wykonanie narzutu kamiennego
cc) dostarczenie wszystkich materiatow podstawowych i pomocniczych
dd) zastosowanie niezbgdnego sprzetu (dzwigdéw, srodkow transportowych) 1 konstrukcji pomocniczych
e oczyszczenie sprzgtu i miejsca robot

ee) odwiezienie materialow odpadowych

ff) montaz, demontaz i przemieszczanie w obrebie budowy urzadzen towarzyszacych
gg) wykonanie badan i pomiaréw zgodnych z ST

10. PRZEPISY, OPRACOWANIA POMOCNICZE

PN-EN 13383-1:2003 Kamien do robét hydrotechnicznych. Czgs¢ 1: Wymagania.
PN-EN 13383-2:2003 Kamien do robét hydrotechnicznych. Czgs¢ 2: Metody badan
BN-76/8952-31 Kamien do robét regulacyjnych i ubezpieczeniowych

D - 03.01.03 CZYSZCZENIE URZADZEN ODWADNIAJACYCH
PRZEPUSTY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
czyszczeniem drogowych urzadzen odwadniajacych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach wojewodzkich.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z oczyszczeniem i
utrzymaniem w stanie statej droznosci urzadzen odwadniajacych, a mianowicie:
a) przepustow pod drogami i zjazdami,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Czyszczenie drogowego urzadzenia odwadniajacego - usuwanie naniesionego materiatu zanieczyszczajacego, w postaci
piasku, namutu, btota, szlamu, lisci, gatezi, Smieci, itp., utrudniajacego prawidtowe funkcjonowanie urzadzenia.



1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4 oraz z okresleniami podanymi w pkcie 1.4 ST: D-03.01.01 ,,Przepusty pod
korona drogi”, , D-06.02.01 ,,Przepusty pod zjazdami”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do czyszczenia urzadzen odwadniajacych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
- sprezarek powietrza,
- tadowarek czolowych, czerpakowych i innych,
- zbiornikéw na wodg,
- weciagarek recznych lub mechanicznych,
- pomp wysokoci$nieniowych,
- samochodow specjalnych prézniowo-ssacych do czyszczenia kanaldw, studzienek, przepustow,
oraz przyrzadow takich jak:
- wiadra kanalowe, czyszczaki talerzowe, spirale kanatowe, szufle do wyciagania osadu z osadnikow itp.,
badz innego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.
Preferuje sig uzycie sprz¢tu nie sprzyjajacego powstawaniu kurzu,

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Srodki transportu
Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje $rodkow transportowych spehiajacych wymagania
okreslone w punkcie 5.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie kolektoréow kanalizacyjnych i przykanalikow

Wykonawca dokona oczyszczenia przewodow kolektorow kanalizacyjnych i przykanalikow za pomoca przeciagania
przez przewody: linek ze szczotka lub ttokiem, wiader kanalowych, czyszczakow talerzowych, spiral kanalowych, skrecanych
zerdzi, motopomp przepuszczajacych silny strumien wody lub za pomoca specjalnych samochodéw z urzadzeniami ssaco-
ttoczacymi do cisnieniowego czyszczenia przewodow.

5.3. Oczyszczenie przepustow pod drogami i zjazdami

Wiloty i wyloty przepustow pod drogami i zjazdami nalezy oczysci¢ z namulu, roslinnosci, liSci lub innych
zanieczyszczen utrudniajacych splyw wody, recznie, za pomoca topat, szpadli, siekier itp. Drozno$¢ przewodoéw rurowych nalezy
zapewnic przy uzyciu sprz¢tu wymienionego w pkt 5.2.

Zebrane zanieczyszczenia powinny by¢ wywiezione dowolnym $rodkiem transportu na sktadowisko odpadow.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robdt nalezy przeprowadza¢ ciagla kontrol¢ poprawnosci oczyszczania urzadzen
odwadniajacych, zgodnie z wymaganiami pktu 5.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa oczyszczenia poszczegolnych urzadzen odwadniajacych jest dla oczyszczenia:
a) przepustow - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej (1 m, .) obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostawg i pracg sprz¢tu do robot,
- oczyszczenie odpowiedniego urzadzenia odwadniajacego,
- zebranie i wyw0z zanieczyszczen,
- odtransportowanie sprz¢tu z placu budowy,
- kontrolg i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

D-08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z
ustawieniem kraweznikow betonowych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach
wojewaodzkich.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem krawgznikow
betonowych na tawie betonowej z oporem
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy dzielace, wyspy
kierujace oraz nawierzchnie drogowe.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materialy
Materialami stosowanymi sa:
krawezniki betonowe,
piasek na podsypkg i do zapraw,
cement do podsypki i zapraw,
woda,
materiaty do wykonania tawy pod krawezniki.



2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].

2.4. Dopuszczalne wady i uszkodzenia
Powierzchnie krawgznikow betonowych powinny by¢ bez rys, pgknig¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatarte;.
Krawedzie elementdéw powinny by¢ rowne i proste.

2.5. Beton
Do produkcji kraweznikow nalezy stosowac beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.

2.6. Materialy na podsypke i do zapraw
Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].
Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz
»32,5”, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [10].
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].
2.7. Materialy na lawy
Do wykonania faw pod krawezniki nalezy stosowac, dla:
lawy betonowej - beton klasy B 15 , wg PN-B-06250 [2], ktérego sktadniki powinny odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.5.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet
Roboty wykonuje sig recznie przy zastosowaniu:
betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowe;j,
- wibratoréw plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow
Krawgzniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.
Krawgzniki betonowe uktada¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Krawgzniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a goérna
warstwa nie powinna wystawac poza $ciany srodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
4.3. Transport pozostalych materialow
Transport cementu powinien si¢ odbywac¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod fawg powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug normalnej metody
Proctora.

5.3. Wykonanie law

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.3. Lawa betonowa

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowac
szalowanie.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie
powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy
czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masa zalewows.

5.4. Ustawienie kraweznikéw betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odleglo§é gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami dokumentaciji
projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze
wzgledu na ,,wyrobienie” §cieku) moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub zwigkszone do 16 cm.

Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu krawgznika obsypana piaskiem, zwirem,
thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie kraweznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].



d)

e)

5.4.3. Ustawienie krawgznikow na tawie betonowe;j

Ustawianie krawe¢znikow na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-piaskowe;j
o grubosci 3 do 5 cm po zaggszczeniu.

5.4.4. Wypekianie spoin

Spoiny krawegznikow nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypelni¢ zwirem, piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa, przygotowana w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krawgznikow zaprawg cementowo-piaskowa stosuje sig
wylacznie do kraweznikow ustawionych na tawie betonowe;j.

Spoiny krawegznikéw przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wptywami
temperatury krawegzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewa¢ co 50 m
bitumicznga masg zalewowa nad szczeling dylatacyjna tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
6.2.1. Badania krawegznikoéw

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do ustawienia
krawgznikéw betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu .. Pomiary dtugoscei i
glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow
wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktadnoscia do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostatych materiatow
Badania pozostatych materiatéw stosowanych przy ustawianiu krawegznikow betonowych powinny obejmowac¢ wszystkie
wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw w pkt 2.
6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod taweg
Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podloza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zaggszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.
6.3.2. Sprawdzenie faw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:
Zgodnos$¢ profilu podluznego goérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Dopuszczalne odchylenia moga wynosic¢

.£1 cmna kazde 100 m tawy.

Wymiary taw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m fawy. Tolerancje wymiaréw wynosza:
- dla wysokosci =+ 10% wysokosci projektowane;,

- dla szerokos$ci +10% szerokosci projektowane;.

Réwnos¢ gornej powierzchni taw.

Réwnos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowej taty.
Przeswit pomiedzy gorna powierzchnia tawy i przylozona tata nie moze przekracza¢ 1 cm.

Zageszezenie taw.

Zageszezenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub piasku nie moga wykazywaé §ladu
urzadzenia zaggszczajacego.

Lawy z tlucznia, badane proba wyjecia poszczegdlnych ziarn thucznia, nie powinny pozwala¢ na wyjgcie ziarna z tawy.
Odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé =+ 2 cm na kazde 100 m wykonanej fawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikdéw

a)
b)
©)
d)

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzacé:
dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi + 1 cm na kazde 100 m
ustawionego kraweznika,
dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny krawgznika od niwelety projektowane;j, ktére wynosi = 1 cm na kazde
100 m ustawionego kraweznika,
rownos¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 100 m kraweznika,
trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gorna powierzchnia kraweznika i przylozona tata nie moze przekracza¢ 1 cm,
doktadno$¢ wypelnienia spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny musza by¢ wypelnione catkowicie na petna glebokos¢.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.



Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonanie koryta pod lawe,

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki.

- 9. PODSTAWA PLATNOSCI

- 9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

- Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

- 9.2. Cena jednostki obmiarowej

- Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta pod fawe,

- ew. wykonanie szalunku,

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki,

- ustawienie kraweznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),

- wypehienie spoin kraweznikow zaprawa,

- ew. zalanie spoin masa zalewowa,

- zasypanie zewngtrznej $ciany krawgznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

- 10. PRZEPISY ZWIAZANE

- 10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i zapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnosci
11. PN-B32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania
i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,
ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza
chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

10.2. Inne dokumenty
17.  Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 19791 1982 r.

D-04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP



1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogoélne dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiagzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
drogach wojewddzkich.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem
podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21]

Podbudowg z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, jako podbudowg pomocnicza i
podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych [31].
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej
wilgotnos$ci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4 oraz w ST dotyczacych poszczegoélnych
rodzajow podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Materialy stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w ST
dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa -
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ kruszywo naturalne o uziarnieniu 0/63 mm

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa Zuzel
Lp. Wyszczegoblnienie naturalne famane Badania
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasa | pomoc | zasad | pomo | zasad | pomoc
d- | -nicza - c- - -nicza
nicza nicza | nicza | nicza
1 | Zawartos¢ ziamm | od2 | od2 | od2 | od2 | od2 | od2 PN-B-
mniejszych niz 0,075 do | do12 | do |do12 |do10| do 12 06714
mm, % (m/m) 10 10 -15[3]
2 |Zawarto§¢  nadziarna,| 5 10 5 10 5 10 PN-B-
% (m/m), nie wigcej niz 06714
-15[3]
3 | Zawartos¢ ziarn | 35 45 35 40 - - PN-B-
nieforemnych 06714
%(m/m), nie wigcej niz -16 [4]
4 | Zawartos¢ PN-B-
zanieczyszczen 1 1 1 1 1 1 04481 [1]
organicznych, %(m/m),
nie wigcej niz
5 | Wskaznik piaskowy po| od | od30 | od | od30 BN-
pigcio-krotnym 30 | do70 | 30 | do70 - - 64/8931




zageszezeniu metoda 1| do do -01 [26]
Iub 1T wg PN-B-04481,| 70 70
%

6 |Scieralnos¢ w bebnie
Los Angeles

a) §cieralnos$¢ catkowita
po peinej liczbie
obrotow, nie wigcej niz 35 45 35 50 40 50

b) Scieralnos¢ czgsciowa PN-B-
po 1/5 pelnej liczby 06714
obrotow, nie wigcej niz 30 40 30 35 30 35 -42 [12]
7 | Nasiakliwo$¢, %(m/m),| 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-
nie wigcej niz 06714
-18 [6]
8 | Mrozoodpornose, PN-B-
ubytek masy po 25| 5 10 5 10 5 10 06714
cyklach zamraza- -19 [7]
nia, %(m/m), nie wigcej
niz
9 |Rozpad krzemianowy i PN-B-
zela- - - - - 1 3 06714
zawy tacznie, % (m/m), -37 [10]
nie wigcej niz PN-B-
06714
-39 [11]
10 | Zawartos¢ zwiazkow PN-B-
siarki w przeliczeniu na| 1 1 1 1 2 4 06714
SO;,  %(m/m), nie -28 [9]
wigcej niz

11 | Wskaznik no$nosci Wyg
mie-szanki  kruszywa,
%, nie mniejszy niz:

a) przy zaggszczeniu Is* | 80 60 80 60 80 60 PN-S-
1,00 120 - 120 - 120 - 06102
b) przy zaggszczeniu I * [21]
1,03

2.3.6. Woda
Nalezy stosowa¢ wod¢ wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nast¢pujacego sprze¢tu:
zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
Transport pozostatych materialdow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos$¢ po zaggszezeniu byta rowna grubosci zatozonej . Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczaé



20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigeej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda
warstwa powinna by¢ wyprofilowana 1 zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy
przez Inspektora Nadzoru.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien
zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o
20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilo$cia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszankg nalezy osuszy¢.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiada¢ przyjgtemu poziomowi
wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.
Tablica 3. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 | Rownos¢ podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m tata
na kazdym pasie ruchu

3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na | km

4 | Spadki poprzeczne®’ 10 razy na | km

5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 | Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m’
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych tukow
poziomych.
6.2.2. Szerokos¢ podbudowy
Szerokos$¢ podbudowy nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci zalozonej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ podbudowy
Nieréwnosci podluzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.
Nieréownosci podbudowy nie moga przekracza¢ - 20 mm .
6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza
Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosci zatozonej o wigeej niz £ 10%,

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyrownane i powtornie
zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci zatozonej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowg przez spulchnienie warstwy
na pelna grubos$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtérne zaggszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawg podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glgboko$¢, zgodnie z
decyzja Inspektora Nadzoru, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i ponownie
Zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa no$nos¢ podbudowy



Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne

do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.
Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nos$nosci

podbudowy wynikto z niewlasciwego wykonania robét przez Wykonawceeg podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
sprawdzenie i ewentualng naprawg podtoza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,
zaggszczenie roztozonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okre§lonych w specyfikacji techniczne;j,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10.1. Normy
1.  PN-B-04481
2. PN-B-06714-12

Grunty budowlane. Badania probek gruntu
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zanieczyszczen obcych

zawartosci

3.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
4.  PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7.  PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednig
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki
metoda bromowa
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego
12.  PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie S$cieralnosci w
bebnie Los Angeles
13.  PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
17.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
19. PN-B-30020 Wapno
20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw



21.  PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie

22.  PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

23.  PN-S-96035 Popioty lotne

24.  BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne Jlamane do
nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie ptyta

28.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni
planografem i tata

29.  BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugiec podatnych
ugigciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach
wojewodzkich.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z ustawieniem
betonowego obrzeza chodnikowego.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi
komunikacyjne od terendow nie przeznaczonych do komunikacji.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00 2.
2.2. Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi sg:
obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
zwir lub piasek do wykonania taw,
cement wg PN-B-19701 [7],
piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe
Nalezy zastosowac obrzeza wysokie ( wysokosci 30 cm i grubosci 8 cm ) . Gatunek pierwszy .
2.4.4. Sktadowanie
Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych .
2.4.5. Beton i jego sktadniki
Do produkgcji obrzezy nalezy stosowa¢ beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B25 1 B 30.
2.5. Materialy na lawe i do zaprawy
Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w ST D-08.01.01
-Krawezniki betonowe” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.



a)
b)
©)

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje sig r¢cznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu pomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigciu przez

beton wytrzymatos$ci minimum 0,7 wytrzymalosci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglgdnieniem w szeroko$ci dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ podsypka cementowo piaskowa, o grubosci warstwy od 3 do 5
cm po zaggszczeniu.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podiozu lub lawie betonowej ( wykonanej
zgodnie z D.08.01.01)w miejscu i ze §wiattem (odlegloscia gornej powierzchni obrzeza od ciagu komunikacyjnego)
zgodnym z ustaleniami Inspektora Nadzoru.

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypelic¢ je zaprawa cementowo-piaskowa w
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczys$ci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na pelng
glebokosé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu .

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscia do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w
narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z
doktadnoscia do 1 mm.

Badania pozostatych materialow powinny obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci okreslone w normach podanych
dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robét
W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:
koryta pod podsypke
podtoza z podsypki
ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - przy dopuszczalnych odchyleniach:
linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ [ 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktéore moze wynosi¢ [11 cm na kazde 100 m dtugos$ci obrzeza,
wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywaé catkowite wypelnienie badanej spoiny na
peina glebokos¢.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

wykonane koryto,



wykonana podsypka.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatow,
wykonanie koryta,
rozscielenie i ubicie podsypki,
ustawienie obrzeza,
wypehienie spoin,
obsypanie zewngtrznej Sciany obrzeza,
wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

7.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i

ocena zgodnoSci

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspolne
wymagania i badania

9.  BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parking6éw i torowisk tramwajowych. Krawgzniki i
obrzeza.

M.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
1.2. Zakres stosowania specyfikacji

ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach
wojewodzkich .
1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja techniczna, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o
grubosci okreslonej w przedmiarze robét .

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z norma podstawowa BN-64/8933-02, normami zwigzanymi,
wytycznymi i okre§leniami podanymi w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu kruszywa o wlasciwie
dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot



Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST DM.00.00.00

2. Materiatly

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno by¢
uzyte kruszywo famane, niesortowane i woda.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i domieszek gliny.

21. Rodzaje stosowanych materiatow

Do wykonania podbudowy nalezy stosowac kruszywo tamane niesortowane o uziarnieniu 0/31.5mm.

2.2. Wymagania dla materiatow
2.21 Krzywa uziarnienia kruszywa powinna leze¢ pomiedzy krzywymi granicznymi podanymi
w Tablicy 1
Tablica 1. Krzywe graniczne uziarnienia kruszywa
Sito kwadratowe Przechodzi przez sito
[mm] [%]
31.5 78 — 100
16 58 — 87
8 42 -70
4 30— 54
2 21 —41
0.5 10 - 23
0.075 3-10
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania podane w Tablicy 2
Tablica 2. Wymagania w stosunku do kruszywa
Lp. Wyszczegdlnienie wiasciwosci Wymagania
1. | Zawartos$¢ ziarn nieforemnych % nie wiecej niz 30
2. | Stopien przekruszenia ziarn % 75
Scieralnos$¢ ziaren wigkszych od 2mm w bebnie Los Angeles, ubytek masy, % 30
3. nie wiekszy niz
Mrozoodporno$c¢ ziaren wiekszych od 2mm po 25 cyklach zamrazania i 10
4. odmrazania, ubytek ma nie wiekszy niz
Plastycznosé¢ frakcji przechodzacych przez sito 0,42mm
5. |a) wskaznik plastycznosci, nie wigcej niz, % 4
b) granica plastycznosci, nie wiecej niz, % 25
6. | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych brak
7. | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych brak
8. | Wskaznik piaskowy kruszywo 5-krotnie zageszczonego wg PN-88/B-04481, % 40-75

*

) Frakcje kruszywa tamanego pozostajgce na sicie o oczkach kwadratowych 4mm powinny mieé nie mnie;j

niz 75% wagowo ziarn przekruszonych, posiadajgcych wiecej niz jedng przetamang powierzchnie.

2.2.2. Woda
Do zwilzania kruszywa nalezy stosowac¢ wode czystg




3. Sprzet
¢ Sprzet do wykonywania robét winien by¢ dobrany przez Wykonawce i zaakceptowany przez

Inspektora nadzoru.

4. Transport
. Transport kruszywa powinien sie odbywac w sposéb przeciwdziatajacy jego

zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu.

5. Wykonanie roboét

5.1. Przygotowanie podtoza

Podtoze pod warstwe podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie stanowi
warstwe odcinajaca.

5.3. Rozktadanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana warstwami o jednakowej grubosci, takiej aby jej
ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci zatozonej . Uktadana warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkoéw i rzednych wysokosciowych.

5.4. Zageszczanie

Po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania az stopien
zageszczenia bedzie |y 2 1.03. Jakkolwiek nierownosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania
powinny by¢ wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu az do
otrzymania rownej powierzchni.

a)
Przy kazdym stopniu predkosc¢ osiadania nie powinna by¢ wigksza od 0.02mm/min.

6. Kontrola jakosci robot

6.3. Badania i pomiary wykonanej podbudowy

6.3.1.  Grubosc¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z zatozong . W przypadku wykonania podbudowy w dwéch
warstwach nalezy mierzy¢ taczng grubo$c¢ tych warstw.
Dopuszczalne odchytki od grubosci projektowanej nie powinny przekracza¢ £10%

7. Obmiar robét
Jednostkg obmiaru jest m? warstwy podbudowy z kruszywa tamanego .

8. Odbior roboét

Roboty wymienione w ST podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych. Odbior podbudowy
powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie
wykonanej warstwy bez hamowania postepu robét. Roboty poprawkowe Wykonawca przeprowadzi na swoj
whasny koszt w terminie i zakresie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. Podstawa ptatnosci

Ptfaci sie za wykonang i odebrang ilos¢ m? warstwy podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie o grubosci okreslonej wedtug ceny jednostkowej, ktéra obejmuje:
zapewnienie wszystkich niezbednych czynnikéw dla wykonania robét, roboty pomiarowe, sprawdzenie i
ewentualng naprawe podioza, zakup materiatow, przeprowadzenie badan materiatdw i opracowanie sktadu
mieszanki, przygotowanie mieszanki , dostarczenie mieszanki na budowe i roztozenie mieszanki,
zageszczenie, przeprowadzenie pomiaréw , utrzymanie podbudowy w czasie robot, uporzadkowanie miejsca
robot.



10. Przepisy zwigzane

PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia
PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okreslenia.
PN-76/B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne.

PN-76/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych

PN-78/B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci pylow mineralnych

PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

PN-78/B-06714/16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaftu ziarn

PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-78/B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metodg bezpos$rednig

PN-78/B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych.

PN-79/B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles

PN-88/B-06714/48 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen w postaci grudek
gliny

PN-87/B-06721 Kruszywo mineralne. Pobieranie probek

PN-B/11112 Kruszywo mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

PN-B/11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych — piasek.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modufu odksztatcenia nawierzchni drogowych przez

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatq

BN-70/8931-06 Pomiar ugiec¢ nawierzchni podatnych ugiecionierzen belkowym.

BN-64/8933-02 Drogi samochodowe. Podbudowa kruszywa stabilizowanego mechanicznie

PN-88/B-04481 Grunty budowla. Badania probek gruntu.

D - 03.02.01 KANALIZACJA DESZCZOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z budowa kanalizacji deszczowe.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
drogach wojewodzkich.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
kanalizacji deszczowej przy budowie, modernizacji i remontach drog.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania Sciekow opadowych.
1.4.2. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci
1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzelazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatéw.
1.4.3.2. Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru $ciekow opadowych, sptywajacych do kanatu z utwardzonych
powierzchni terenu.
1.4.4. Elementy studzienek i komér
1.4.4.1. Komora robocza - zasadnicza cz¢§¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysokos¢ komory roboczej jest to odleglos¢ pomiedzy rzedna dolnej powierzchni plyty lub innego elementu
przykrycia studzienki lub komory, a rzedna spocznika.
1.4.4.2. Komin wtazowy - szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnia ziemi, przeznaczony do zej$cia obstugi
do komory roboczej.
1.4.4.3. Ptyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komoreg robocza.
1.4.4.4. Wtaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub komor
kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.
1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim $ciekéw.
1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomigdzy kineta a §ciana komory robocze;.
1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”



2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00
,»Wymagania ogolne” .
2.2. Rury kanalowe
2.2.1. Rury PVC

Rury PVC $rednicy 0,2 m, stosowane e do budowy przykanalikow.
2.3. Studzienki $ciekowe
2.3.1. Wpusty uliczne zeliwne

Whpusty uliczne zeliwne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74080-01 [12] i PN-H-74080-04 [13].
2.3.2. Kregi betonowe prefabrykowane

Na studzienki Sciekowe stosowane sa prefabrykowane kregi betonowe o §rednicy 50 cm, wysokosci 30 cm lub
60 cm, z betonu klasy B 25, wg KB1-22.2.6 (6) [22].
2.3.3. Pierscienie zelbetowe prefabrykowane

Pierscienie zelbetowe prefabrykowane o $rednicy 65 cm powinny by¢ wykonane z betonu wibrowanego klasy
B 20 zbrojonego stala StOS.
2.3.4. Ptyty zelbetowe prefabrykowane

Ptyty zelbetowe prefabrykowane powinny mie¢ grubo$¢ 11 cm i by¢ wykonane z betonu wibrowanego klasy B
20 zbrojonego stala StOS.
2.3.5. Ptyty fundamentowe zbrojone

Ptyty fundamentowe zbrojone powinny posiada¢ grubos$¢ 15 cm i by¢ wykonane z betonu klasy B 15.
2.3.6. Kruszywo na podsypkg

Podsypka moze by¢ wykonana z tlucznia lub zwiru. Uzyty material na podsypkg¢ powinien odpowiadac
wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [7], PN-B-11111 [3], PN-B-11112 [4].
2.4. Beton

Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-62/6738-07 [17].
2.5. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [7].

2.6. Skladowanie materialow
2.6.1. Rury kanatowe
Rury mozna sktadowa¢ na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno- lub wielowarstwowo.
Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod
opadowych.
W przypadku skladowania poziomego pierwsza warstwg rur nalezy utozy¢ na podktadach drewnianych.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej
Wykonawca przystgpujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
zurawi budowlanych samochodowych,
koparek przedsigbiernych,
spycharek kotowych lub gasiennicowych,
sprzetu do zaggszczania gruntu,
wciagarek mechanicznych,
beczkowozow.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport rur kanalowych
Rury moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomocg
kotkéw osiowych, kotkow swiadkow i kotkow krawedziowych.



W przypadku niedostatecznej ilosci reperow stalych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rz¢dnymi
sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i ich rzgdne przekaze Inzynierowi.
5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot - wykopu (rgcznie lub
mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gl¢bokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzgtu
mechanicznego.

5.4. Przygotowanie podloza

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podlozem jest grunt
naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) podloze nalezy wykona¢ z warstwy thucznia lub
zwiru z piaskiem o grubosci od 15 do 20 cm lacznie z utozonymi saczkami odwadniajacymi. Dla przewodéw o $rednicy
powyzej 0,50 m, na warstwie odwadniajacej nalezy wykona¢ fundament betonowy, zgodnie z dokumentacja projektowa
lub SST.

W gruntach skalistych gliniastych lub stanowiacych zbite ity nalezy wykona¢ podtoze z pospoitki, zwiru lub
thucznia o grubosci od 15 do 20 cm. Dla przewodow o srednicy powyzej 0,50 m nalezy wykona¢ fundament betonowy
zgodnie z dokumentacjg projektowa lub SST.

Zaggszczenie podloza powinno by¢ zgodne z okre§lonym w SST.

5.5. Studzienki $ciekowe

Studzienki $ciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowych z jezdni drég i placow, powinny by¢ z
wpustem ulicznym zeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosic:

— glebokos¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika 1,65 m (wyjatkowo - min. 1,50 m i
max. 2,05 m),

— glebokos¢ osadnika 0,95 m,

— $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Krata $ciekowa wpustu powinna by¢ usytuowana w $cieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien by¢
usytuowany 2 cm ponizej $cieku jezdni.

5.6 Zasypanie wykopow i ich zaggszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Material zasypkowy powinien by¢
rownomiernie ukladany i zaggszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zaggszczenia powinien by¢ zgodny z
okreslonym w ST.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t
Wykonawca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z
czgstotliwoscia okreslona w niniejszej ST 1 zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru.
W szczegodlnoscei kontrola powinna obejmowac:
sprawdzenie rzednych zalozonych taw celowniczych w nawiazaniu do podanych statych punktéw wysokosciowych z
doktadnoscia do 1 cm,
badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,
badanie i pomiary szerokos$ci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa mineralnego lub betonu,

6.2.2. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej niz + 5
cm,
odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,
odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé £+ 3 cm,
odchylenie szeroko$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,
odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi przewodu ustalonej na
tawach celowniczych nie powinna przekraczaé¢ + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 szt..



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
roboty montazowe wykonania rur kanatowych
zasypany zaggszczony wykop.
Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek,
bez hamowania ogolnego postgpu robot.
Dhugos¢ odcinka robdt ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 szt studzienki $ciekowej wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:
oznakowanie robot,
dostawe materiatow,
wykonanie robot przygotowawczych,
wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
przygotowanie podloza i fundamentu,
wykonanie saczkow,
wykonanie wylotu kolektora,
utozenie przewoddw kanalizacyjnych, przykanalikéw, studni, studzienek $ciekowych,
wykonanie izolacji rur i studzienek,
zasypanie i zaggszczenie wykopu,
przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni
drogowych

D 02.01.01. ROBOTY ZIEMNE .
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
ziemnych w gruntach I-V .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot na
drogach wojewddzkich.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych zgodnych z
przedmiarem robot .

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST DM-00.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00



Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Przedmiarem robot, ST,
normami i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY.
2.1. Grunty.

Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym lub materiatem naniesionym w
wyniku powodzi.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST D-00.00.00

3.2. Stosowany sprzet.
Sprzet do wykonania wykopow podlega akceptacji Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okre§lono w SST DM-00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich statecznos$¢ w catym okresie prowadzenia robot,
a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych
obciaza Wykonawcg.

Odspojone grunty powinny by¢ przewiezione na odktad lub usunigte z terenu robét . O ile Inspektor nadzoru
dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntdow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym
zawilgoceniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST DM-00.00.00 .
Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ aktualng dokumentacjg prac.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlna uwagg nalezy zwroci¢ na:
a) sposob odspajania gruntow nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadno$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),
e) zasypanie wykopu materiatem z odktadu
e) zaggszczenie nasypanego materiatu przy Scianie przyczotka

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST DM-00.00.00 .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 .



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ wykopéw w gruntach obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, oznakowanie robot, wykonanie wykopu z transportem urobku .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

nie dotyczy

D - 05.03.17 REMONT CZASTKOWY NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z remontem czastkowym nawierzchni bitumicznych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach
wojewodzkich.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem i
odbiorem remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Remont czastkowy nawierzchni - zespdt zabiegéw technicznych, wykonywanych na biezaco, zwiazanych z
usuwaniem uszkodzen nawierzchni zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu, jak rowniez zabiegi obejmujace male
powierzchnie, hamujace proces powigkszania si¢ powstatych uszkodzen.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” .

2.2. Rodzaje materialow do wykonywania czastkowych remontéw nawierzchni bitumicznych

Remont nalezy wykonac :
- mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi ,,na goraco”,

2.3. Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbudowywane na goraco
2.3.1. Beton asfaltowy

Beton asfaltowy powinien mie¢ uziarnienie dostosowane do giebokosci uszkodzenia (po jego oczyszczeniu z
luznych czastek nawierzchni i zanieczyszczen obcych), przy czym najwigksze ziarna w mieszance betonu asfaltowego
powinny si¢ miesci¢ w przedziale od 1/3 do 1/4 glebokosci uszkodzenia do 80 mm. Przy glebszych uszkodzeniach
nalezy zastosowa¢ odpowiednio dwie lub trzy warstwy betonu asfaltowego wbudowywane oddzielnie o dobranym
uziarnieniu i wlasciwo$ciach fizyko-mechanicznych, dostosowanych do cech remontowanej nawierzchni.



2.5. Kruszywo

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowa¢ grysy odpowiadajace wymaganiom
podanym w PN-B-11112:1996 [1].

2.6. Lepiszcze

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowaé kationowe emulsje asfaltowe
niemodyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-50, K1-60, K1-65, K1-70 odpowiadajace wymaganiom podanym w
EmA-99 [3]. Przy remoncie czastkowym nawierzchni obciazonych ruchem wigkszym od $redniego nalezy stosowac
kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-65 MP, K1-70 MP wg EmA-99 [3].

Mozna stosowac tylko emulsje asfaltowe posiadajace aprobate techniczna, wydana przez uprawniong
jednostke.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed naprawa
W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania ze sprzg¢tu do

przygotowania nawierzchni do naprawy, takiego jak:

- przecinarki z diamentowymi tarczami tnacymi, o mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dziatajace urzadzenia, do
przycigcia krawegdzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzchni nawierzchni i nadania uszkodzonym
miejscom geometrycznych ksztattow (mozliwie zblizonych do prostokatow),

- sprezarki o wydajnosci od 2 do 5 m’ powietrza na minute, przy ci$nieniu od 0,3 do 0,8 MPa,

- szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW z wirujacymi dyskami z drutow stalowych. Srednica dyskow
wirujacych (z drutéw stalowych) z predkoscia 3000 obr./min nie powinna by¢ mniejsza od 200 mm.
Szczotki stuzg do czyszczenia naprawianych peknig¢ oraz krawgdzi przycigtych warstw przed dalszymi pracami, np.
przyklejeniem do nich samoprzylepnych tasm kauczukowo-asfaltowych,

- walcowe lub garnkowe szczotki mechaniczne (preferowane z pochtaniaczami zanieczyszczen) zamocowane na
specjalnych pojazdach samochodowych.

3.3. Skrapiarki

W zaleznosci od potrzeb nalezy zapewni¢ uzycie odpowiednich skrapiarek do emulsji asfaltowej stosowanej w
technice naprawy spryskiem lepiszcza i posypania kruszywem o odpowiednim uziarnieniu. Do wigkszo$ci robot
remontowych mozna stosowac skrapiarki mate z rgcznie prowadzong lanca spryskujaca. Podstawowym warunkiem jest
zapewnienie stalego wydatku lepiszcza, aby utatwi¢ operatorowi rownomierne spryskanie lepiszczem naprawianego
miejsca w zatozonej ilosci (I/m?).

3.4. Sprzet do wbudowywania mieszanek mineralno-bitumicznych ,,na goraco”

Przy typowym dla remontéw czastkowych zakresie robot dopuszcza si¢ reczne rozkladanie mieszanek
mineralno-bitumicznych przy uzyciu lopat, listwowych $ciagaczek (uzycie grabi wykluczone) i listew profilowych. Do
zaggszczenia roztozonych mieszanek nalezy uzy¢ lekkich walcow wibracyjnych lub zaggszczarek ptytowych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

4.2. Transport mieszanek mineralno-asfaltowych ,,na goraco”

Mieszankg betonu asfaltowego nalezy transportowa¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w OST D-05.03.05
,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Przy naprawie niewielkich powierzchni, nalezy transportowa¢ goraca mieszank¢ mineralno-asfaltowa w
pojemnikach izolowanych cieplnie.

4.7. Transport innych materialow

Pozostate materiaty powinny by¢ transportowane zgodnie z zaleceniami producentéw tych materiatow.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
5.2. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Po ustaleniu zakresu uszkodzen i prawdopodobnych przyczyn ich powstania nalezy ustali¢ sposob naprawy,
korzystajac np. z tablicy 1.

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyboju lub obtamanych krawgdzi nawierzchni) do naprawy
nalezy wykona¢ bardzo starannie przez:
- pionowe obcigcie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) krawedzi uszkodzenia na gltebokos¢ umozliwiajaca

wyrownanie jego dna, nadajac uszkodzeniu ksztalt prostej figury geometrycznej np. prostokata,

- usunigcie luznych okruchéw nawierzchni,
- usunigcie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,
- doktadne oczyszczenie dna i krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziarn grysu, zwiru, piasku i pyhu.

5.3. Naprawa wybojéw i oblamanych krawedzi nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi ,,na goraco”

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy (wg punktu 5.2), nalezy spryska¢ dno i boki
naprawianego miejsca szybkorozpadowa kationowa emulsja asfaltowa w ilosci 0,5 I/m” - przy stosowaniu do naprawy
mieszanek mineralno-asfaltowych ,,na zimno”, za$ przy zastosowaniu mieszanek mineralno-asfaltowych ,,na goraco” -
zamiast spryskania bocznych $cianek naprawianego uszkodzenia alternatywnie mozna przyklei¢ samoprzylepne tasmy
kauczukowo-asfaltowe (p. 2.8).

Mieszankg mineralno-asfaltowa nalezy roztozy¢ przy pomocy topat i listwowych $ciagaczek oraz listew
profilowych. W zadnym wypadku nie nalezy zrzuca¢ mieszanki ze $rodka transportu bezposrednio do przygotowanego
do naprawy miejsca, a nastgpnie je rozgarnia¢. Mieszanka powinna by¢ jednakowo spulchniona na catej powierzchni
naprawianego miejsca i utozona z pewnym nadmiarem, by po jej zaggszczeniu naprawiona powierzchnia byla rowna z
powierzchnia sasiadujacych czgsci nawierzchni. Roznice w poziomie naprawionego miejsca i istniejacej nawierzchni
przeznaczonej do ruchu z predkoscia powyzej 60 km/h, nie powinny by¢ wigksze od 4 mm. Rozlozong mieszankg
nalezy zaggsci¢ walcem lub zaggszczarka ptytowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskac¢ aprobaty techniczne na materiaty oraz
wymagane wyniki badan materialéow przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawi¢ je Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralno-asfaltowych

W czasie wykonywania napraw uszkodzen nalezy kontrolowac:

- przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywania mieszanek, ktorymi bgdzie wykonywany remont
uszkodzonego miegjsca,

- sklad wbudowywanych mieszanek:

- Dbetonu asfaltowego, zgodnie z OST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”,
- ilo$¢ wbudowywanych materiatow ,
- rownos$¢ naprawianych fragmentéw - kazdy fragment
Réznice migdzy naprawiona powierzchnig a sasiadujacymi powierzchniami, nie powinny by¢ wigksze od 4
mm dla drog o predkosci ruchu powyzej 60 km/h i od 6 mm dla drog o predkosci ponizej 60 km/h,

- pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypelniajacej po zaggszczeniu powinien by¢ zgodny ze spadkiem
istniejacej nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna by¢ wykonana ponad krawedz otaczajacej nawierzchni o 2
do 4 mm, jesli warstwe wypelniajaca wykonano z mieszanki mineralno-asfaltowej ,,na zimno” (o dtugim okresie
sktadowania). Przy innych rodzajach mieszanek, ktére sa mniej podatne na doggszczenie poziom warstwy
wypelniajacej ubytek powinien by¢ wyzszy od otaczajacej nawierzchni o 1 do 2 mm.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robot jest 1 t (tona ) wbudowanej masy.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inspektora nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 t wbudowanej masy do remontu czastkowego nawierzchni z ew. uszczelnieniem spgkan
obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
- wywoz odpaddow,
- dostarczenie materiatéw i sprzgtu na budowe,
- wykonanie naprawy zgodnie z dokumentacja projektowa i SST,
- pomiary i badania laboratoryjne,
- odtransportowanie sprzg¢tu z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa Jlamane do nawierzchni
drogowych

2. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania

10.2. Inne dokumenty
. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje. Zeszyt 60. IBDiM,
Warszawa, 1999.

D - 06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP, PRZEZ WYKONANIE BRUKU Z KAMIENIA
NATURALNEGO.

WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
zwigzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchniowym skarp .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach
wojewodzkich.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp, rowow i $ciekéw nastgpujacymi sposobami:
— wykonanie bruku o grubosci 30 cm z kamienia naturalnego



1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” . Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow i §ciekow objgtymi niniejsza ST sa:
— kamien tfamany niesortowany
— zaprawa cementowa M-7

2.3. Zaprawa cementowa
Przy wykonywaniu umocnien rowow i $ciekow nalezy stosowa¢ zaprawy cementowe zgodne z wymaganiami
PN-B-14501:1990 [6].
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego powinien wykazaé si¢
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— ubijakéw o recznym prowadzeniu,
— wibratoréw samobieznych,
— cysterny z woda pod ci$nieniem (do zraszania) oraz w¢zy do podlewania (miejsc niedostgpnych).
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
4.2. Transport materialéw

4.2.1. Transport brukowca

Brukowiec mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .
5.2. Brukowanie

Podktad stanowi warstwa kruszywa o grubosci od 10 cm do 15 cm. Podktad z grubszego kruszywa nalezy
uktadaé ,,pod sznur”, natomiast z drobniejszego kruszywa, dajacego si¢ wyrownywaé przeciaganiem taty, ,,pod latg”.
Po ulozeniu podktadu nalezy go lekko uklepac, ale nie ubijac.

Przy umocnieniu rowoéw i $ciekow na warstwie podktadu z kruszywa mozna ulozy¢ warstwg zaprawy
cementowo-piaskowej w stosunku 1:4 i grubosci od 3 cm do 5 cm.

Brukowanie nalezy wykonac¢ na przygotowanym podktadzie wg pktu 5.6.2.

Po utozeniu bruku szczeliny nalezy wypehi¢ zaprawa cementowa.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
6.2. Kontrola jakosci brukowania

Kontrola polega na rozebraniu ok. 1 m* powierzchni zabrukowanej i ponownym zabrukowaniu tym samym
brukowcem. Scisto$¢ utozenia uwaza si¢ za dostateczna, jesli przy ponownym zabrukowaniu rozebranej powierzchni
zostanie nie wigcej niz 4% powierzchni niezabrukowane;.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
m” (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowoéw umocnionych przez , brukowanie,

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m” umocnienia skarp brukowanie, :
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie i wbudowanie materiatow,
— ew. pielggnacja spoin,
— uporzadkowanie terenu,
— przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

. PN-B-12074:1998 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie
powierzchni biowtdkning. Wymagania i badania przy odbiorze

. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody
badan

. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte

. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania
i ocena zgodnosci

. PN-P-85012:1992 Wyroby powroznicze. Sznurek polipropylenowy do maszyn
rolniczych

. PN-R-65023:1999 Material siewny. Nasiona roslin rolniczych

. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

. PN-S-96035:1997 Drogi samochodowe. Popioty lotne

. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw 1 torowisk tramwajowych. Krawegzniki



i obrzeza chodnikowe
10.2. Inne materialy

14. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979.
15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60, IBDiM,
Warszawa, 1999.

M.13.00.00 BETON
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru betonu oraz
robot betonowych .
1.2 Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robo6t na drogach
wojewdodzkich .
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg

Niniejsza Specyfikacja zawiera wymagania dotyczace wszystkich konstrukcji z betonu. Dalsze
Specyfikacje odnosza sie do niej oraz zawierajg szczegdétowe wymagania dotyczace specyfiki opisanych tam
robot.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
oraz z okresleniami podanymi w DMU.00.00.00.

Beton zwykly - beton o gestosci objetosciowej powyzej (2000)1800 kg/m3 wykonany z cementu,
wody, kruszywa mineralnego o frakcjach piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkéw
mineralnych i domieszek chemicznych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w DMU.00.00.00 "Wymagania ogdine".

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Rysunkami,
Specyfikacjami i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materiaty
21. Skfad mieszanki betonowej
Skfad mieszanki betonowej powinien by¢ ustalony zgodnie z normg PN-88/B-06250 a mianowicie:

— skfad mieszanki betonowej powinien przy najmniejszej ilodci wody zapewni¢ szczelne utozenie
mieszanki w wyniku zageszczania przez wibrowanie

3. Sprzet
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.
Transport

4.1. Ogolne zasady transportu masy betonowej

Mase betonowg nalezy transportowac srodkami niepowodujgcymi:
— nharuszenia jednorodno$ci masy,
— zmian w skfadzie masy w stosunku do stanu poczatkowego (bezposrednio po wymieszaniu).
Czas trwania transportu i jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca uktadania

masy betonowej o takim stopniu ciektosci, jaki zostat ustalony dla danego sposobu zageszczania i rodzaju
konstrukcji.

5. Wykonanie robot

5.1. Roboty betonowe

5.21.  Zalecenia ogdlne



Roboty betoniarskie musza by¢ wykonane zgodnie z PN-88/B-06250 i PN-63/B-06251.
Ukfadanie mieszanki betonowej

Mieszanki betonowej nie nalezy zrzucac z wysokosci wiekszej niz 0,75 m od powierzchni
— na ktérg spada.

Warunki atmosferyczne przy uktadaniu mieszanki betonowej i wigzaniu betonu
a) Temperatura otoczenia
Betonowanie konstrukcji nalezy wykonywac wytacznie w temperaturach nie nizszych niz plus 5° C

zachowujac warunki umozliwiajgce uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej 15 MPa przed
pierwszym zamarznieciem

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Kontrola wizualna wykonanych z mieszanki betonowej i betonu elementéw z przedmiaru rob6t
7. Obmiar robét

Jednostkg obmiaru jest 1 m® wbudowanego betonu okreslonej jakosci. llos¢ betonu okresla sie na
podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inwestora i
sprawdzonych w naturze.

8. Odbior robot
Odbiorom podlegaja;
— dostarczana na plac budowy lub wytwarzana na miejscu gotowa mieszanka betonowa,
— beton wykonanych elementéw .

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za 1m?® wbudowanego betonu.



Zalqcznik nr 1.2
Numer sprawy RDWT / ZP-22/2009

Przedmiar robot

Nazwa i kod zamoéwienia:
»Usuwanie skutkow powodzi na DW nr 975 w miejscowosciach Bogumilowice, Wojnicz, Wielka
Wies$ ,Sukmanie, Olszyny, ”

Kod wg CPV:
45221111- 3 roboty budowlane w zakresie mostéw drogowych
45233142- 6 roboty w zakresie naprawy drog

— miejsce wykonania robot:

droga wojewddzka nr 975

— Nazwa i adres Zamawiajacego:
Zarzad Drog Wojewéddzkich w Krakowie
Rejon Drég Wojewédzkich w Tarnowie
33-100 Tarnéw, ul. Ostrogskich Sa

— Data opracowania przedmiaru: 2009-08-07

Autor opracowania przedmiaru :
Dla rob6t w zakresie mostow - Maria Plebanek ...

Dla robot w zakresie drog — Barbara Knap ...........ccoooiiiiiiiiiiiiiiii



Lp. Podstawa Opis pozycji kosztorysowych Tlos¢ Jm.
wyceny
1 2 | 3 4 5
1 DW nr 975 miejscowo$é Wielka Wies odcinek 180 km od 1+349 do 1+414
la | Remont umocnienia rowu i skarp

1 ST Rozebranie Sciekow z elementéw betonowych na podsypce 8,00 m
D-01.02.04 cementowo-piaskowej z usunigciem gruzu

2 ST Plantowanie (obrobienie na czysto) powierzchni skarp i dna | 228,00 m2
D-06.04.01 wykopow . Grunt kategorii I-I11

3 ST Scieki z elementéw betonowych na podsypce cementowo- | 14,00 m
D-08.05.01 piaskowej. Grubos¢ prefabrykatow 15 cm

4 ST Scieki z elementéw betonowych na podsypce cementowo- | 46,00 m
D-08.05.01 piaskowej. Grubos¢ prefabrykatow 40 cm

5 ST Ubezpieczenia ptytami azurowymi typu "Krata" mata. Wymiary | 78,30 m2
D-20.01.05 elementow 90x60x10 cm

6 ST Uzupetnienie poboczy kruszywem lamanym. Zaggszcezanie 7,80 m3
D-06.03.01b mechaniczne. Srednia grubo§¢ warstwy po zaggszczeniu ponad

20 cm

1b Remont przepustu wzdluz rowu

7 ST Rozebranie naziomu nad przepustem na odktad. Grunt kategorii | 15,00 m3
D-01.02.04 111

8 ST Plantowanie rgczne powierzchni gruntu rodzimego z rozbiorki. | 25,00 m2
D-01.02.04 Grunt kategorii I-ITI

9 ST Rozebranie przepustow rurowych. Scianki czotowe i fawy 1,00 m3
D-01.02.04 betonowe

10 ST Rozebranie przepustow rurowych. Rury betonowe o srednicy 60 5,00 m
D-01.02.04 cm

11 ST Regczne roboty ziemne poprzeczne na przerzut z wbudowaniem 3,54 m3
D-03.01.01 ziemi w nasyp. Grunt kategorii III

12 ST Przepusty rurowe pod zjazdami - tawy fundamentowe zwirowe 3,00 m3
D-03.01.01

13 ST Przepusty rurowe pod zjazdami - tawy fundamentowe betonowe 0,54 m3
D-03.01.01

14 ST Przepusty rurowe pod zjazdami - rury betonowe o $rednicy 60 5,00 m
D-03.01.01 cm

15 ST Przepusty rurowe pod zjazdami - $cianki czotowe dla rur o 2,00 szt
D-03.01.01 srednicy 60 cm

16 ST Wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnego z 7,50 m3
D-04.04.01 zaggszczeniem ubijakami mechanicznymi. Grunt kategorii I-I11

17 ST Nawierzchnie z thucznia kamiennego, warstwa gorna z thucznia. | 25,00 m2
D-05.02.01 Grubo$¢ warstwy po uwalowaniu 7 cm
D- 05.02.01

1c Remont przepustu o §rednicy 80 cm

18 ST Rozebranie naziomu nad przepustem na odktad. Grunt kategorii 7,00 m3
D-01.02.04 111

19 ST Rozebranie przepustow rurowych. Scianki czotowe i fawy 1,10 m3
D-01.02.04 betonowe

20 ST Rozebranie przepustow rurowych. Rury betonowe o srednicy 80 1,00 m
D-01.02.04 cm

21 ST Rury betonowe $rednicy 100mm o ztaczach na zaktad z opaska z 1,00 m
D-03.01.01 zaprawy cementowej i papy




1 2 3 4 5
22 ST Rgczne roboty ziemne poprzeczne na przerzut z wbudowaniem 3,54 m3
D-03.01.01 ziemi w nasyp. Grunt kategorii III
23 ST Przepusty rurowe pod zjazdami - tawy fundamentowe zwirowe 0,54 m3
D-03.01.01
24 ST Przepusty rurowe pod zjazdami - tawy fundamentowe betonowe 1,16 m3
D-03.01.01
25 ST Wykonanie murka czotowego 1,11 m3
D-03.01.01
26 ST Reczne formowanie nasypow z ziemi lezacej na odkladzie. 5,00 m3
D-02.03.01 Grunt kategorii III-IV
2 DW nr 975 miejscowo$é Wielka Wies$ - remont zniszczonej skarpy i chodnika odcinek 180 km od 1+250 do 1+365
27 ST Rozebranie umocnienia skarp. Plyty betonowe o wymiarach | 32,50 m2
D-01.02.04 50x50x7 cm na podsypce cementowo-piaskowej z usunigciem
gruzu
28 ST Rozebranie chodnikoéw, wysepek przystankowych i przejs¢ dla | 165,00 m2
D-01.02.04 pieszych. Plyty betonowe o wymiarach 50x50x7 cm na
podsypce cementowo-piaskowej z usunigciem gruzu
29 ST Rozebranie obrzezy trawnikowych o wymiarach 8x30 cm na | 141,00 m
D-01.02.04 podsypce piaskowej z usunigciem gruzu
30 ST Rozebranie taw z betonu pod krawezniki z usunigciem gruzu 5,60 m3
D-01.02.04
31 ST Roboty ziemne usunigcie oberwanej skarpy 10,20 m3
D-06.04.01
32 ST Rgczne formowanie nasypow z kruszywa naturalnego | 10,00 m3
D-02.03.01 dowozonego samochodami samowytadowczymi. Grunt kategorii
I-1v
33 ST Plantowanie (obrobienie na czysto) powierzchni skarp i dna | 270,00 m2
D-06.04.01 wykopow . Grunt kategorii I-I11
34 ST Lawy betonowe pod obrzeze 0,04 m3/m 5,50 m3
D-08.01.01
35 ST Obrzeza betonowe o wymiarach 30x8 cm na podsypce | 141,00 m
D-08.03.01 cementowo-piaskowej z  wypelnieniem spoin  zaprawa
cementowa
36 ST Chodniki z kostki brukowej betonowej grubosci 6| 165,00 m2
D-08.02.02 cm,szarej,uktadane na podsypce cementowo-piaskowej spoiny
wypelniane piaskiem
37 ST Ubezpieczenia ptytami azurowymi typu "Krata" mata. Wymiary | 70,50 m2
D-20.01.05 elementow 90x60x10 cm
3 DW nr 975 miejscowos¢ Wielka Wies kladka dla pieszych odcinek 190 km 0+307
38 ST Rgczne rozebranie nawierzchni z kostki bet. na podsypce | 13,20 m2
D-01.02.04 cementowo-piaskowej
39 ST Warstwa podbudowy z kruszywa naturalnego,grubo$¢ warstwy | 13,20 m2
D-04.04.01 po zaggszezeniu 10 cm
40 ST Chodniki z kostki brukowej betonowej grubosci 6| 13,20 m2
D-08.02.02 cm,szarej,uktadane na podsypce cementowo-piaskowej spoiny
wypetniane piaskiem
41 ST Zasypywanie humusem przestrzeni miedzy chodnikiem a 8,45 m3
D-03.02.01 ogrodzeniem z zaggszczeniem ubijakami recznymi.
42 ST Oczyszczenie terenu z pozostalosci po powodzi z drobnych 3,60 m2
D-01.02.04 galezi, korzeni, i innych zanieczyszczen ,z wywiezieniem
43 ST Usunigcie namutu ze skarp 1,80 m3
D- 06.04.01
44 ST Rozebranie umocnien skarp z ptyt azurowych 3,24 m2
D-01.02.04
45 ST Uzupetnienie kruszywem naturalnym rozmytych skarp 10,30 m3

D-02.03.01




2 3 4 5 7
46 ST zabetonowanie przestrzeni pomigdzy chodnikiem a ogrodzeniem 0,21 m3
M- 13.00.00
47 ST Ubezpieczenia ptytami azurowymi typu "Krata" mata. Wymiary 3,24 m2
D-20.01.05 elementow 90x60x10 cm
48 ST Whbijanie kotkow oporowych o $rednicy 4-6 cm na glgbokos¢ | 24,00 szt
D-20.01.05 0,8 m w grunt kat.ITI
49 ST Wykonanie bruku o grubosci 30 cm z kamienia 8,60 m2
D-06.01.01 naturalnego,$redniego na skarpach
50 ST Wykonanie spoinowania bruku o grubosci 30 cm 18,60 m2
D-06.01.01
51 ST Oczyszczenie z namutu przepustow rurowych o $rednicy 0,50 | 23,00 m
D-03.01.03 m.Glgboko$¢ zamulenia przewodu do wysokos$ci 1/2 §rednicy
4 DW 975 miejscowos¢ Wielka Wie$ - most na potoku Milowka odcinek 190 km 0+307
52 ST Oczyszczenie z namutu przestrzeni pod mostem i na wylocie | 10,00 m
D-02.01.01 $rednio 5,4 m3/m wraz z usunigciem wydobytego namutu
53 ST Wykonanie wykopu pod fundament z wbudowaniem ziemi w | 52,00 m3
D-02.01.01 nasyp. Grunt kategorii ITI
54 ST Wykonanie murka oporowego z betonu B-30 1,14 m3
M- 13.00.00
55 ST Uzupetnienie kruszywem naturalnym rozmytych skarp 1,00 m3
D-02.03.01
56 ST Plantowanie rgczne powierzchni gruntu rodzimego. Grunt | 20,00 m2
D-06.04.01 kategorii IV
57 ST Zasypywanie humusem przestrzeni koto przystanku z 6,00 m3
D-02.03.01 zageszczeniem ubijakami recznymi. Srednia grubos¢ 30 cm
5 DW nr 975 - odmulenie rowoéw , Scigcie poboczy, uzupelnienie poboczy - miejscowosé Wielka Wies odcinek 180km od 0+000 do
1+350, odcinek 190 km od 0+200 do 0+500
58 ST Oczyszczenie rowu z namutlu wraz z plantowaniem skarp, | 860,00 m3
D-06.04.01 scigeie poboczy
59 ST Uzupetnienie poboczy kruszywem lamanym. Zaggszczanie | 52,50 m3
D-06.03.01b mechaniczne. Srednia grubos¢ warstwy po zaggszczeniu do 10
cm
6 DW nr 975 miejscowos¢ Wojnicz odcinek 170 km od 0+900 do 1+356
60 ST Oczyszczenie rowu z namutlu wraz z plantowaniem skarp, | 170,00 m3
D-06.04.01 Scigeie poboczy
7 DW nr 975 miejscowos¢ Olszyny odcinek 190 km od 5+700 do 6+600 i km od 7+200 do 7+900 - oczyszczenie rowéw z namulu,
Sciecie poboczy
61 ST Oczyszczenie rowu z namutlu wraz z plantowaniem skarp, | 800,00 m3
D-06.04.01 Scigeie poboczy
8 DW nr 975 - oczyszczenie zamulonego przepustu w miejscowosci Sukmanie odcinek 190 km 4+290
62 ST Oczyszczenie z namutu przepustow rurowych o $rednicy 0,50 9,00 m
D-03.01.03 m.Glgboko$¢ zamulenia przewodu do wysokosci 1/3 $rednicy
63 ST Oczyszczenie rowu z namutu wraz z plantowaniem skarp, 8,00 m3
D-06.04.01 Scigeie poboczy
9 DW nr 975 - oczyszczenie zamulonego przepustu miejscowosé Wielka Wie§ odcinek 190 km 1+880
64 ST Oczyszczenie z namutu przepustdow rurowych o $rednicy 0,80 9,40 m
D-03.01.03 m.Glgboko$¢ zamulenia przewodu do wysokosci 1/3 $rednicy
65 ST Oczyszczenie rowu z namutu wraz z plantowaniem skarp, | 30,00 m3
D-06.04.01 Scigeie poboczy




1 2 | 3 4 5
10 | DW nr 975 - remont przepustu w Bogumilowicach odcinek 150 km 0+830

66 ST Rozebranie barier stalowych pojedynczych 8,00 m
D-01.02.04

67 ST Regczne rozebranie nawierzchni chodnika z kostki betonowej 5,40 m2
D-01.02.04 brukowej gr 6 cm na podsypce cementowo-piaskowej

68 ST Rozebranie obrzezy trawnikowych o wymiarach 8x30 cm na 3,00 m
D-01.02.04 podsypce piaskowej

69 ST Rozebranie kraweznikow betonowych o wymiarach 15x30 cm 3,00 m
D-01.02.04 na podsypce cementowo-piaskowej

70 ST Demontaz studzienek Sciekowych ulicznych betonowych o 1,00 kpl
D-01.02.04 srednicy 500 mm z osadnikiem bez syfonu

71 ST Rozebranie murkéw czotowych przepustu 2,82 m3
D-01.02.04

72 ST Mechaniczne rozebranie nawierzchni z mieszanek mineralno- 17,40 m2
D-01.02.04 bitumicznych o grubosci 15 cm

73 ST Mechaniczne cigcie szczelin w nawierzchniach z mas mineralno- | 11,60 m
D-01.02.04 bitumicznych, glgbokos¢ cigeia 15 cm

74 ST Mechaniczne rozebranie podbudowy z kruszywa naturalnego o | 17,40 m2
D-01.02.04 grubosci 75 cm

75 ST Rozebranie przepustow rurowych. Rury betonowe o srednicy 60 | 11,00 m
D-01.02.04 cm

76 ST Roboty ziemne wykonanie wykopoéw podtawg i murki czotowe. | 12,60 m3
D-03.01.01 Grunt kategorii IIT

77 ST Podtoza o grubosci 20 cm z materiatow sypkich 30,00 m2
D-03.01.01

78 ST Podtoza betonowe o grubosci 20 cm 30,00 m2
D-03.01.01

79 ST Przepusty rurowe - fawy fundamentowe betonowe 2,60 m3
D-03.01.01

80 ST Przepusty rurowe - rury zelbetowe o srednicy 60 cm 12,00 m
D-03.01.01

81 ST Wykonanie murkéow czotowych z betonu ( objgtos¢ betonu 1,52 1,52 m3
D-03.01.01 m3)

82 ST Zasypywanie wykopu z zaggszczeniem  ubijakami | 27,75 m3
D-02.03.01 mechanicznymi. Grunt kategorii I-ITI

83 ST Podbudowy z kruszywa tamanego. Warstwa dolna. Grubos¢| 36,00 m2
M- 04.04.02 warstwy po zaggszcezeniu 45 cm

84 ST Studzienki $ciekowe uliczne betonowe z gotowych elementow o 1,00 szt
D-03.02.01 srednicy 500 mm z osadnikiem bez syfonu

85 ST Remonty czastkowe nawierzchni bitumicznych mieszankami 6,60 t
D-05.03.17 mineralno-asfaltowymi, grysowymi zamknigtymi. Lepiszcze -

asfalt

86 ST Zasypywanie wykopow i drogowych z zaggszczeniem ubijakami 3,00 m3
D-02.03.01 mechanicznymi. Grunt kategorii I-I1I

87 ST Ubezpieczenia ptytami azurowymi typu "Krata" mata. Wymiary | 13,50 m2
D-20.01.05 elementow 90x60x10 cm

88 ST Krawezniki betonowe wystajace o wymiarach 20x30 cm,wraz z 3,00 m
D-08.01.01 wykonaniem taw betonowych,na podsypce cementowo-

piaskowej

89 ST Obrzeza betonowe o wymiarach 30x8 cm,na podsypce 3,00 m
D-08.03.01 piaskowej spoiny wypetniane zaprawa cementowa

90 ST Chodniki z kostki brukowej betonowej grubosci 6 5,40 m2
D-08.02.02 cm,szarej,uktadane na podsypce cementowo-piaskowej spoiny

wypelniane piaskiem
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91 ST Bariery ochronne stalowe ( materiat z odzysku) 8,00 m

D-07.05.01
11 | DW nr 975 miejscowo$¢ Wojnicz most na potoku Wieckowka odcinek 170 km 0+845

92 ST Scinanie drzew migkkich o érednicy pnia 16-20 cm 2,00 szt
D-01.02.04

93 ST Roboty ziemne ze ztozeniem urobku na odktad. Grunt kategorii | 30,00 m3
D-02.01.01 111

94 ST Budowle siatkowo-kamiennekosze z siatki stalowej o] 34,50 m3
M-27.02.01 wymiarach 5,0x1,5x0,5 m bez wyprawy

95 ST Podtoza o grubosci 20 cm z materiatow sypkich 8,00 m2
D- 08.05.01

96 ST Scieki z elementéw betonowych na podsypce piaskowej. 6,30 m
D-08.05.01 Grubos¢ prefabrykatow 20 cm

97 ST Ubezpieczenia ptytami azurowymi typu "Krata" mata. Wymiary 6,50 m2
D-20.01.05 elementow 90x60x10 cm

98 ST Whijanie kotkow oporowych o $rednicy 4-6 cm na glgbokos¢ | 56,00 szt
D-20.01.05 0,8 m w grunt kat.ITI

99 ST Wykonanie bruku o grubosci 30 cm z kamienia | 22,00 m2
D-06.01.01 naturalnego,$redniego na skarpach

100 | ST Wykonanie spoinowania bruku o grubosci 30 cm 22,00 m2
D-06.01.01

101 ST Oczyszczenie terenu z wywiezieniem gatgzi, korzeni 16,00 m2
D-01.02.04

102 | ST Rozebranie $ciekow z elementow betonowych o grubosei 15 cm 5,50 m
D-01.02.04 na podsypce cementowo-piaskowej

103 | ST Wykonanie bruku o grubosci 30 cm z kamienia 9,00 m2
D-06.01.01 naturalnego,$redniego na skarpach

104 | ST Scieki z elementéw betonowych na podsypce cementowo- | 11,50 m
D-08.05.01 piaskowej. Grubos¢ prefabrykatow 20 cm

105 | ST Wykonanie narzutu nadwodnego kamiennego luzem z kamienia | 12,50 m3
M-27.01.02a | cigzkiego lub s$redniego.Wytadunek rgczny z przewiezieniem

kamienia taczkami




Sprawa nr RDWT/ZP-22/2009
Zatacznik nr 1.3

Projekt Czasowej organizacji ruchu zwiazany z utrzymaniem drog
wojewddzkich roboty niewymagajace zamknigcia drogi remonty
czastkowe.

Projekt Czasowej organizacji ruchu zwigzany z utrzymaniem drog
wojewodzkich roboty niewymagajace zamknigcia drogi uzupelnianie
poboczy materialem kamiennym.



Z Upowaznienia Mars
zatka
Wolewédztwa Matopoiskiego
=1~

Krakéw dnia 17 lutego 2009 r.

Nasz znak: ZDW.DU-4-541/7-29/143% /2009

Zarzad Drég Wojewddzkich w Krakowie
30-085 Krakéw ul. Glowackiego 56

Dziatajgc na podstawie art. 10 ust. 4 ustawy z dnia 20 czerwca 1997 roku — Prawo
0 ruchu drogowym (tj. — Dz. U. z 2005 roku Nr 108, poz. 908 z p6zniejszymi zmianami),
§ 5 ust 2 pkt 1 — 3 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku
w sprawie szczegotowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz. U. z 2003 r., Nr 177, poz. 1729), po rozpatrzeniu
wniosku w sprawie zatwierdzenia czasowej organizacji ruchu zwigzanej z utrzymaniem
drég wojewddzkich — remonty czgstkowe nawierzchni:

dopuszczam wprowadzenie zmian organizacji ruchu na podstawie projektu
uproszczonego

Uwagi:

1. Przedstawiona w projekcie orgamzacja ruchu powmna zostac wprowadzona
do dnia 31 grudnia 2009 r.

2. Odleglosci ustawienia znakéw, kolorystyka i wzory znakéw drogowych powinny
odpowiadaé przepisom rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003
roku w sprawie szczegdétowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz. U. Z 2003 r., Nr 220, poz. 2181).

3. Zgodnie z § 12 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 roku
w sprawie szczegotowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem, o terminie rozpoczecia robét
i wprowadzeniu oznakowania wykonawca winien powiadomié¢: Zarzad Drég
Wojewodzkich w Krakowie, bedacy zarzadem drogi i wykonujgcym z upowaznienia
Marszatka Wojewodztwa Matopolskiego funkcje organu zarzadzajgcego ruchem na
drogach, oraz Wydziat Ruchu Drogowego Komendy Wojewddzkiej Policji
w Krakowie, co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu.

1

Zu .fMarsa:ﬂka
WOJEWODZ WA M 'LOPOLSKIEGO

Otrzymuia:
1 x adresat + opieczetowany zatacznik (Rejony Drég Wojewddzkich)

1 x DU-4 a/a (sprawe prowadzi: Patryk Zakrzewski tel. 012 637-90-00 wew. 224)




Zarzad Drég Wojewddzkich w Krakowie

PROJEKT

Czasowej organizaciji ruchu zwigzany
z utrzymaniem drég wojewoddzkich
roboty niewymagajgce zamkniecia drogi
remonty czastkowe

PPy

ZALACZNIK DO PISMA

- luty 2009 . -



OPIS TECHNICZNY

Do projektu czasowej organizacji ruchu zwigzany z utrzymaniem drég
wojewodzkich - roboty niewymagajace zamkniecia drogi
remonty czastkowe

1. PODSTAWA OPRACOWANIA.

¢ Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku'w sprawie
szczegotowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach i sprawowania nadzoru
nad tym zarzadzaniem — Dz. U. Nr 177, poz. 1729

¢ Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracii
z dnia 31 lipca 2002 roku w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych - Dz. U. Nr 170

poz. 1393.

2. ZAKRES OPRACOWANIA.

Niniejszy projekt przedstawia sposéb oznakowania robét zwigzanych
z robotami polegajacymi na wykonywaniu remontéw czgstkowych na drogach
wojewddzkich Wojewddztwa Matopolskiego.

3. CHARAKTERYSTYKA ROBOT

Roboty zwigzane z remontami czgstkowymi nawierzchni drég wojewddzkich.

Prace polegaé bedg na uzupemianiu ubytkbw w nawierzchni drog
wojewddzkich Wojewddztwa Matopolskiego

Sposéb zabezpieczenia prac zostat przedstawiony na zalgczonych
schematach oznakowania uwzgledniajgcych prace prowadzone w terenie
zabudowanym/niezabudowanym na prostym odcinku drogi oraz na odcinkach,

na ktérych wystepujg skrzyzowania.

4. TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI RUCHU.
Prace prowadzone beda w roku 2009.



SPIS ZAWARTOSCI PROJEKTU:

1. OPIS TECHNICZNY
2. PLAN ORIENTACYJNY

3. POWTARZALNE = SCHEMATY  UMIESZCZANIA NA
DRODZE ZNAKOW DROGOWYCH | URZADZEN
BEZPIECZENSTWA RUCHU
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Schemat oznakowania miejsca rob6t
- remonty czgstkowe, niewymagajace zamkniecia drogi -

obszar zabudowany
schemat nr 1

B-42

q02-n

maks. 20m 40m 20-60m

U-3d
Zb-9 i




Schemat oznakowania miejsca robét
- remonty czastkowe, niewymagajgce zamknigecia drogi -

obszar zabudowany
schemat nr 2
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Schemat oznakowania miejsca rob6t: .
- remonty czgstkowe, niewymagajgce zamkniecia drogi -
obszar zabudowany
schemat nr 3

pi-v
oZL-v
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Schemat ON:w_AoEmam miejsca robot
- remonty czastkowe, niewymagajgce zamkniecia drogi -

obszar niezabudowany
schemat nr 4

B-42
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Schemat oznakowania miejsca robot: .
- remonty czgstkowe, niewymagajgce zamkniecia drogi -
obszar niezabudowany
schemat nr 5
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Schemat oznakowania miejsca robét
- remonty czgstkowe, niewymagajgce zamkniecia drogi -

obszar niezabudowany
schemat nr 6

pi-v
L=~V




aznienia Marszatka

Z upo Maiopo\skrego

Wo‘,e\NOdZiWa

Krakéw dnia 17 lutego 2009 r.

Nasz znak: ZDW.DU-4-541/7-28/113¢ /2009

Zarzad Drég Wojewddzkich w Krakowie
30-085 Krakoéw ul. Gtowackiego 56

Dziatajac na podstawie art. 10 ust. 4 ustawy z dnia 20 czerwca 1997 roku — Prawo
o ruchu drogowym (tj. — Dz. U. z 2005 roku Nr 108, poz. 908 z pozmejszyml zmianami),
§ 5 ust 2 pkt 1 — 3 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku
w sprawie szczeg6towych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz. U. z 2003 r., Nr 177, poz. 1729), po rozpatrzeniu
wniosku w sprawie zatwierdzenia czasowej organizacji ruchu zwigzanej z utrzymaniem
drég wojewdédzkich — uzupetnianie poboczy materiatem kamiennym:

dopuszczam wprowadzenie zmian organizacji ruchu na podstawie projektu
uproszczonego

Uwagi:

1. Przedstawiona w projekcie organizacja ruchu powinna zosta¢ wprowadzona
do dnia 31 grudnia 2009 r.

2. Odlegtosci ustawienia znakéw, kolorystyka i wzory znakéw drogowych powinny
odpowiadaé przepisom rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003
roku w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych dia znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach (Dz. U. Z 2003 r., Nr 220, poz. 2181).

3. Zgodnie z § 12 rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku
w sprawie szczegbétowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem, o terminie rozpoczgcia robot
i wprowadzeniu oznakowania wykonawca winien powiadomi¢: Zarzad Drdg
Wojewddzkich w Krakowie, bedacy zarzgdem drogi i wykonujgcym z upowaznienia
Marszatka Wojewddztwa Matopolskiego funkcje organu zarzadzajgcego ruchem na
drogach, oraz Wydziat Ruchu Drogowego Komendy Wojewddzkiej Policji
w Krakowie, co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu.

Marszatk
WOJEWODZTWA J! opoax.sxmco

mgr ins, Oré z
Dyrektor 7arzaduD go\;ws i

ich

: /
j
Otrzymuija: ’/ (’/
1 x adresat + opieczetowany zatacznik (Rejony Drég Wojewddzkich)
1 x DU-4 a/a (sprawe prowadzi: Patryk Zakrzewski tel. 012 637-90-00 wew. 224)



Zarzad Drég Wojewddzkich w Krakowie

PROJEKT

- Czasowej organizacji ruchu zwigzany
z utrzymaniem drog wojewddzkich
roboty niewymagajgce zamkniecia drogi
uzupetnianie poboczy materiatem kamiennym

-

oooooooooooooo

Wykonat: Patryk Zakrzew

- luty 2009 . -



SPIS ZAWARTOSCI PROJEKTU:

1. OPIS TECHNICZNY
2. PLAN ORIENTACYJNY

3. POWTARZALNE  SCHEMATY  UMIESZCZANIA  NA
DRODZE ZNAKOW DROGOWYCH | URZADZEN
BEZPIECZENSTWA RUCHU



OPIS TECHNICZNY

Do projektu czasowej organizaciji ruchu zwigzany z utrzymaniem drég
wojewodzkich. - roboty niewymagajace zamkniecia drogi
uzupeinianie poboczy materiatem kamiennym

1. PODSTAWA OPRACOWANIA.

¢ Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku w sprawie
szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach i sprawowania nadzoru
nad tym zarzadzaniem — Dz. U. Nr 177, poz. 1729

e Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administraciji
z dnia 31 lipca 2002 roku w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych - Dz. U. Nr 170
poz. 1393.

2. ZAKRES OPRACOWANIA.

Niniejszy projekt przedstawia sposéb oznakowania robédt zwiannych
z robotami polegajacymi na uzupetnianiu poboczy materialem kamiennym
na drogach wojewddzkich Wojewddztwa Matopolskiego.

3. CHARAKTERYSTYKA ROBOT

Roboty zwigzane =z uzupelnianiem materiatem kamiennym ubytkéw
w poboczach.

Prace polegajg na rozrzuceniu z samochodu dostawczego materiatu
kamiennego oraz jego wyréwnaniu i zageszczeniu walcem. Roboty bedg
prowadzone odcinkami o dtugosci max 100m. W tym celu zostanie zajete
pobocze i jeden pas jezdni. Dla ruchu pozostanie szeroko$¢ jezdni min.
2,75m. Sposéb zabezpieczenia prac zostat przedstawiony na zatgczonych
schematach oznakowania uwzgledniajacych prace prowadzone w terenie
zabudowanym/niezabudowanym na prostym odcinku drogi oraz na odcinkach,
na ktérych wystepujg skrzyzowania.

4. TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI RUCHU
Prace prowadzone bedg w roku 2009.
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B-42

Schemat oznakowania miejsca robét
- uzupetnianie poboczy materiatem kamiennym -

obszar zabudowany
schemat nr 1

qoe-n "™

maks. 100m




Schemat oznakowania miejsca robét
- uzupetnianie poboczy materiatem kamiennym -

obszar zabudowany
schemat nr 2




Schemat oznakowania miejsca rob6t
- uzupetnianie poboczy materiatem kamiennym -

obszar zabudowany
schemat nr 3




Schemat oznakowania miejsca roboét
- uzupetnianie poboczy materiatem kamiennym -

obszar niezabudowany
schemat nr 4

B-42

150-200 m

150-200 m

TIII.




Schemat oznakowania miejsca robét
- Uzupetnianie poboczy materiatem kamiennym -

obszar niezabudowany
schemat nr5

_150-200m__

150-200m

¢
B-41
€L L L4




B-42

Schemat oznakowania miejsca robot
- uzupetnianie poboczy materiatem kamiennym -

obszar niezabudowany
schemat nr 6

150-200 m
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