D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysétiowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej |

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznef y@gnaczenie trasy i punktow wysdkmwych w terenie, ktore
zostam wykonane w ramach projekty:Przebudowa skrzyowania drogi wojewoddzkiej Nr 965 z drog
powiatowa Nr K1618 w Limanowe;".

1.2. Zakres stosowania Specyfikacjiechnicznej |

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obptych Specyfikacia Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad wykonania rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
W zakres robot pomiarowych, zwanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysaimwych wchodz:
- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wy$ckwego punktdw glownych osi trasy i punktow
wysokaciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wg@renie osi),
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysésiowych (reperéw roboczych),
-wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochraoa przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okre&flenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikaciji Techniczaeggodne z obowrzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w S3-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 1. |

1.5. OgdIne wymagania dotycgce robdt

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST.D-00.00.00 ,Wymagania ogéji’ 5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycyce materiatlow

Ogoblne wymagania dotygeze materialtéw podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidmajdpkt. 2.

2.2. Materiaty do wykonania

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczessatrasy i punktow wysokciowych wedtug zasad
niniejszej Specyfikacjis

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe,

- $ruby stalowe,

badZ inne materialy akceptowane przezyniera.

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowesruby stalowe albo rury metalowe o diggbokoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w
sasiedztwie punktéw zatlamania trasy w czasie ichiktabji powinny mie $rednig; 0,15 do 0,20 m i diugd
1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostalych punktlesy stosowa paliki drewniane o diugei okoto 0,30 m

i srednicy 0,05 do 0,08 nswiadki whijane obok palikéw osiowych powinny maigtugas¢ okoto 0,50 m

i przekroj prostoktny.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,vAgania ogélne” pkt.
3.

3.2. Sprat stosowany do wyznaczenia trasy i punktow wysokoiowych

Do wyznaczania trasy i punktéw wysak@mwych naley stosowa sprzt:
- EDM,

- teodolity,

- niwelatory,

- tyczki,

- faty,

- tadmy

lub inny sprzt akceptowany przez tgniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygege transportu podano w Specyfikacji Technicznep®00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt. 4.

4.2. Transport materiatéw

Materialy mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu. Wykonawca powinien je ust@wia
réwnomiernie na calej powierzchni tadunkowej, olsmbie i zabezpieczgprzed maliwoscia przesuwania gi
podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w Specyfikeaghnicznej D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

Prace pomiarowe powinny bwykonane zgodnie z oboaziujacymi instrukcjami Gtéwnego Uedlu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

5.1.1. Osnowa realizacyjna - podstawowa (state punktyrdiht
Inzynier przekae Wykonawcy odpowiedailiczbe statych punktéw osnowy poziomej i wys@kmwej
wraz z widciwa dokumentagj (wykresy wspoétrgzdnych, opisy topograficzne, szkice osnowy itp.).

Wykonawca powinien sprawdzi zweryfikowa: doktadnd¢ wszystkich punktéw kontroli oraz uzgodni
wartaici z Inzynierem.

W celu uniknécia wszelkich rozbienosci tak poziomych jak i wysokgiowych zobowizuje sé Wykonawe, do
nawizania wszelkich pomiaréw koniecznych do tyczeraayroraz obiektow itynierskich, do punktéw osnowy
podstawowej, ziwonej, pomiarowej i obliczonej jako jednolita &Gie

5.1.2. Osnowa realizacyjno - robocza (okresowe punkty radint

W oparciu o sié statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej iakgsciowej przekazanej przez
Inzyniera, Wykonawca zobowdany jest do zalenia, utrzymania i uzupetniania osnowy roboczej o
wspohrzdnych poziomych i wysokgiowych dla lokalnego wytyczania robét.
Opracowany przez Wykonaw( zatwierdzony przez kyniera projekt osnowy roboczej poziomej i
wysokaciowej oraz system przeprowadzania kontroli okreggwinktéw tej osnowy, powinny spehiia
nastpujace warunki:
a) punkty osnowy roboczej nalewyznaczy i utrwali¢ poza terenem wykonywania robdt oraz odpowiednio
zabezpiecz§ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,
b) odlegt@¢ pomidzy punktami winna wyno&irednio okoto 250 m, a kdy punkt powinien b§ oznaczony w
sposob zatwierdzony przezzymiera tak, aby byt widoczny i tatwy do zidentyfikania,
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¢) nalery projektowa osnove tak aby byta stata widoczéddo co najmniej dwoéchasiednich punktow.
d) sposdb stabilizacji punktéw geodezyjnych osnovyoczej oraz kryteria jej doktadém winny by¢ zgodne z
polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Teammych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3.2
(Pomiary realizacyjne GUGIK).
5.1.3. Tymczasowe punkty pomiarowe
Wykonawca mee wyznaczy jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe Zatdzone przez
Inzyniera, konieczne do ukozenia rob6t. Wytyczenie powinnodggodne z punktem 5.1.2.(d)
5.1.4. Wyznaczenie punktéw na osi
Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy drogowegodndci z Rysunkami w oparciu
0 osnowy wymienione w pkt. 5.1.1.i5.1.2.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powi by przesunite wiecej niz 0 3 cm w stosunku do
projektowanych, a ezine punktdéw na osi nale wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych
projektu.

W przypadku, kiedy dopuszczalne oddhsdkprzekroczone Wykonawca jest zobarany do korekty
osi drogi odnosge sk do istniejcych budowli irtynierskich, po uzyskaniu zgodyzyniera.
Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich,
w odlegtdgciach zalenych od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdecz nie rzadziej aico 20 m na
odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy powinné bgakceptowane przezzymiera

5.1.5. Wyznaczanie nasypow i wykopow (przekrojéw poprzgchn

Wyznaczanie nasypow i wykopéw polega na oznaczgohozenia w terenie kragdzi podstawy nasypu
oraz krawgdzi przecgcia powierzchni zewgtrznych skarp wykopu z terenem.
Do wyznaczania nasypow i wykopow nalestosowd dobrze widoczne paliki.
Odlegtdci migdzy palikami naley dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovwej.
Odlegtas¢ ta powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanychrajékcie.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznyclypés i wykopéw powinno odbywéasig co 20 m oraz w
kazdym punkcie uzgodnionym z dgnierem.

Wykonawca zobowgzany jest po zakiwzeniu robdt do oddaniadynierowi szczegotow wszystkich

statych i okresowych punktow kontroli.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-000TD.
~Wymagania ogolne” pkt. 6

Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych pglprowadzt wg zasad oki&onych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.
Wykonawca dostarczy ynierowi harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowlaczej przeprowadzanych w
oparciu o state punkty geodezyjne przekazane pregniera.

Pomiary kontrolne odpowiednich fragment@mawy roboczej nakly wykonywa przed rozpocgiem
wiekszych robo6t, a taje co miesic w trakcie prowadzenia robét.

Kontrole wytyczenia osi drogi, wyznaczenaésypow, wykopow i przepustéw nayeprzeprowaddi w
odniesieniu do wymagapunktéw 5.1.4; 5.1.5

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D- 00MQNVymagania ogélne” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowvy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w Sgleayi Technicznej D-00.00.00
~Wymagania ogdlne”.
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8.2. Sposo6b odbioru robot

Whiosek Wykonawcy o odbiér wykonanych rolizekazywany liynierowi powinien zawieraniezkdne
szkice wytyczenia, wykazy wspotanych i wysokéci wykazupce zgodnéé pomiarow kontrolnych z danymi
podanymi w Rysunkach
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnychrasy i punktow wysokiziowych,
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysg@kowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewadnium wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwahhmma ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwe]
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
Nie wystpuja
10.2_Inne dokumenty

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ingsGtéwny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poaidatGiK, 1989

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@mowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK, 1979

Instrukcja techniczna G-3.2. - Pomiary realizacyf@&GiK, 1983

Instrukcja techniczna G-3.1. - Osnowy realizacyfaeGiK, 1983.
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